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Uwaga !

Przed pr zystgpieniem do prac nalezy dokfadnie zapoznac sie
zinstrukcjq obstugi urzgdzeniai scisle stosowaé do jg tresci!

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dolgczone urzgdzenie MUSI POSIADAC
zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony przeciwpo-
razeniowej. Musi posiadaé¢ takze przynajmniej drugi stopier ochrony przeciwprze-
pieciowe.

Urzgqdzenie jest przeznaczone do pracy ciggfej i nie posiada wyfgcznika zasilania.
Jezeli zachodzi potrzeba wylqczania urzgqdzenia, naleiy zainstalowaé wylgcznik
zewnetrzny.

UWAGA I!]

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Jakiekolwiek elektryczne czynnosci {gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzgdzeniu Z DOLACZONYM ZASILANIEM

S4A NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM -
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonaé widoczng
przerwe w obwodzie elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewni¢ sie¢ o braku
napiecia.

I nstalacja elektryczna, do ktorej jest dofgczone urzgdzenie wymaga okresowych
przeglqddéw i badan!



2. Opis procedury kalibracji modutu INLET-1 we wspdtpracy z serwomotorem i wlotami.

W cdlu przeprowadzenia kalibracji nalezy:

1.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

Wylaczy¢ napiccie zasilania komputera (sterownika RAPID [ub JOTAFAN COMBO+). Wyswietlacz
modutu INLET-1 musi zgasnagé.

Otworzy¢ obudowe modutu INLET-1 (pokrywe), zanotowaé kolginos¢ dotaczenia przewoddw do zaciskéw
NET+ i NET- na ptytce wewnatrz modutu (,, ktéry przewdd do ktérego zacisku”), a odtaczy¢ przewody od
zaciskow NET+ i NET- (poprzez odkrecenie srub i wyjecie przewoddw). Odtaczone przewody zabezpieczyé
przed zwarciem.

Zamkna¢ obudowg modutu i zataczy¢ zasilanie komputera (sterownika RAPID).

Wyswietlacz modutu INLET-1 zaswieci Sig i zacznie miga¢. Natychmiast nacisnaé i przytrzymac wcisnigte
jednoczesnie przyciski PLUS i MINUS, az czerwona lampka obok wyswietlacza zacznie miga¢ (z
szybkoscia kilka razy na sekunde), wyswietlacz przestanie miga¢ i pokaze aktualne potozenie potencjometru
serwomotoru (wyrazone w procentach).

Nacisna¢ i przytrzyma¢ wcisnigty przycisk PLUS w celu ustawienia petnego otwarcia wlotow: serwomotor
powinien otwiera¢ wloty, aliczba na wyswietlaczu powinna si¢ zwigkszac.

Po osiagnieciu potozenia petnego otwarcia wlotow (nazywanego inaczg otwarcia na 100% lub
maksymalnego) zwolni¢ (przesta¢ naciskac) przycisk PLUS. Serwomator powinien sie zatrzymac.
Natychmiast wcisna¢ i przytrzymaé wcisniety przycisk MAX, az na wyswietlaczu zapala sie trzy gorne,
poziome kreski. W tym momencie INLET-1 zapamigtat aktualne potozenie jako maksymalne (100%).
Nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk MINUS w cdu zamknigcia wlotéw: serwomotor powinien
zamykaé wiaty, a liczba na wyswietlaczu powinna sie¢ zmnigjszaé.

Po osiagnieciu potozenia zamknigcia (nazywanego inaczg otwarcia na 0% lub minimalnego) zwolni¢
(przesta¢ naciskac) przycisk MINUS. Serwomotor powinien sig zatrzymac.

Natychmiast wcisna¢ i przytrzymaé wecisnigty przycisk MIN, az na wyswietlaczu zapala si¢ trzy dolne,
poziome kreski. W tym momencie INLET-1 zapamigtat aktualne potozenie jako minimalne (0%).

Poczeka¢, az INLET-1 zacznie wyswietlac napis H X (X — liczba, wartos¢ histerezy, wyjasnienie w
instrukcji obstugi lub na koncu ninigjszego opisu). Przyciskiem PLUS (zwiekszanie liczby) albo przyciskiem
MINUS (zmnigjszanie liczby) ustawi¢ zadana wartos¢ — najlepig 5. Jezeli na wyswietlaczu jest juz wartosé
5 nalezy nacisna¢ jeden raz przycisk PLUS (pokaze si¢ liczba 6) i jeden raz przycisk MINUS (pokaze si¢ z
powrotem liczba 5)

Poczekac, az wyswietlacz mignie (wartos¢ histerezy zostata zapamigtana) a nastgpnie wyswietli si¢ napis
End. Procedura kalibracji zostala zakonczona poprawnie. Inne zachowanie modutu (np. miganie
wyswietlacza i wyswietlanie napisu Err) $wiadczy, ze procedura kalibracji nie zostata przeprowadzona
poprawniei nalezy ja powtdrzy¢ (od punktu 4).

Wylaczy¢ zasilanie komputera (sterownika RAPID) i otworzy¢ obudowg modutu.

Otworzy¢ obudowe modutu INLET-1 (pokrywe), zanotowaé sposdb dotaczenia przewoddéw do zaciskéw
NET+ i NET- na ptytce wewnatrz modutu (,, ktory przewod do ktérego zacisku”), a

Dotaczy¢ przewody od zaciskbw NET+ i NET- (wedlug zanotowang kolgnosci dotaczenia, poprzez
wiozenie przewoddw i dokrecenie $rub) i zamkna¢ obudowg modutu INLET-1 (pokrywe).

Zalaczy¢ napiccie zasilania komputera (sterownika RAPID lub JOTAFAN COMBO+). Wyswietlacz
modutu INLET-1 zaswieci sie i w przypadku transmigji z komputera przestanie miga¢. Modut jest gotowy
do pracy

HISTEREZA - liczba, o ktéra co nggmnig mus sie rozni¢ od aktualnego nowe potozenie wlotow zadawane przez
komputer (sterownik RAPID), aby modut INLET-1 uruchomit serwomotor.

Jezeli liczba ta jest np. 4, to regulator nie zataczy serwomotoru, gdy réznica pomiedzy przysytanym przez komputer
nowym potozeniem, a aktualnym jest mnigjsza niz 4%. Im wicksza histereza (np. 40) tym rzadzigj beda pracowa¢ wioty
(oszczednos¢é mechanizméw i energii), ale tym mnigsza precyzja regulacji otwarcia. Jezeli liczba ta jest zbyt mata (np.
3), to przy czestych, niewielkich zmianach nowego potozenia serwomotor pracuje niepotrzebnie. Dobre rezultaty daje
ustawienie histerezy od 5 .. 10.



