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Instalacja elektryczna, do ktorej jest dolqczone wurzqdzenie MUSI
POSIADAC zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony
przeciwporazeniowej. Musi posiadaé takie priynajmniej drugi stopien ochrony
przeciwprzepieciowej.

Urzqdzenie jest przeznaczone do pracy ciqglej i nie posiada wylqcznika
zasilania. JeZeli zachodzi potrzeba wylqczania urzqdzenia, naleiy zainstalowad
wylqcznik zewnetrzny.

UWAGA !!!

Wszelkie prace zwiqzanie 7 montaZem i uruchomieniem urzqdzenia powinna
wykonywadé osoba posiadajqca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Jakiekolwiek elektryczne czynnosci lqczeniowe oraz prace mechanicine
(elektromechaniczne) przy wurzqdzeniu 7Z DOLACZONYM ZASILANIEM
SA NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM —

ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystqpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonadé widoczng
przerwe w obwodzie elektrycznym zasilania urzqdzenia i upewnié si¢ o braku
napiecia.

Instalacja elektryczna, do ktorej jest dolqczone wurzqdzenie wymaga
okresowych przeglqdow i badan!
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Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

UWAGA! Wskazuje na mozliwos¢ zagrozenia zycia lub uszkodzenie urzadzenia.
Przed przystapieniem do pracy nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcjg.
@ WAZNE! Wskazuja na wazna lub pozyteczna informacje.

1. Zastosowanie regulatora

Regulator T-25-485-LCD jest urzadzeniem elektronicznym stuzacym do utrzymywania temperatury w po-
mieszczeniu na statym, zadanym poziomie poprzez niezalezne sterowanie urzadzeniami schtadzajacymi i
nagrzewajacymi. Pierwsza sekcja umozliwia ptynna regulacje mocy jednofazowymi silnikami indukcyjnymi
wentylatorow o sumarycznym pradzie nie przekraczajacym 6A (silniki musza by¢ przystosowane do tego typu
sterowania). Druga sekcja pracuje jako jednobiegunowy tacznik (regulacja typu ,,zatacz/wytacz”) i umozliwia
zalaczanie 1 wylaczanie urzadzenia schiadzajacego albo nagrzewajacego (elektrycznego promiennika
podczerwieni) za pomoca przekaznika elektromechanicznego.

Regulator wyposazony jest w modul zapewniajacy komunikacje z modutami zewngtrznymi systemu
JOTAFAN za pomoca interfejsu w standardzie RS-485. Umozliwia dotaczenie do 4 modutéw rozszerzenia sekcji
ptynnej (MODUL 6A-010) oraz do 4 sterownikow serwomotoréow wlotow (moduty z serii INLET).

Tryb pracy kazdej z sekcji (schladzanie albo nagrzewanie) oraz inne, krytyczne parametry regulacji sa
ustawiane za pomoca osmiu mikroprzetacznikéw umieszczonych wewnatrz obudowy regulatora. Pozostale
parametry (nastawy) sa przechowywane w pamigci regulatora, ich doboru dokonuje si¢ z klawiatury podczas pracy
urzadzenia.

Pomiar temperatury odbywa si¢ za pomoca cyfrowego czujnika polaczonego z regulatorem czterozytowym,
ekranowanym kablem. Komunikacja pomigedzy regulatorem i czujnikiem jest dwukierunkowa, co zapewnia ciagla
kontrole poprawnosci jego pracy. Czujnik jest dostarczany wraz zregulatorem (dtugo$¢ kabla ok. 40 cm).
Maksymalna dtugo$¢ kabla: 100 metrow. Przy dtugosci wigkszej niz 2 metry konieczne jest zastosowanie kabla
ekranowanego, ktorego ekran jest potaczony z dodatkowym zaciskiem w regulatorze (oznaczonym EKR).

Regulator umozliwia wspotprace z czterema czujnikami temperatury TEMP—-201. Moga one pracowaé w
jednej z dwoch konfiguracji: wszystkie dotaczone czujniki temperatury sa czujnikami temperatury wewngtrznej
lub jeden z nich jest czujnikiem temperatury zewnetrznej a pozostate — wewnetrznej. Przy dotaczeniu wigkszej
liczby czujnikdéw temperatury wewngetrznej algorytmy regulacji temperatury uwzgledniaja w obliczeniach, zgodnie
z nastawami, §rednig z ich wskazan jako temperatur¢ wewnetrzng obiektu.

Jezeli jeden z czujnikéw mierzy temperatur¢ zewnegtrzng (i jest aktywny) i jej warto$¢ bedzie wyzsza niz
warto$¢ nastawy ,,Temp. za wysoka” to alarm od przekroczenia goérnego zakresu temperatury bedzie
zgloszony po przekroczeniu wartosci temperatury zewngtrznej.

Regulator obsluguje rowniez niektére nieprawidlowe sytuacje podczas pracy, zostal wyposazony
w przekaznikowe wyjécie alarmowe. Wyprowadzone sa trzy zestyki przekaznika: normalnie otwarty (NO),
normalnie zamknigty (NC) oraz wspdlny (COM). Stan alarmowy stanowi polozenie spoczynkowe przekaznika, co
umozliwia m.in. wygenerowanie alarmu w wypadku wylaczenia zasilania regulatora. Ponadto alarm jest rowniez
uaktywniany w nastgpujacych sytuacjach:

e  wykrycie uszkodzenia toru pomiaru temperatury,

e  przekroczenie zaprogramowanych granicznych wartos$ci temperatury,

e  zatrzymanie procesu regulacji,

e  wykrycie nieprawidtowos$ci w pracy regulatora (np. awaria pamigci wewngtrznej)
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Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

2. Wskazowki bezpieczenstwa

Regulator zostal skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami bezpieczenstwa.

Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowaé zagrozenie zycia lub zdrowia 0sob, zwierzat lub straty materialne.
Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obshugi (przeglady techniczne urzadzen i instalacji
elektrycznej) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do
prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowna wiedzg i
doswiadczenie z dziedziny elektryki.

4.

Stosowanie regulatora i modutow wspotpracujacych w atmosferze zagrozonej wybuchem jest zabronione.
Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektrycznej), usuwanie awarii,
itp. jest dozwolone przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac
elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowna wiedzg i
doswiadczenie z dziedziny elektryki.

Przed rozpoczgciem wszelkich prac zwigzanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
bezwzglednie odlaczy¢ napigcie zasilania od regulatora i innych urzadzen wspolpracujacych i upewnic sig, ze
regulator i urzadzenia te nie znajdujq si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie przystapic¢ i prowadzi¢
prace.

Zastosowania oraz uzytkowanie regulatoréw niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie gwarancji
producenta i odpowiedzialno$¢ za powstate nastgpstwa.

W celu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen zewngtrznych
wedlug zalecen niniejszej dokumentacji.

Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i moduldow nalezy przestrzega¢ niniejszej dokumentacji, a w
szczegolnosci danych technicznych.

Praca regulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

Regulator moze stwarza¢ niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany niezgodnie z
niniejsza dokumentacja.

W sprawach nieuregulowanych niniejsza dokumentacja nalezy kierowac¢ si¢ ogdlnymi przepisami z zakresu
prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz innymi przepisami
stosownymi dla niniejszego regulatora w celu zachowania jego poprawnej pracy oraz nie stwarzania
zagrozenia dla osob, zwierzat i dobr materialnych.

Transport, magazynowanie

Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

Podczas transportu nie dopuszcza¢ do uderzen i wstrzasow. Zapobiega¢ uszkodzeniu opakowania lub samego
regulatora.

Regulator nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

Nie dopuszcza¢ do dziatania ekstremalnego ciepta lub chiodu, a takze bezposredniego dziatania promieni
stonecznych, substancji chemicznych, zrodet ciepta i innych czynnikow mogacych mie¢ szkodliwy wplyw na
regulator.

Dane techniczne i wymagania sprzetowe

Dane techniczne

Napigcie zasilania 230 V, 50 Hz
Klasa ochrony przeciwporazeniowej I
Najwiekszy ciagly prad obciazenia sekcji pierwszej 6 A
Typ regulacji sekcji pierwszej fazowa
Rodzaj wyjscia sterujacego sekcji drugiej zestyki przekaznika
Typ regulacji sekcji drugiej dwupotozeniowa (zatacz/wytacz)
Maksymalny prad obciazenia zestykow przekaznika sekcji drugiej 3 A (przy 230 V, 50 Hz)
Minimalny prad zalaczania sekcji drugiej 10 mA
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Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

Typ wyjscia komunikacji szeregowej RS-485

Wylacznik zasilania BRAK (regulator jest przeznaczony do pracy ciaglej i w
celu catkowitego wylaczenia zasilania nalezy go
wyposazy¢ w zewngtrzny wylacznik zasilania o przerwie
minimum 3 mm w kazdym z biegunéw).

Bezpiecznik w obwodzie zasilania sekcji pierwszej Zewnetrzny wytacznik nadpradowy typu ,,S” B-6
(charakterystyka typu B, In = 6A)

Bezpiecznik w obwodzie zasilania sekcji drugiej wktadka topikowa aparatowa, ceramiczna 3.15A, 250V
o zdolnosci taczeniowej co najmniej 1500 A

Najwieksze napigcie robocze przekaznika alarmowego 24V, DC
Najwiekszy prad obciazenia przekaznika alarmowego 200 mA
Warto$¢ rezystora w obwodzie zestyku COM przekaznika alarmowego 8,2Q
Temperatura otoczenia regulatora podczas pracy 0+50°C
Wilgotno$é wzgledna otoczenia 10 <+ 90 % (bez kondensacji)
Zakres nastaw i pomiaru temperatury -5C++50°C
Rozdzielczo$¢ nastawy i pomiaru temperatury 0.1°C
Dokladno$¢ pomiaru temperatury 1 0.5 °C (w zakresie temperatur +10 +~ +50°C)
Pobér mocy przez regulator (bez dotaczonych odbiornikow) max. 2.3 VA
Stopien szczelnos$ci obudowy IP 55
Wymiary obudowy (szer. x wys. x grub., z uwzgl. przepustow) 160 x 200 x 85 mm

Wymagania sprzetowe
Przewéd do czujnika temperatury 4 x min. 0.12 mm* w ekranie (max. 100 mb)

5. Montaz i dolaczenie regulatora do instalacji elektrycznej

— Przed przystapieniem do montazu regulatora doktadnie zapozna¢ sig¢ z niniejsza dokumentacja i stosowac sig
do jej tresci.

— Regulator montowa¢ w miejscu utatwiajacym jego uzytkowanie, obstugg i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowac¢ nie naprezajac obudowy.

— Regulator musi by¢ tak zamontowany, aby bylo umozliwione chlodzenie radiatora poprzez swobodna
cyrkulacje powietrza.

— Montaz elektryczny wykona¢ zgodnie ze schematami i opisem w niniejszej dokumentacji.

— Instalacja elektryczna: zasilajaca i odbiornikow musi by¢ sprawna technicznie oraz speinia¢ wymagania
aktualnie obowiazujacych norm i przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciaglej i nie posiada wbudowanego wylacznika zasilania.
Do wylaczenia zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktorym odleglosé¢
pomigdzy zestykami wszystkich biegunéw wynosi co najmniej 3 mm.

— Odfaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

— Kable elektryczne nalezy wprowadzi¢ do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa sztucznego.
Stosowanie przepustow metalowych jest niedopuszczalne!

— Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikéw temperatury i same czujniki powinny
by¢ tak zamontowane, aby nie byto mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzgta, a w szczegolnos$ci gryzonie
(np. przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegunéw instalacji poprzez cialo zwierzgcia,
itp.)

Regulator TERMISTAT-LCD jest przeznaczony do montazu przez osobe posiadajaca
A stosowng wiedze i doSwiadczenie w zakresie prac elektrycznych i mechanicznych, a takze
formalne uprawnienia w zakresie elektryki.

Przed przystapieniem do prac wylaczy¢ napigcie zasilania, wykona¢ widoczna przerwe
w obwodzie elektrycznym zasilania urzadzenia i upewni¢ si¢ o braku napigcia!

6 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.



Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechnicznej z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na plaszczyznie pionowe;.

Doprowadzenie kabli instalacji elektrycznej odbywa si¢ poprzez przepusty kablowe (tzw. ,,dtawiki”’) w dolne;j
czesdci obudowy.

Polaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami oraz
opisem.

Aby zamocowac regulator na Scianie (plaszczyznie) nalezy:

Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obrot srub z tworzywa sztucznego na pokrywie.
Przykreci¢ obudowe do $ciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla kabli w dot.
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Rys. 1: Rozmieszczenie zaciskow polqczeniowych regulatora TERMISTAT-2S-485-LCD

Nalezy pamie¢taé o dolgczeniu przewodow PE kabli zasilania i odbiornika. Praca regulatora bez
dolaczonych przewodow PE jest NIEDOPUSZCZALNA! Grozi uszkodzeniem urzadzen,
porazeniem pradem elektrycznym lub SMIERCIA!

Aby dolgczyé urzadzenie do instalacji elektrycznej i obwodow sterowania nalezy.
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Wprowadzi¢ kable: zasilajacy i odbiornika w odpowiednie przepusty w dolnej czgsci obudowy regulatora.
Wprowadzi¢ kabel czujnika temperatury przeznaczonym dla niego przepustem (o $rednicy mniejszej od
pozostatych). Czujnik nalezy dotaczy¢ zgodnie z opisem kolorow przewodow na plytce przy listwie
zaciskowej oznaczonej CZ. TEMP.

Napis: CZER oznacza kolor czerwony, napis ZIEL — kolor zielony, napis BIAL — kolor biaty, napis NIEB —
kolor niebieski, napis EKR — ekran kabla czujnika. Zaleca si¢ uziemienie zacisku EKR regulatora. W
przypadku dotaczenia czujnika do regulatora bez przedtuzania jej kabla zacisk EKR jest niewykorzystany.

A Niewlasciwe podlaczenie czujnika grozi uszkodzeniem czujnika oraz regulatora!

W PRZYPADKU PRACY Z KILKOMA CZUJNIKAMI TEMPERATURY ich przewody dolaczane sa
do wspolnego wejscia regulatora, nalezy wiec upewnié¢ si¢ Ze majg one ustawione na
mikroprzelacznikach kolejne numery zaczynajac od 1.

Jezeli w obiekcie wystepuja silne zaburzenia elektromagnetyczne powodujace zaklocenia w pracy czujnika
nalezy uziemi¢ ekran czujnika (doprowadzi¢ przewdd od uziomu do zacisku EKR) lub dotaczy¢ go do
skutecznie uziemionego przewodu PE o ile przewdd ten nie jest zrodtem zaburzen

Przewody ochronne PE (powinny by¢ koloru zélto-zielonego) dolaczy¢ do zaciskéw oznaczonych @

Przewody kabla odbiornika sterowanego sekcja ptynna dotaczy¢ do wyjscia oznaczonego WYJSCIE 1.
Zestyki przekaznika sekcji zalacz/wylacz oznaczone sa jako WYJSCIE 2. Nie sa galwaniczne potaczone z
liniami zasilania oraz wewnetrznymi uktadami regulatora. Na Rys.2 przedstawiono bezposrednie sterowanie
wentylatora lub cewki stycznika zwigkszajacego obciazalno$¢ regulatora, na Rys.3 sterowanie nagrzewnicy.
Przewody kabla zasilajacego: fazowy (liniowy) i neutralny dotaczy¢ do zaciskow oznaczonych ~230V~
ZASILANIE z zachowaniem biegunowosci: przewod neutralny (przewdd neutralny powinien by¢ koloru
niebieskiego) do zacisku oznaczonego N przewdd fazowy do zacisku oznaczonego L.

Do prawidlowego podlaczenia modutéw zewngtrznych nalezy wykorzysta¢ kabel czterozylowy. Zaciski

interfejsu RS-485 nalezy potaczy¢ z odpowiadajacymi im zaciskami w dotaczonych modutach (Zacisk A +
do zacisku NETA = NET+, zacisk B — do zacisku NETB =NET-)

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 7



Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

9) Zestyki przekaznika alarmowego sa oznaczone NC, COM, NO. Sa separowane galwanicznie od pozostatych
obwodow uktadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z zachowaniem dopuszczalnych parametréw (okreslonych
w rozdziale ,,Dane techniczne”).

QA 0 0|0 V0O

SO0 o0 o o] BobiBe
N L

[Aa+]B-[no [N [ziEL[NEB]

ﬁ PE PE 230V~ O'N, oL ” [+12v]enplcoMczer]BiaL[ER]
D D | zasianie | WYISCIE 1| WYJSCIE 2 [Rs-485[ALARM|CZ.TEMP] Rys. 2:
A ,
T ) Schemat polqczen regulatora -
| ¢ sterowanie wentylatora
PE PEN L + v [ lub cewki stycznika
Zasilanie Sekcja  Cewka stycznika,
230V, 50Hz ptynna  wentylator o pradzie do 3A
Q A [0ol0ooloo
o T w7 oww ww T oww ww ] B1 e R R
O 0|0 0|0 0|0 O LOPYOY
[Aa+]B-[no [N [ziEL[NEB]
PE PE ’1‘230\/} O'N, oL ” [+12v]enplcoMczer]BiaL[ER]
D D | zasianie | WYISCIE 1| WYJSCIE 2 [Rs-485[ALARM|CZ.TEMP]
Rys. 3:
Schemat polqczen regulatora -
PE PE N L Sterowanie nagrzewnicy

Zasilanie Sekcja  Obwdéd sterujacy
230V, 50Hz plynna nagrzewnicy

Po wykonaniu polaczen elektrycznych nalezy sprawdzi¢ ich poprawnos$¢ i zgodnos¢

ze schematem elektrycznym. Zalgczenie napigcia zasilania bez sprawdzenia poprawnosci
polaczen elektrycznych jest NIEDOPUSZCZALNE! Grozi uszkodzeniem regulatora,
wspolpracujacych urzadzen, pozarem, porazeniem pradem elektrycznym lub SMIERCIA!

6. Funkcje mikroprzelacznikow

Mikroprzetaczniki umieszczone sa na plycie czotowej wewnatrz obudowy. W celu ich ustawienia nalezy
wylaczyé napigcie zasilania regulatora i upewni¢ si¢ o jego braku, a nast¢pnie otworzy¢ obudoweg. Przetaczniki
sa ponumerowane oraz posiadaja wyraznie oznaczong pozycje zataczenia (ON). W tabeli nr 1 przedstawiono ich
znaczenie.

Tabela 1 Funkcje mikroprzelqcznikow

Numer mikro-

e Polozenie Opis

Tryb wentylatorowy sekcji ptynnej, WYJSCIE 1 jest zalaczane w celu
obnizenia temperatury w obiekcie (do wspolpracy z wentylatorami lub innymi
urzadzeniami schladzajacymi, wyswietlana jest litera F pod cyfra 1 na ekranie
1 »3tan mikrop.”).

Tryb promiennikowy sekcji ptynnej, WYJSCIE 1 jest zataczane w celu
podniesienia temperatury w obiekcie (do wspotpracy z promiennikami lub
innymi urzadzeniami ogrzewajacymi, wyswietlana jest litera H pod cyfra 1 na
ekranie ,,Stan mikrop.”).

OFF

ON
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Numer mikro- . .
. Polozenie Opis
przelacznika
Prosty algorytm regulacji temperatury. Ustawiana jest jedynie odchytka
OFF temperatury biezacej od zadanej dla ktorej nastapi zalaczenie sekcji ptynnej
na pelnag moc - 100% (nastawa ,,Pasmo regulacji”). Wyswietlana jest
2 litera P pod cyfra 2 na ekranie ,,Stan mikrop.”.
Zaawansowany algorytm regulacji temperatury, wymaga ustawienia wielu
ON parametrow pracy. Umozliwia optymalne dostrojenie regulatora do obiektu.
Wyswietlana jest litera Z pod cyfra 2 na ekranie ,,Stan mikrop.”.
Tryb wentylatorowy sekcji zatacz/wytacz, WYJSCIE 2 jest zalaczane w celu
OFF obnizenia temperatury w obiekcie. Wyswietlana jest litera F pod cyfra 3 na
3 ekranie ,,Stan mikrop.”. ]
Tryb promiennikowy sekcji zatacz/wylacz, WYJSCIE 2 jest zataczane w celu
ON podniesienia temperatury w obiekcie. Wyswietlana jest litera H pod cyfra 3 na
ekranie ,,Stan mikrop.”.
4 OFF Polozenie wymagane
OFF, OFF | Domyslna temperatura zadana wynosi 15 °C (15 pod cyframi 56 )
5 6% ON, OFF | Domyslna temperatura zadana wynosi 20 °C (20 pod cyframi 56 )
> OFF, ON | Domyslna temperatura zadana wynosi 25 °C (25 pod cyframi 56 )
ON, ON | Domy$lna temperatura zadana wynosi 30 °C (30 pod cyframi 56 )
7 OFF Wymagane potozenie
8 OFF Wymagane potozenie

* Ustawiona warto$¢ temperatury zadanej jest przechowywana w pamigci urzadzenia. Jednak w przypadku jej
zaburzenia regulator przyjmie tzw. warto$¢ domyslna, zaprogramowana mikroprzetacznikami nr 5 i 6 (co jest
sygnalizowane odpowiednim komunikatem na wyS$wietlaczu). Do czasu ponownego ustawienia temperatury
zadanej przez uzytkownika regulator bgdzie dazyt do utrzymywania w obiekcie tej temperatury. Dlatego istnieje
mozliwo$¢ wyboru jednej z czterech warto$ci domyslnych dla temperatury zadanej aby byta ona jak najbardziej
zblizona do oczekiwan uzytkownika. W czasie prawidlowej pracy regulatora ustawienie mikroprzelacznikow
nr 5 i 6 nie wplywa na jego prace. Podczas zalaczenia zasilania regulatora jest wyswietlana kompletna
informacja o stanie wszystkich mikroprzetacznikow.

7.

Przed pierwszym uruchomieniem

Sprawdzi¢ prawidlowos$¢ montazu mechanicznego i elektrycznego, w szczegolnosci jakos¢ i skutecznosé
elektrycznych potaczen ochronnych PE.

Sprawdzi¢ zgodno$¢ polaczen ze schematami

Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania wylacznikow réznicowo-pradowych

Zamkna¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatow elektrycznych (w tym obudowg regulatora)

Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania spetnia wymagane parametry.

Skonfigurowa¢ mikroprzetaczniki regulatora.

Obsluga regulatora

Podczas uzytkowania i obstugi stosowac si¢ do niniejszej dokumentacji

Obudowg regulatora okresowo czysci¢ wilgotna szmatka.

Nalezy codziennie obserwowac prace regulatora i natychmiast reagowaé na wszelkie nieprawidtowosci
zwracajac si¢ do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz i uruchomienie regulatora.

Wszelkie nieprawidlowosci musza zosta¢ usunigte. Uzytkowanie nieprawidlowo dziatajacego regulatora jest
niedopuszczalne. Jezeli istnieje jakiekolwiek niebezpieczenstwo nalezy odtaczy¢ napigcie zasilania regulatora
i urzadzen wspotpracujacych.
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8.1. Zalgczenie zasilania

Po zalaczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazuja si¢ kolejno, w kilkusekundowych odstepach, nastgpujace
informacje:
» dane producenta:

JOTAFAN
www.jotafan.pl

zapalaja si¢ lampki nad przyciskiem START i STOP, alarm jest aktywny
= typ urzadzenia, wersja oprogramowania: T—2S-485-LCD

wersja F-03

= numer seryjny urzadzenia, data produkcji: | Numer : 00001/07
Data: 10-05-2007

gasng wszystkie lampki, alarm zostaje wytaczony.
= stan mikroprzetacznikow: Stan 12345678

mikrop. FPF-15--

Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji wys$wietlacz przechodzi do stanu spoczynkowego, w
ktorym jest wyswietlana warto§¢ temperatury biezacej oraz zadanej. Swiecenie jednej z lampek LED nad
przyciskami START/STOP wskazuje stan procesu regulacji. Jezeli przed ostatnim wylaczeniem zasilania
regulatora lub restartem mikrokontrolera byt zalaczony proces regulacji, zostaje on wznowiony, jezeli proces
regulacji byt wylaczony — pozostaje wylaczony. Uruchomienie regulatora z wylaczonym procesem regulacji
spowoduje wygenerowanie alarmu.

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

W zalezno$ci od nastawy ,,Podswietlenie wysw.” wylacza si¢ ono automatycznie po ustawionej
liczbie sekund od ostatniego nacisnigcia dowolnego przycisku (istnieje rowniez mozliwo$¢ zalaczenia
podswietlenia wySwietlacza na state). Jezeli podswietlenie jest wygaszone to woOwczas pierwsze nacisnigcie
dowolnego przycisku spowoduje tylko zataczenie pod$wietlenia (bez zadnej innej reakcji na nacisnigty przycisk).
Wszystkie opisy w instrukcji odnosza si¢ do sytuacji zataczonego podswietlenia wyswietlacza.

Tabela 2 Opis podstawowych funkcji przyciskow

Przycisk Opis
Przechodzenie pomigdzy wyswietlanymi informacjami.
T, J, W trybie edygl w1e.1u zmlennych przechodzenie pomigdzy edytowanymi warto$ciami.
Przechodzenie pomigdzy cyframi wprowadzanego kodu dostepu.
Zmiana warto$ci w stanie edycji nastawy.
+ - ; )
’ W trybie spoczynkowym wywolanie

Y Anulowanie wprowadzonej zmiany.
OPUSC Powrét do MENU nadrzednego.
Wejscie do MENU podrzgdnego.
Wejscie w tryb edycji nastawy.
USTAW | Zatwierdzenie wprowadzonej zmiany.
Skasowanie/wstrzymanie biezacego alarmu.
Dhugie przytrzymanie - odblokowania dostgpu na poziom SET

START | Uruchomienie procesu regulacji (tylko w trybie spoczynkowym)

STOP Zatrzymanie procesu regulacji (w kazdym trybie).
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WysSwietlanie przez regulator temperatury biezacej i temperatury zadanej jest nazywane trybem
spoczynkowym. Jezeli przez ok. 30 sekund nie byt nacisnigty zaden przycisk (bezczynnos¢ klawiatury) regulator
automatycznie przechodzi do tego trybu.

UWAGA! Jezeli byta zmieniana warto$¢ jakiej$ nastawy i nie zostata ona potwierdzona przyciskiem USTAW, a
regulator z powodu bezczynnos$ci klawiatury powrocit do trybu spoczynkowego, to automatycznie zostata rowniez
przywrocona poprzednia warto$¢ nastawy.

8.3. Zmiana temperatury zadanej

W celu zmiany temperatury zadanej nalezy w trybie spoczynkowym (wySwietlanie temperatury
biezacej i temperatury zadanej) nacisng¢ przycisk PLUS lub MINUS w celu wejscia w tryb edycji
temperatury zadanej, a nastepnie nacisnaé¢ PLUS w celu zwi¢kszenia albo MINUS w celu zmniejszenia
temperatury.

W celu zapamigtania nowej wartosci temperatury zadanej nalezy nacisna¢ przycisk USTAW.

Jezeli ustawiona wartos$¢ nie zostanie potwierdzona przyciskiem USTAW to po okoto 30 sekundach zostanie
przywrdcona poprzednia warto$¢ zadanej i nastapi powrot do wyswietlania temperatury biezace;j.

8.4. Zalaczenie i wylaczenie procesu regulacji temperatury.

Jezeli proces regulacji jest zalaczony (Swieci si¢ zielona lampka LED nad przyciskiem START), to w celu
jego wylaczenia nalezy wcisnaé¢ i przytrzymaé przycisk STOP (okolo 3 sekundy) az do zgaszenia zielonej
lampki LED. UWAGA! Spowoduje wygenerowanie alarmu.

Jezeli proces regulacji jest wylaczony (§wieci si¢ czerwona lampka LED nad przyciskiem STOP), to w celu
jego zalaczenia nalezy: przej$¢ w tryb spoczynkowy, a nastgpnie wcisna¢ i przytrzymaé przycisk START
(okoto 3 sekundy) az do zaswiecenia zielonej lampki LED nad tym przyciskiem. Uruchomienie procesu
regulacji zostanie roOwniez potwierdzone komunikatem na wyswietlaczu.

8.5. Uzyskiwanie dost¢pu do nastaw poziomu SET i CAL

Nastawy regulatora zostaly podzielone na trzy poziomy dostgpu (wyswietlania). Na poziomie zerowym
znajduja sig te, ktore sa najczesciej zmieniane. Na poziomie SET znajduja si¢ nastawy zmieniane rzadziej.
Nastawy poziomu CAL powinny by¢ dobrane przy pierwszym uruchomieniu regulatora i nie zmieniane w trakcie
normalnej pracy. Szczegdlowy opis poszczegdlnych nastaw znajduje si¢ w rozdziale ,,Nastawy urzadzenia”.
Nastawy poziomu zerowego sa dostgpne bez zadnych ograniczen, nastawy poziomoéw: SET i CAL sa dostepne po
uzyskaniu dostepu do poszczegdlnych poziomow.

W celu uzyskania dostgpu do nastaw poziomu SET nalezy w trybie spoczynkowym nacisnaé i
przytrzyma¢é przycisk USTAW (przez okolo 5 sekund) az do wyswietlenia komunikatu ,,Poziom SET
odblokowany”. Regulator powroci samoczynnie do trybu spoczynkowego. Nastawy poziomu SET staty si¢
dostepne az do ponownego zalaczenia zasilania regulatora, a ich podglad i zmiana odbywa sig tak samo jak nastaw
poziomu zerowego.

UWAGA! Podczas uzyskiwania dostgpu do poziomu SET po nacis$nigciu przycisku zostanie wyswietlony skrot
pierwszej nastawy. Nalezy to zignorowa¢ i nadal trzymac¢ wecisniety przycisk USTAW.

W celu uzyskania dost¢pu do poziomu drugiego nastaw nalezy:
= odblokowa¢ najpierw poziom SET,
= nacisngc¢ i przytrzymac przyciski PLUS i MINUS (ok. 15sek.), az wyswietli si¢ napis:

Podaj kod odbl.
poziom CAL 0000

— przyciskami PLUS/MINUS mozna zmieni¢ warto$¢ cyfry, ktéra miga (i dodatkowo oznaczona jest
podkresleniem),

— przyciskami GORA/DOL przechodzi si¢ pomiedzy kolejnymi cyframi kodu

— akceptacja wprowadzonego kodu nastgpuje po nacisnigciu przycisku USTAW

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 11
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— jezeli Uzytkownik zapomniatl ustawionego kodu istnieje mozliwos¢ odblokowania dostepu za pomoca kodu
fabrycznego, w celu jego wprowadzenia nalezy nacisna¢ rownoczesnie i przytrzymac przyciski PLUS i MINUS do
czasu wyswietlenia si¢ ekranu:

Podaj kod fabr.
poziom CAL 0000

Wartos¢ kodu znajduje si¢ na koncu tego rozdziatu.

= jezeli wprowadzony kod jest nieprawidlowy regulator wyswietli napis:

Kod btedny
Poziom niedost.!

i po okoto 3 sekundach przejdzie do trybu spoczynkowego,

= jezeli wprowadzony kod jest prawidtowy regulator wyswietli napis:

Kod poprawny
Poziom dostepny!

= naci$nigcie dowolnego przycisku (lub odczekanie okoto 3 sekund) powoduje przejscie do ekranu
umozliwiajacego zmiang warto$ci kodu.

Ustaw nowy kod
poziom CAL 0000

— zmiana warto$ci kodu odbywa si¢ identycznie jak podczas jego podawania w celu weryfikacji,
— naci$nigcie przycisku OPUSC powoduje pozostawienie dotychczasowego kodu bez zmian i przejscie do trybu
spoczynkowego (z odblokowanym poziomem dostgpu).

UWAGA! Po doborze nastaw zaleca si¢ zablokowanie dostgpu do nich. W tym celu nalezy wytaczy¢ i ponownie
zataczy¢ zasilanie regulatora lub wymusi¢ jego restart poprzez jednoczesne wcisnigcie 1 przytrzymanie przyciskow
PLUS i MINUS przez dwadzieScia pie¢ sekund. Zostaje wowczas wyswietlony napis ,Restart
regulatora”, a po czasie okoto dwoch sekund nastepuje restart (zachowanie regulatora identyczne, jak po
zataczeniu zasilania).

9. MENU regulatora

Ponizej przedstawiono sposob poruszania si¢ po MENU regulatora. Obok ekranéw podano poziom dostgpu,
po odblokowaniu ktérego dostep do ekranu staje si¢ mozliwy (jesli brak - zawsze dostepny).
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MENU podgladéw
— Biezaca 26.5°C Tryb spoczynkowy
Zadana 25.0°C +/- zmiana zadanej, USTAW akceptacja nowej wartosci

$

Biez. Zad. Reg.
26.5 25.0 75%

3.

Wyjscia AL:WYZ1 USTAW  Reczne sterowanie
1: 75% 2:ZA1 wyj$ciami

$
1: 26.7 2:

Z: 29.0 4:
1

Przewietrzanie
wytaczone

[0
Alarm:

brak alarmdéw

OPUSC
USTAW

26.3
26.5

MENU nastaw regulacji

Minimum
regulacji 0%

3.

Maksimum
regulacji 100%

3

Pasmo regulacji
2.0°C

Gérny wspdiczyn.
proporcji 50%

3.

Dolny wspdiczyn.
proporcji 50%

$

Czas reagowania
regulacji Oml0s

$

Gérna granica
toler. 0.2°C

3.

Dolna granica
toler. 0.2°C

3

Gbérna skitadowa
progresywna 0%

3

Dolna sktadowa
progresywna 0%

SET

SET

SET

SET

SET

Zaawansowany algorytm regulacji

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 13



Mikroprocesorowy Regulator Temperatury TERMISTAT-25-485-LCD

OPUSC

A 4

Prbég zatacz. ZW
( 26.0 1.0°C

)
.

Proég wytacz. ZW
( 25.2) 0.2°C

. Iu _________________________________________________
MENU nastaw przewietrzania
USTAW P
Przewietrzanie Przewietrzanie
>> | — wytaczone
A OPUSC Y
il $

Czas trwania
przerwy 0h30m

Y

2
Czas trwania
cyklu 2m00s

3

Poziom przewiet.

70%
3

Przewiet. dziata
ponizej zadanej

$

Pasmo przewiet.
wyltgaczone

Y

!
Przewietrzanie w
promiennik. NIE

MENU nastaw wlotow

Wloty p—)iMinim. otwarcia
>> ¢ — wlotdw 10%
OPUSC t,N

Maksym. otwarcia
wlotow 90%

. S

Punkt otwarcia

[

wlotow %

MENU nastaw alarméw

Nastawy alarméw [r———lTcmp. za wysoka
>> | — ( 30.0) 5.0°C
OPUSC t 11

411

Temp. za niska
( 20.0) -5.0°C

3

Tolerancja wewn.
cz. temp. 5.0°C

3

Czas uspienia
alarmu 0Ohlb5m
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Nastawy
regulatora

OPUSC

>> e

Podéwietlanie

411

Czujniki
temperatury

>> I

wyswiet. 30s

$ 1!

Gdy awaria czuj.

1: 50% 2:Wyi

3

Forsowanie reg.

wyltgaczone

$

Kod dostepu na

poziom CAL -———-

T

Przywrdécié nast.

domy$lne ? NIE

MENU czujnikéw temperatury

Czujnik temp. 1
jest/aktywny

11

T

Czujnik temp. 2

jest/aktywny

. S

Czujnik temp. 3

jest/aktywny

$ 1!

Czujnik temp. 4

jest/aktywny

3

Temp. zewnetrzna

jest, cz.3, akt

3

Korekta temp. 1

( 26.7) 0.0°C

T

Korekta temp. 2

( 26.3) 0.0°C

. S

Korekta temp. 3

( 29.0) 0.0°C

$ 1

Korekta temp. 4

( 26.5) 0.0°C

CAL

CAL

CAL

CAL

t T MENU nastaw regulatora
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MENU nastaw kalibracyjnych

O USTAW
1= Kalibracja Poziom sterow.
% n >> g — dla 1% 70
OPUSC Y
! A
Poziom sterow.
dla 99% 190
Y
2
Dolna granica
prz. zabr. 25%
Y
2
Dolna granica
prz. zabr. 25%
[ 3
Iloé¢ zewnetrz.
Modui1.6A-010 3
Y
A
Ilos¢ regulator.
INLET-010 1
Y
1'Tl USTAW
Korekcja sterow. p{M1l: O M2: O
Modult.6A-010 > — M3: 0 M4 :brak
OPUSC
v USTAW MENU stanu systemu
Stan systemu Pamie¢ nastaw
>> |e — SPRAWNA
OPUSC
¥ v 1l
Param. regulacji Temperatura wew.
PRAWID1OWE W NORMIE
2
¥ 2 ¥
Param. przewiet. % Tolerancja wewn.
PRAWID1OWE W NORMIE
Y Y
17 Tl’ 17 Tl«
Nastawy wlotdw Czujniki temp.
PRAWID1OWE SPRAWNE
Y Y
17 Tl’ 17 Tl«
Nastawy alarméw Komunik. OK. z
PRAWID1OWE mod.6A-010 123
Y
¥ 3
Nastawy regulat. Jest zasilanie
PRAWID1OWE mod.6A-010 123
¥ ¥
Nastawy kalibr. Brak komunik. z
PRAWID1OWE INLET-010 1
Y
Tl
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9.1. Poruszanie si¢ po MENU regulatora

Przyciskami GORA/DOL nastepuje zmiana ekranéw na tym samym poziomie MENU. Aby zmieni¢ wartos¢
jakiej$ nastawy nalezy nacisnaé przycisk USTAW, uaktywnia si¢ wtedy tryb edycji (sygnalizowany symbolem
»<~ po prawej stronie liczby). Wowczas przyciskami PLUS/MINUS mozna zmieni¢ dana wartos¢. Przyciskiem
USTAW nastgpuje zaakceptowanie tej wartosci i od tego momentu bgdzie ona uwzgledniana przez regulator.
Bedac w trybie edycji przyciskiem OPUSC mozna go porzuci¢ i przywrdcié¢ poprzednia warto$é nastawy.

Symbol ,,>>" w dolnym prawym rogu sygnalizuje obecnos¢ tzw. PODMENU. Naciskajac przycisk USTAW
Uzytkownik wywotuje dane PODMENU. Powrot do MENU nadrzednego nastgpuje po nacis$nigciu przycisku
OPUSC.

Podczas wyswietlania pewnych ekranéw niektore przyciski moga mie¢ specyficzne zastosowanie.
Wszystkie takie sytuacje zostaty opisane w kolejnych rozdziatach.

9.2. MENU podgladow

Po zalaczeniu zasilania, jesli regulator nie wykryje zadnej sytuacji alarmowej (szczegdtowy opis zachowania
si¢ regulatora po wykryciu btedu zostat opisany w rozdziale ,,Alarmy — MENU alarméw”), przechodzi w tryb
spoczynkowy, w ktorym wyswietla warto§¢ temperatury biezacej 1 temperatury zadane;j.

Jezeli zamiast wartosci temperatury wyswietlany jest napis ,blad” oznacza to nieprawidlowy pomiar
temperatury wewngtrznej (lub temperatury mierzonej przez dany czujnik w przypadku wyswietlania ekranu z
czterema temperaturami). WysSwietlanie w miejscu warto$ci temperatury kresek ,,——.-" oznacza, ze wartos¢
temperatury jest nieznana (sytuacja chwilowa). Ponizej zostaly oméwione ekrany umozliwiajace podglad
aktualnego stanu regulatora. Po weisnigciu przycisku ,,DOL” z trybu spoczynkowego pojawi sig ekran:

Biez.— warto$¢ temperatury biezacej,
Zad. — warto$¢ temperatury zadanej,
Reg. — biezacy stan sterowania

Biez. Zad. Reg.
26.5 25.0 75%

Wyjscia AL:Wyi |Biezacy stan wyjs$¢ regulatora. Patrz rozdziat: 9.10. Test wyjs$¢ regulatora
1: 75% 2:7ZA%

1: 26.7 2: 26.3 [|Wyswietlane warto$ci oznaczaja zmierzong temperaturg przez dany czujnik (z

z: 29.0  4: 26.5 Juwzglednieniem ustawionej korekcji wskazan danego czujnika) w [°C]. Napis ,,brak”

oznacza, ze dany czujnik nie zostat zadeklarowany i nie bierze udziatu w procesie

regulacji. Literka ,,Z” zamiast numeru czujnika oznacza, ze dany czujnik stuzy do

pomiaru temperatury zewngtrznej i jego odczyt nie jest uwzgledniany przy liczeniu

sredniej temperatury wewngtrznej. Obecnos¢ czujnika temperatury zewnetrznej jest

ustawiana odpowiednia nastawa.

Przewietrzanie Ekran wys$wietla aktualny stan procesu przewietrzania

wylaczone wylaczone — przewietrzanie jest wylaczone nastawa ,,Przewietrzanie”

jest, brak odl. —przewietrzanie jest zalaczone, ale nie sa spetnione kryteria do
cyklicznego zalaczania i wytaczania sterowania

przerwa 0h29m59s — trwa przerwa w przewietrzaniu, odliczany jest czas (w dot)
do kolejnego zalgczenia cyklu przewietrzania

trwa 01m59s — trwa przewietrzanie, odliczany jest czas (w dot) trwania
cyklu przewietrzania

Alarm: za 14m37s | Ekran wyswietla aktualny stan alarméw w regulatorze:

przyczyna alarmu | W przypadku uSpienia zgloszonego alarmu, i ciaglego jego istnienia w regulatorze w
gornym wierszu wyswietlacza odliczany jest czas do ponownego wywotania alarmu
(od wartosci ,,Czas uspienia alarmu” w dot). W dolnym wierszu zostanie
wyswietlona nazwa przyczyny pierwszego zgltoszonego alarmu (o najwyzszym
priorytecie). W przypadku prawidtowego funkcjonowania regulatora, licznik w
gérnym wierszu nie jest wyswietlany, w dolnym wyswietlany jest napis ,,orak
alarméw”. Wigcej, patrz rozdziat: Kontrola bledow pracy, komunikaty alarmowe.
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9.3. MENU nastaw regulacji

Tabela 3 Opis znaczenia nastaw procesu regulacji

Pasmo regulacji
2.0°C

e Pozi U . Wartos¢ Krok
Wyséwietlany tekst 0z10m Warto$¢ minimalna | Warto$¢ maksymalna 4 (,)SC 0
dostgpu domyslna | zmiany
0 0% Maksimum regulacji 0% 1%
Minimum N Najmniejsza wartos¢ jaka moze przyjac regulator podczas zalaczonego procesu.
regulacji 0% | Ustawienie warto$ci innej, niz zero spowoduje, ze wyjécie nigdy nie zostanie
wylaczone.
— = > > >
Ma ks imum 0 | Minimum regulacji | 100% | 100% | 1%
regulacji 0% | Najwigksza warto$¢ jaka moze przyjaé regulator podczas zataczonego procesu.
0o | 0.5°C | 5.0°C | 20°C | 05°C

(Nastawa dostgpna w prostym algorytmie regulacji). Odchytka temperatury biezacej od
zadanej przy ktdrej nastapi zataczenie sekcji ptynnej na wartos¢ ,Maksimum
regulac]ji”. Sterowania posrednie zostang wyliczone z proporcji. Patrz rozdziat:
10.Algorytm regulacji proste;j.

proporciji 50%

SET | 50% | 50% | 50% | 1%

Gorny wspdiczyn.

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Okresla jaki procent
sterowania bedzie dodawany dla kazdego 1°C réznicy temperatury biezacej wyzszej od
zadanej. Np. warto$¢ domyslna oznacza, ze sekcja ptynna zostanie zataczona na
maksimum regulacji jesli temperatura bedzie wyzsza (tryb wentylatorowy) lub nizsza
(tryb promiennikowy) o 2°C od zadanej

proporciji 50%

SET | 50% | 50% | 50% | 1%

Dolny wspdiczyn.

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Okresla jaki procent
sterowania bedzie dodawany dla kazdego 1°C réznicy temperatury biezacej nizszej od
zadanej. Np. warto$¢ domyslna oznacza, ze sekcja ptynna zostanie zataczona na
minimum regulacji jesli temperatura bedzie nizsza (tryb wentylatorowy) lub wyzsza
(tryb promiennikowy) o 2°C od zadane;.

Czas reagowania
regulacji OmlO0s

SET | 0m02s | 4m00s | omlos | s

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji) . Czas pomigdzy
kolejnymi decyzjami regulatora o zmianie poziomu sterowania. Decyzja o sterowaniu
jest sygnalizowana mignigciem lampki nad przyciskiem START.

Uwaga! Zbyt duza warto$¢ tego parametru moze spowodowaé opozniong reakcje
regulatora na zmiang temperatury.

Gérna granica
toler. 0.2°C

SET | 0.1C | 10.0°C | 02°Cc | o.1°C

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Oznacza odchytke
temperatury powyzej ktorej uaktywniana jest ,,Gérna sktadowa progresywna”.

Dolna granica
toler. 0.2°C

SET | 0.1°C | 10.0°C | 02°C | o0.1°C

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Oznacza odchytke
temperatury ponizej ktorej uaktywniana jest ,Dolna sktadowa progresywna’.

Gorna sktadowa
progresywna 0%

SET | 0%/czas reagowania | 50%/czas reagowania | 0% | 1%

(Nastawa dostgpna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Warto$¢ tej nastawy jest
dodawana do poziomu regulacji co ,,Czas reagowania regulacji”,jezeli
temperatura przekracza ,,Gorna granice toler.” Umozliwia to lepsza stabilizacj¢
temperatury, lecz moze by¢ takze powodem oscylacji temperatury (brak ustalenia si¢
temperatury na zadanym poziomie)
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Wyswietlany tekst Poziom |y 1056 minimalna | Wartosé maksymalna Wartosc | Krok
dostgpu domys$lna | zmiany

SET 0%/czas reagowania 50%/czas reagowania 0% 1%

Dolna sktadowa (Nastawa dostepna w zaawansowanym algorytmie regulacji). Warto$¢ tej nastawy jest
progresywna 0% |odejmowana od poziomu regulacji co,,Czas reagowania regulaciji”,jezeli
temperatura przekracza ,,Dolna granice toler.”.

-5.0°C, 5.0°C, -1.0°C/

SET 0.1°C

Prég zatacz ZW Z ograniczeniami Z ograniczeniami 1.0°C
( 26.0) 1.0°c |W nawiasie wySwietlana jest suma temperatury zadanej i ustawionej wartosci,
wyznaczajaca wartos¢ temperatury bezwzglednej przy ktorej zostanie zalaczone

wyjscie zatacz/wylacz.
o (o) - o
SET -5.0°C, 5.0°C, 0.5°C/

0.1°C

Prog wytacz ZW Z ograniczeniami Z ograniczeniami 0.0°C
( 25.2) 0.2°c | W nawiasie wyswietlana jest suma temperatury zadanej i ustawionej wartosci,
wyznaczajaca warto$¢ temperatury bezwzglednej przy ktorej zostanie wyltaczone

wyjscie zatacz/wylacz.

9.4. MENU nastaw przewietrzania

Tabela 4 Opis znaczenia nastaw przewietrzania

_ Poziom e . Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst Warto$¢ minimalna | Warto$¢ maksymalna , .
dostgpu domyslna | zmiany
Prrewietrzanie 0 . wyla‘czon.e zal.a:czone. v&,/ylacczone? -
wytaczone Nastawa umozliwia zataczenie algorytmu przewietrzania. Szczegotowy opis znajduje

si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”.
0o | 0hO1m | 4h00m | 0h30m | Im

Czas trwania

przerwy on3om | Warto$¢ okreslajaca co jaki czas bedzie zalaczane wyjscie w celu przewietrzenia

obiektu. Szczegotowy opis znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”.

. 0 | 5m00s | 0m10s | 2m00s | 10s
Czas trwania , . R : - - -
cyklu omoom | Wartos¢ okreslajaca na jaki czas zostanie zataczone wyjscie w celu przewietrzenia
pomieszczenia. Szczegdlowy opis znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”.
0 | 0% | 100%, obie sekcje |  70% | 1%

Poziom przewiet. ; : VT 3 3 , B
70 |Poziom zalaczenia wyjscia jesli jest aktywny cykl przewietrzania. Szczegotowy opis

znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”.

0 ponizej zadane;j niezal. od temp Ea? (Illalﬂzlg }

Przewiet. dziata

ponizej zadanej Ustawienie wartosci ,,niezal od temp.” umozliwia cykliczna praceg algorytmu

przewietrzania bez wzgl¢du na warto$¢ sterowania wynikajaca z temperatury w
obiekcie. Szczegdlowy opis znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”

0 | -9.9°C | wylaczone | wylaczone | 0,1°C

Pasmo przewiet. |Warto$¢ liczbowa nastawy okre$la, jaki spadek temperatury ponizej zadanej spowoduje
wytaczone |zredukowanie czasu przewietrzania do minimum (10 sekund). Szczegétowy opis
znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”

0o | NIE | TAK | NIE | -

Przewietrzanie w|Ustawienie warto$ci,,TAK” umozliwia prace algorytmu przewietrzania przy ustawieniu
promiennik. NIE |obuy sekcji w tryb promiennikowy. Wyijécia beda cyklicznie zataczane w celu dogrzania
pomieszczenia. Szczegdlowy opis znajduje si¢ w rozdziale ,,Funkcja przewietrzania”.
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9.5. MENU nastaw wlotow

Menu to jest widoczne w momencie zadeklarowania co najmniej jednego regulatora INLET-010.

Tabela 5 Opis znaczenia nastaw wlotow

_ Poziom L artos¢ Krok
Wyswietlany tekst 0z10 Warto$¢ minimalna | Warto$¢ maksymalna W 08¢ »
dostgpu domyslna | zmiany
< Maksym. otwarcia
Minim. otwarcia SET 0% wlotow — 5% 0% 1%
wlotdw 10% ] . ) )
Patrz rozdziat 11. ,,Wyjscie analogowe 0-10V, sterowanie wlotami”
> Minim. otwarcia
Maksym. otwarcia SET wlotow + 5% 100% 100% 1%
wlotdw 90% ) . ) )
Patrz rozdziat 11. ,,Wyjscie analogowe 0-10V, sterowanie wlotami”
Punkt otwarcia SET | 0% 100% 0% 1%
wlotow 5% | Patrz rozdzial 11. ,,Wyijscie analogowe 0-10V, sterowanie wlotami”
9.6. MENU nastaw alarmow
Tabela 6 Opis znaczenia nastaw alarmow
_ Poziom L artos¢ Krok
Wyswietlany tekst 0z10 Warto$¢ minimalna | Warto$¢ maksymalna W 08¢ »
dostgpu domys$lna | zmiany
SET 1.0°C 10.0°C 5.0°C 0.1°C
Jezeli temperatura zmierzona bgdzie rowna lub wyzsza od temperatury zadanej o
Temp. za wysoka |ustawiong warto$¢ to zostanie wygenerowany alarm od zbyt wysokiej temperatury (przy

( 30.0) 5.0°C

( 30.0) 5.0°C |braku pomiaru lub nieaktywnej temp. zewngtrznej). W nawiasie wyswictlana jest suma
temperatury zadanej i ustawionej wartosci, wyznaczajaca wartos¢ temperatury
bezwzglednej przy ktorej zostanie zalaczone wyjscie alarmowe.

SET -10.0°C -1.0°C -5.0°C 0.1°C
Temp. za wysoka Jezeli temperatura biezaca bedzie rowna lub nizsza od temperatury zadanej o ustawiona

warto$¢ to zostanie wygenerowany alarm od zbyt niskiej temperatury. W nawiasie
wys$wietlana jest suma temperatury zadanej 1 ustawionej wartosci, wyznaczajaca
warto$¢ temperatury bezwzglednej przy ktorej zostanie zalaczone wyjscie alarmowe.

Tolerancja wewn.
cz. temp. 5.0°C

SET | 1.0°C | 10.0°C | 5.0C | 1.0°C

Maksymalna dopuszczalna réznica pomigdzy warto$ciami zmierzonymi za pomoca
czujnikdw temperatury wewnetrznej. Przekroczenie tej wartos$ci powoduje
uaktywnienie alarmu.

Czas usdpienia
alarmu Ohlb5m

SET | Oh15m | 1h00m | 15min | 1min

Warto$¢ nastawy okresla co jaki czas zostana zgtoszone wszystkie alarmy informujace
o nieprawidlowej pracy urzadzenia.
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9.7. MENU nastaw regulatora

Tabela 7 Opis nastaw regulatora

Wyswietlany tekst Poziom Warto$¢ minimalna | Warto$¢ maksymalna Wart(’)sc Kl.mk
dostgpu domyslna | zmiany
SET Om10s 4m00s, ciagle 0m30s Ss
Podswietlanie Warto$¢ nastawy okresla ile czasu po ostatnim naci$nigciu dowolnego przycisku bedzie
wyswiet. Om30s |zataczone podswietlenie wyswietlacza. Wybranie wartoéci ,,ciagte” spowoduje, ze

podswietlenie bgdzie zataczone caly czas.

1: 50% 2:WY1

SET | 0%, WY1t | 100%, ZAt |50%WYL| 1%

Gdy awaria czuj.

Warto$¢ nastawy okresla jaki stan sterowania przyjma obie sekcje regulatora w
przypadku wystapienia bledu temperatury wewnetrznej, czyli btedu wszystkich
aktywnych czujnikow temperatury wewnetrznej. W trakcie trwania blgdu wartos¢
nastawy moze by¢ réwniez zmieniona z poziomu ekranu umozliwiajacego
przetestowanie wyj$¢ regulatora (patrz rozdziat ,,9.10 Test wyj$¢ regulatora™)

Forsowanie reg.
wytaczone

CAL | wylaczone | Maksimum regulacji | Wylacz. | 1%

Nastawa umozliwia zalaczenie i ustawienie poziomu sterowania dla forsowania
regulacji. W momencie gdy poziom sterowania wynikajacy z regulacji wzro$nie z
minimalnego na poziom mniejszy niz wartos¢ nastawy. To na czas 5 sekund sekcja
plynna zostanie wysterowana wartoscia tej nastawy, po czym powrdci na poziom
wynikajacy z regulacji temperatury.

Kod dostepu na
poziom CAL ----

CAL | 0000 | FFFF | - -

Po wejsciu w tryb edycji w miejscu kresek pojawi sig aktualna wartos¢ kodu CAL.

domyé$lne ? NIE

Ekran umozliwia zmiane kodu.

CAL | NIE | TAK | NIE

Przywrbécié¢ nast.

Ustawienie warto$ci TAK powoduje przywrocenie warto$ci domys$lnych wszystkich
nastaw. Zostanie wyswietlony komunikat: ,,Ustawiono nast. domy$lne”.

9.8. MENU nastaw czujnikow temperatury

Tabela 8 Opis nastaw czujnikow temperatury

Czujnik temp. 1
jest/aktywny

swi oz ¢ y i | Krok
Wyswietlany tekst oziom Wa}rtosc Warto$¢ maksymalna Wart(’)sc O
dostepu minimalna domyslna zmiany
0 nie ma jest/aktywny jest/aktywny -

Nastawa okresla sposob pracy czujnika temperatury o adresie 1. Wybranie wartos$ci
,»hie ma” wytacza komunikacje regulatora z czujnikiem (brak czujnika o podanym
adresie). Wybranie wartos$ci ,,jest/nieaktywny’ oznacza, ze warto§¢ mierzona przez
czujnik nie jest uwzgledniania w obliczeniach, wyswietlana jest tylko w celach
informacyjnych. Wybranie wartosci ,,jest/aktywny’ oznacza, ze warto$¢ temperatury
zmierzonej przez czujnik jest uwzglgdniana w liczeniu $redniej temperatury
wewngtrznej. W przypadku, gdy czujnik mierzy temperatur¢ zewngtrzng, warto$¢
mierzona przez czujnik stuzy do ewentualnego przesunigcia gérnego progu alarmu od
zbyt wysokiej temperatury wewngtrzne;j.

Czujnik temp. 2
jest/aktywny

0 | nie ma | jest/aktywny | jest/aktywny | -

j-w. tylko dotyczy czujnika nr 2
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_ Poziom Wartos¢ . Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst . Wartos$¢ maksymalna , .
dostepu minimalna domyslna zmiany
Czujnik temp. 3 0 nie ma jest/aktywny jest/aktywny -
jest/aktywny |j.w. tylko dotyczy czujnika nr 3
Czujnik temp. 4 0 | nie ma | jest/aktywny | jest/aktywny | -
jest/aktywny |jw. tylko dotyczy czujnika nr 4
0 nie ma jest, cz.X, akt nie ma -
jest, cz.X, nie
Nastawa umozliwia wybranie sposrdd pracujacych czujnikow, tego, ktory bedzie stuzyt
Temp. zewnetrzna do pomiaru temperatury zewngtrznej. Po napisie ,,jest, cz.” wy§wietlany jest numer
) nie ma |Czwnika, a nastgpnie jego status wynikajacy z powyzszych nastaw. (,,akt” — oznacza, ze

czujnik zostat zadeklarowany jako aktywny, warto$¢ odczytywanej temperatury bedzie
uwzgledniana przy przesuwania géornego progu alarmowego, ,,nie’ — oznacza, ze
czujnik jest nieaktywny, mierzona temperatura bedzie tylko wy$wietlana w celach
informacyjnych).

Korekcja temp.
( 26.7) 0.0°C

1

CAL | -5.0°C | 5.0°C | 00°C | o.1°C

Wartos$¢ tej nastawy jest dodawana do temperatury mierzonej za pomoca czujnika
numer 1, uznawana za temperaturg zmierzona przez ten czujnik (warto$¢ po korekcji
wyswietlana jest w nawiasie - ta warto$¢ uwzgledniana jest podczas wyliczania
temperatury biezacej).

Korekcja temp. 2| CAL | -5.0°C | 5.0°C | 00°C | o1°C
(126.5) 0.0°C |j.w. tylko dotyczy czujnika nr 2
Korekcja temp. 3| CAL | -5.0°C | 5.0°C | 00°C | o1°C
(129.0) 0.0°C |j.w. tylko dotyczy czujnika nr 3
Korekcja temp. 4| CAL | -5.0°C | 5.0°C | 00°C | o1°C
(126.3) 0.0°C |j.w. tylko dotyczy czujnika nr 4
9.9. MENU nastaw kalibracyjnych
Tabela 9 Opis nastaw kalibracyjnych
- Pozi h > S¢ Krok
Wyswietlany tekst OZIOM | ya1t08¢ minimalna | Wartosé maksymalna Wart(’)sc O
dostgpu domyslna | zmiany
CAL 30 < P02101(1)1 sterow. dla 70 10
Poziom sterow. 99%, 200

dla 1% 70

Umozliwia ustawienie napigcia wyjsciowego przy 1 % poziomu regulacji. Wys$wietlana
jest przyblizona wartos$¢ skuteczna napigcia wyjsciowego.

Poziom sterow.

>Poziom sterow. dla

CAL 1%, 170

220 190 10

Umozliwia ustawienie napigcia wyj$ciowego przy 99% poziomu regulacji.
Wyswietlana jest przyblizona warto$¢ skuteczna napigcia wyj$ciowego.

dla 99% 190
UWAGA! Jednoczesne nacisniecie PLUS i MINUS powoduje zataczenie wyjscia na
petna moc (100%) w celu utatwienia ustawienia poziomu 99%. W miejscu wartosci
nastawy pojawi sie napis FULL. Naci$nigcie przycisku USTAW powoduje powrdt do
ustawiania warto$ci nastawy.
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. Pozi e 'y $¢ Krok
Wyswietlany tekst OZIOM | ya1t08¢ minimalna | Wartosé maksymalna Wart(,)sc 'O
dostgpu domyslna | zmiany

CAL Dolna granica prz. zabr 100% 25% 1%

Funkcja przeznaczona gtéwnie do wspotpracy z wentylatorami. W niektorych typach
wentylatorow istnieje pewien zakres poziomu sterowania, przy ktorym pobieraja one
Gérna granica wigkszy prad niz przy pelnej mocy. Praca wentylatora w tym zakresie, nazwanym
prz. zabr. 25% | przedzialem zabronionym” jest niewskazana, dlatego regulator posiada mozliwo$é¢
jego ominigcia. Warto$¢ nastawy okresla gorna granice tego przedziatu. Szczegdélowy
opis znajduje si¢ w podrozdziale ,,Przedziat zabroniony”.

UWAGA! Jezeli gorna i dolna granica przedziatu zabronionego maja takie same
wartosci to funkcja przedzialu zabronionego jest wytaczona.

CAL | 1 | Gorna granica prz. zabr | 25% | 1%

Analogicznie jak nastawa ”Gorna granica prz. zabr.”, lecz dotyczy dolnej granicy
przedziatu zabronionego.

CAL | 0 | 4 4] 1
Ilo$¢ zewnetrz. L, . . ,
Modut .6A-010 3 |llos¢ dotaczonych do magistrali RS-485 modutow MODUL 6A-010 (moduty zewn.

musza by¢ odpowiednio ponumerowane za pomoca mikroprzet. — od 1 do 4)

Dolna granica
prz. zabr. 25%

CAL | 0 | 250 | 200 | 1
Tlo$¢ regulator. L, . . o, , . .
INLET-010 1 | Hlos¢ dotaczonych do magistrali RS-485 sterownikow serwomotoréw wlotow serii
INLET (musza by¢ odpowiednio ponumerowane za pomoca mikroprzet. —od 1 do 4)
CAL | -99 | 99 o0 ] 1

Korekcja sterow. | Ekrany widoczne przy zadeklarowaniu co najmniej jednego modutu rozszerzenia sekcji
Modut.6A-010 >>|ptynnej. Umozliwia ustawienie wspotczynnika korekcji sterowania dla kazdego z
modutow. Warto$¢ nastawy jest mnozona razy 10 i dodawana do sterowania

ML: 0 M2: 0 | (zzakresu od 1% do 99%) wysytanego do modutow rozszerzenia sekcji ptynne;.

M3: 0 Md:brak |y trybie edycji przechodzenie pomigdzy warto§ciami (modutami) odbywa si¢
przyciskami GORA/DOL, zmiana warto$ci korekcji przyciskami PLUS/MINUS.

9.10. Test wyjs¢ regulatora

W regulatorze istnieje mozliwo$¢ réwnoczesnego sprawdzenia i ewentualnie wymuszenia stanu (w celu
sprawdzenia poprawno$ci dziatania) dwoch wyjs$¢ sterujacych oraz jednego wyjscia alarmowego. W tym celu
nalezy w trybie spoczynkowym nacisna¢ dwukrotnie przycisk ,,GORA”. Pojawi sig ekran:

Wyjscia AL:WYZ
1: 75% 2:72A%

Obrazuje on biezacy stan wyj$¢ regulatora, wynikajacy z procesu regulacji (AL.: — wyjscie alarmowe, 1:
sekcja ptynna, 2: sekcja zalacz/wytacz). Skrot ,,ZAY’ oznacza stan aktywny — zalaczony, ,,WYT”’ stan nieaktywny —
wylaczony.

W celu wymuszenia zmiany stanu wyjscia (tzw. zalaczenie testu wyj$¢ regulatora) nalezy nacisnaé przycisk
USTAW. Wowczas w prawym dolnym rogu wyswietlacz pojawi si¢ znak edycji sygnalizujac mozliwo$¢ zmiany
stanu danego przekaznika. Przyciski PLUS i MINUS stuza do zmiany stanu wyjscia, przyciski GORA i DOL shuza
do wybrania wyjs$cia, ktérego stan bedzie mozna zmieni¢. Wylaczenie testu przekaznikow nastgpuje przyciskiem
USTAW lub OPUSC.

Zalaczenie testu przekaznikéw wymusza stan wyj$¢ i alarmu. W tym czasie nie jest realizowane
A sterowanie zgodnie z procesem regulacji. Dhugotrwate zalaczenie testu wyjs¢ regulatora moze
doprowadzi¢ do niekontrolowanego wzrostu lub spadku temperatury.
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W PRZYPADKU BLEDU TEMPERATURY WEWNETRZNEJ istnieje mozliwos¢ recznego
ustawienia stanu wyj$¢ sterujacych. Stan ten bedzie utrzymywany pomimo wyjscia z trybu testu
stanu wyjs¢. Ustawienie nowych wartosci stanu wyj$¢ sterujacych i zatwierdzenie ich przyciskiem
USTAW spowoduje przepisanie ich wartosci do nastawy ,,Gdy awaria czuj.” Po ustapieniu btedu
temperatury wewnetrznej, sterowanie bedzie przyjmowato warto$ci wynikajace z procesu regulacji
temperatury.

10. Algorytm regulacji prostej

Na ponizszym rysunku zostat zobrazowany wpltyw nastaw regulacji temperatury na wynikowy procent
prostego algorytmu regulacji sekcji ptynnej (w trybie wentylatorowym).
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12. Funkcje specjalne regulatora

12.1. Funkcja przewietrzania

Funkcja przewietrzania jest przeznaczona do wspoOtpracy z wentylatorami i jej celem jest cykliczne
wentylowanie pomieszczenia, gdy wentylacja z powodu zbyt niskiej temperatury jest wytaczona (lub pracuje na
minimum). Zalaczenie funkcji przewietrzania nastgpuje przez ustawienie nastawy ,,Przewietrzanie” na
warto$¢ ,,zataczone”. Czas, co jaki bedzie zalaczane wyjscie (wyjscia) regulatora w celu przewietrzenia
pomieszczenia okresla nastawa ,,Czas trwania przerwy”. Czas ten jest odliczany od momentu przyjecia
przez regulator warto$ci réwnej minimum regulacji. Kazde zalaczenie sterowania, wynikajace np. z powodu
niewlasciwej temperatury w obiekcie, powoduje zatrzymanie odliczania i ustawienie czasomierza na warto$¢
poczatkowa (wynikajaca z nastawy ,,Poziom przewiet.”).

Mozliwe jest uniezaleznienie algorytmu przewietrzania od warto$ci sterowania wynikajacego z temperatury
poprzez ustawienie warto$ci nastawy ,,Przewiet. dziata” na wartos$¢ ,niezal. od temp.”. Cykliczne
zataczanie wyjscia (wyjs¢) bedzie realizowane, pomimo aktualnego poziomu sterowania, wynikajacego z warto$ci
temperatury, wyzszego niz ustawione minimum regulacji. (W przypadku, gdy ustawiony poziom sterowania bedzie
miat warto$¢ poziomu przewietrzania nizsza od aktualnego sterowania, przez czas pracy przewietrzania bedzie
utrzymywana wyzsza z tych wartosci).

W przypadku, gdy temperatura zewnetrzna jest duzo nizsza niz temperatura zadana, cykliczne zalaczanie
wentylacji w celu przewietrzenia moze doprowadza¢ do utrzymywania si¢ temperatury w obiekcie ponizej
wartosci zadanej. Aby zapobiec nadmiernemu wychtodzeniu obiektu przez przewietrzanie zostata wprowadzona
nastawa ,,Pasmo przewiet.”. Okre§la ona maksymalny dopuszczalny spadek temperatury w pomieszczeniu w
stosunku do temperatury zadanej. Jesli spadek temperatury bedzie wigkszy niz dopuszczalny to czas
przewietrzania zostanie zredukowany do minimum (10 sekund), za$§ przy mniejszym spadku temperatury czas
przewietrzania zostanie skrocony proporcjonalnie do warto$ci nastawy ,,Czas trwania cyklu”.

Mozliwe jest rowniez skonfigurowanie regulatora w celu cyklicznego dogrzewania pomieszczenia
(przewietrzania w trybie promiennikowym obu sekcji). W tym celu nalezy za pomoca
mikroprzetacznikow znajdujacych si¢ wewnatrz obudowy ustawi¢ tryb pracy kazdej sekcji w tryb
promiennikowy (mikroprzetaczniki nr 1 i 3 w pozycji ON). Nastgpnie po zalaczeniu zasilania i
przejscia regulatora w tryb spoczynkowy przejs¢ do nastawy ,Przewietrzanie w
promiennik.” iustawi¢ jej warto$¢ na ,,TAK”.

Aktualny stan procesu przewietrzania wyswietlany jest na ekranie podgladu stanu przewietrzania.
(patrz rodzial: MENU gtéwne regulatora™)

12.2. Przedzial zabroniony

Niektore wentylatory podczas pracy przy pewnych poziomach sterowania moga pobiera¢ prad wigkszy, niz
przy sterowaniu 100%. Moze to powodowal przegrzewanie si¢ silnika wentylatora i jego uszkodzenie lub
skrocenie czasu zywotno$ci wentylatora. Aby ograniczy¢ dziatanie tego zjawiska regulator TERMISTAT-LCD
zostal wyposazony w nastawy umozliwiajace wylaczenie tego niekorzystnego przedziatu sterowan, nazwanego
»przedzialem zabronionym”, okreslonego przez nastawy ,Dolna granica prz. =zabr.” i ,,Gérna
granica prz. zabr.”. Regulator bgdzie omijat wartosci z zakresu od dolnej do gornej granicy prz. zabr.,
jezeli z warunkow regulacji wynikalaby konieczno$¢ sterowania na poziomie z przedziatu zabronionego to
zostanie przyjeta wartos¢ blizsza jednej z granic.

Przyklad: Ustawiono przedziat zabroniony: Dolna granica prz. zabr.=25%,Gérna granica prz.
zabr. = 35%, regulator wyliczyt sterowanie na poziomie 32%, odbiornik bedzie sterowany na poziomie 35%

Ustawienie takich samych warto$ci nastaw granic przedzialu zabronionego powoduje wylaczenie
funkcji przedziatu zabronionego.
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13. Kontrola bledow pracy, komunikaty alarmowe

Na zaciski wyj$cia alarmowego sa wyprowadzone trzy zestyki przekaznika: normalnie otwarty (NO),
normalnie zamknig¢ty (NC), oraz wspdlny (COM). W stanie bezalarmowym zestyk COM jest polaczony z
zestykiem NO, w stanie alarmowym z zestykiem NC. W celu zwigkszenia niezawodnosci dzialania instalacji
alarmowej zaleca si¢ stosowanie systemoOw, ktore sa uaktywniane rozwarciem stykoéw sterujacych. Praktyczne
obserwacje sytuacji awaryjnych wykazuja znacznie wigksze prawdopodobienstwo wystapienia przerwy, niz
zwarcia w obwodzie laczacym przekaznik alarmowy regulatora z systemem alarmowym (np. zerwanie przewodu).
Stosujac alarm tego rodzaju nalezy dotaczy¢ obwod do zaciskow COM i NO przekaznika alarmowego.

Stan aktywnosci alarmu jest sygnalizowany miganiem podSwietlenia tla wySwietlacza, naprzemiennym
miganiem lampkami LED umieszczonymi nad przyciskami START i STOP, wypisaniem przyczyny alarmu
oraz zalaczeniem przekaznika alarmowego. Nastepuje zablokowanie klawiatury z wyjatkiem przycisku
USTAW, ktorego kolejne naci$nigcia powoduja ,usypianie” biezacych alarmow. Po wyswietleniu ostatniej
przyczyny zostanie wyswietlony ekran umozliwiajacy wytaczenie alarmu i przejscie do trybu spoczynkowego.
Jednocze$nie zostanie rozpoczete odliczanie czasu okreslonego nastawa ,,Czas uspienia alarmu”. Po jego
odliczeniu, i stwierdzeniu dalszej obecnos$ci przyczyny nieprawidtowego dziatania regulatora, zostanie zataczony
alarm oraz wyswietlone zostana wszystkie przyczyny alarméw (odliczanie czasu mozna podejrzeé¢ na jednym z
ekranow MENU podgladow). Pojawienie si¢ nowego alarmu powoduje anulowanie u$pienia wszystkich
dotychczasowych alarmow. Wyjatek stanowi alarm od zatrzymania procesu, ktory jest dezaktywowany do
momentu ponownego uruchomienia procesu lub wylaczenia i zalaczenia zasilania.

W tabeli 10 przedstawiono mozliwe sytuacje alarmowe (w kolejnosci jakiej beda wyswietlane w przypadku
rownoczesnego wystapienia kilku alarmow), ewentualne przyczyny ich wystapienia oraz sposob postgpowania w
celu usuniegcia awarii.

Tabela 10 Opis bledow zglaszanych przez regulator

Wyswietlany tekst Znaczenie komunikatu. Sposdb postgpowania

Oznacza fizyczne uszkodzenie pamigci nastaw regulatora. W takiej sytuacji mozna zmienié¢
Pamieé nastaw nast.awy, lecz ni.e zgstana( one zapamigtane w Wypadkl.l wyi?(czenia zasilania (po k.azdej probie

USZKODZONA |Zapisu uaktywnia sig alarm). Praca z uszkodzong pamigcia jest niedopuszczalna i regulator
powinien zosta¢ oddany do serwisu. Chwilowy zanik napigcia zasilania i restart regulatora
spowoduje powtorne przywrocenie domyslnych wszystkich nastaw.

param. regqulacsi Btad spowodowany tylko uszkodzeniem zawartosci pamigci bez jej fizycznego zniszczenia.
) DgMY éLIj\IE Oznacza prace regulatora z domy$lnymi warto$ciami nastaw regulacji. W celu niezglaszania bledu
nalezy ustawi¢ zadane warto$ci nastaw regulacji.

Param. przewiet . . .
DOMY STNE |J-W-» tylko dotyczy nastaw przewietrzania

Nastawy wlotdw . .
DOMYSINE |1-W- tylko dotyczy nastaw wlotow

Nastawy alarméw . ,
DOMY STNE |J-W-» tylko dotyczy nastaw alarmow

Nastawy regulat. |.
DOMY SINE |1-W- tylko dotyczy nastaw regulatora

Nast kalibr. . . .
astawy DSM; éiNE j-w., tylko dotyczy nastaw kalibracyjnych

Alarm zglaszany w przypadku, gdy wszystkie zadeklarowane aktywne czujniki temperatury
Temperatura wew. weyvnqtrznej zglas%ajaL btad. Regulator nie jest w stan.le (.)kr.esllc Jak:fl ‘Eemperatura panuje wewnatrz

B1aD obiektu. Bez pomiaru temperatury wewnetrznej nie jest mozliwa poprawna praca
urzadzenia. Wyjscia regulatora sa sterowane zgodnie z warto$cig nastawy ,,Gdy
awaria czuj.”!
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Temperatura wew.
ZA NISKA

Temperatura wew.
ZA WYSOKA

Alarm zglaszany w momencie przekroczenia przez temperatur¢ wewngtrzng wartosci wynikajacej z
nastaw ,,Temp. za wysoka” lub ,,Temp. =za niska”. Przyczyna wystgpowania alarmoéw
termicznych moze by¢ np.: zbyt mata wydajnos¢ wentylatorow, uszkodzenie czgsci lub catosci
systemu wentylacyjnego, brak zasilania czgs$ci wentylatoréw, uszkodzenie wlotow powietrza (nie
otwieraja si¢), zbyt wysoka temperatura na zewnatrz obiektu, itd.

Alarmy termiczne zglaszane sa tylko podczas uruchomionego procesu regulacji.

Tolerancja wewn.
PRZEKROCZONA

Alarm zgtaszany w przypadku, gdy r6znica pomigdzy wartosciami zmierzonymi za pomoca
czujnikow temperatury wewnegtrznej przekroczy warto$¢ nastawy ,,Tolerancja wewn. cz.
temp. ”. Moze ona wynika¢ z nieprawidtowego umiejscowienia jednego z czujnikoéw w obiekcie
np. zbyt blisko zrodta ciepta.

Czujniki temp.
Btad czujn. 1234

Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 4 oznaczaja numer czujnika, z ktérym regulator nie jest w stanie
nawigza¢ komunikacji. W przypadku zgloszenia btgdu czujnika pracujacego jako czujnik temp.
zewngtrznej, regulator pracuje jak przy programowo wylaczonym czujniku temperatury
zewngtrznej. W celu przywrdcenia odczytdw temperatury ponawiane sa proby sprzg¢towego i
programowego resetu czujnika (czujnikéw) temperatury.

UWAGA! Podczas resetu czujnikéw temperatury na czas okolo 2 sekund wstrzymana zostaje
praca wys$wietlacza, nie bedzie rowniez reakcji na naci$niecie przycisku.

Aby ustali¢ przyczyng btedu nalezy: wyltaczy¢ zasilanie, odczekaé okoto 30 sekund i powtornie je
zalaczy¢, zaobserwowac, czy regulator nawiazal wspoétprace z czujnikiem, jezeli nie, to:

wylaczy¢ zasilanie regulatora, dotaczy¢ czujnik bezposrednio do regulatora (bez posrednictwa
przewodu przedluzajacego) — jezeli urzadzenia nawiaza wspoOlpracg, oznacza to uszkodzenie
polaczen z przewodem przedtuzajacym lub uszkodzenie przewodu, jezeli nie, to:

jezeli jest to mozliwe, dotaczy¢ czujnik temperatury z innego urzadzenia z systemu JOTAFAN —
jezeli pomiar bedzie prawidtowy oznacza to uszkodzenie regulatora TERMISTAT-LCD, w
przeciwnym wypadku uszkodzenie samego czujnika temperatury. Mozna réwniez do regulatora
dotaczy¢ sprawdzony, dziatajacy czujnik temperatury: jezeli urzadzenia nawiaza wspotprace —
uszkodzony jest czujnik, jezeli nie — uszkodzony jest regulator.

Brak komunik. =z
Mod.6A-010 1234

Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 4 oznaczaja numer modutu rozszerzenia sekcji ptynnej, z ktorym
regulator nie jest w stanie nawigza¢ komunikacji.

Brak komunik. =z
INLET-010 1234

Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 4 oznaczaja numer modutu sterownika wlotow, z ktorym
regulator nie jest w stanie nawigza¢ komunikacji.

Brak zasilania
Mod.6A-010 1234

Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 4 oznaczaja numer modutu rozszerzenia sekcji ptynnej, ktory
zglasza regulatorowi brak zasilania czg$ci mocowej (modut nie moze powiela¢ sterowania).

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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14. Gwarancja

Warunki gwarancji sa przedstawione w dolaczonej do regulatora karcie gwarancyjnej. Dane producenta
znajduja sig na stronie tytutowej niniejszej dokumentacji.

WARUNKI GWARANCII:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktdry zostata udzielona
gwarancja, jest dobrej jakoSci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynosi 24 miesigce od daty sprzedazy wpisanej do niniejszej karty
gwarancyjnej, nie dtuzej jednak, niz 36 miesi¢cy od daty produkcji. Gwarancja jest wazna tylko po przedtozeniu dowodu
zakupu.

3. Wszelkie wady i usterki objete niniejsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostana usuni¢te bezplatnie.

4. Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie znajdowato si¢ w naprawie.

5. W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na wtasny koszt do gwaranta,
tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

6. Naprawa gwarancyjna obejmuje wyltacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i elektrycznych wyniktych z zainstalowania i uzytkowania urzadzenia
niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dolaczenia urzadzenia do instalacji niesprawnej technicznie lub
nie spehniajacej aktualnie obowiazujacych przepisow, nie posiadajacej wymaganych przepisami okresowych badan
kontrolnych. Gwarancja nie obejmuje takze uszkodzen powstalych w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar, przepigcia
w sieci energetycznej, wyladowania atmosferyczne, zalanie, dzialanie $rodkéw chemicznych oraz okoliczno$ci i sit
wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czeSci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabyweca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek i innej ingerencji
w urzadzenie.

10. Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krotkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty otrzymania
urzadzenia. W przypadku niemozno$ci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono wymienione na inne, sprawne
technicznie.

11. Gwarancja jest wazna wyltacznie wowczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie elektryki i elektromechaniki, a takze gdy urzadzenie zostanie
dotaczone do sieci elektrycznej zgodnej z aktualnie obowiazujacymi przepisami, posiadajacej wazne badania i pomiary
kontrolne, a takze posiadajacej zabezpieczenia przeciwprzepigciowe (przynajmniej dwa stopnie zabezpieczen: B i C),
przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegdélowymi dokumentami, np. dokumentacja techniczno —
ruchowa urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo pracy sieci elektrycznej i dolaczonych urzadzen. Obiekt, w ktérym
zostanie zainstalowane urzadzenie musi speinia¢ wymagania bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia,
np. instalacj¢ ochrony odgromowej. Nie spetnienie tych wymogéw zwalnia gwaranta od wszelkiej odpowiedzialnosci za
urzadzenie i skutki wynikle z jego pracy.

12. Wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych prawidlowa eksploatacja urzadzenia, w tym czynnos$ci serwisowych oraz
badan kontrolnych instalacji elektrycznej przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy do obowiazkéw Nabywecy i jest
przeprowadzane na jego koszt.

13. W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze wymienic¢
urzadzenie na wolne od wad lub zwrdci¢ Nabywcy kwotg uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.

14. Nabywca ponosi koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktére Gwarant nie ponosi
odpowiedzialno$ci.

15.Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymal niniejsza gwarancj¢ oraz instrukcj¢ uzytkowania urzadzenia,
zapoznat si¢ z nig i zostat poinformowany o konieczno$ci stosowania si¢ do niej.

16. Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora i wymaganych
niniejsza instrukcja czynno$ci serwisowych przez osobg posiadajaca stosowne uprawnienia. Nieokazanie takiego
dokumentu powoduje utrat¢ praw gwarancyjnych.

17. We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej majq zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.
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15. Zasady serwisowania urzadzen systemu sterowania mikroklimatem
oraz ich instalacji elektrycznej

System sterowania mikroklimatem zbudowany w oparciu o regulatory JOTAFAN sa zespotem urzadzen
elektrycznych i elektronicznych potaczonych ze soba instalacja elektryczna i instalacja przesylu danych. Jest to
system o wysokim stopniu zaawansowania technicznego.

Aby system pracowal poprawnie i niezawodnie — musi by¢ okresowo serwisowany.

Brak regularnego serwisowania systemu moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia co moze by¢
przyczyng awarii systemu i $mierci zwierzat!

Okresowe serwisowanie jest obowiazkowe. Nieprzestrzeganie termindow serwisowania powoduje utrate
gwarancji na system.

Serwisowanie powinno by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajace wymagane przepisami uprawnienia.

Niektore czynnosci serwisowe moga wykona¢ osoby nie posiadajace takich uprawnien.
CzynnoSci te zostang zaznaczone dopiskiem (UZY TKOWNIK)

Ponizej przedstawiono rodzaj i warunki prac serwisowych a takze okres ich powtarzania.

Przed przekazaniem systemu do eksploatacji nalezy:

A. Dokonac¢ ogledzin systemu, a w szczegolnosci:

— Sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych polaczen ze schematami elektrycznymi.

— Sprawdzi¢ zgodno$¢ doboru parametrow aparatow elektrycznych z danymi na schematach.

— Sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczen elektrycznych, a w szczegélnosci: dotaczenie przewodow ikabli do
zaciskow urzadzen (regulatory, silniki, gniazda przylaczeniowe, itd.) i aparatow elektrycznych (wylaczniki
réznicowo-pradowe, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, wytaczniki przeciazeniowe, lampki sygnalizacyjne,
itd.). Sprawdzi¢ dokrecenie §rub zaciskow oraz pewnos¢ osadzenia przewodow w zaciskach (brak luznych
przewodow, brak izolacji przewodoéw w zacisku, itp.).

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ elektrycznego i mechanicznego potaczenia czujnika temperatury z regulatorem.
Sprawdzi¢, czy potozenie czujnika jest wlasciwe (czy zwierzg¢ta nie maja do niej tatwego dostgpu, czy
potozenie czujnika jest zgodne z zaleceniami producenta).

Z}a jakos¢ polaczenia czujnika z regulatorem, lokalizacja czujnika, i inne moga spowodowa¢é
awarig systemu i doprowadzi¢ do Smierci zwierzat!

— Sprawdzi¢ szczelno$¢ puszek potaczeniowych (puszki powinny by¢ w stopniu szczelno$ci co najmniej IP35,
wieka powinny by¢ poprawnie osadzone i dokrgcone wszystkimi §rubami), sprawdzi¢ dokrecenie przepustow
izolacyjnych.

— Sprawdzi¢ osadzenie oston zaciskow silnikow wentylator oraz dokrecenie zamocowanych w nich przepustow.
Wyjacé korki zaslepiajace otwory odprowadzajace wilgo¢ z wnetrza obudowy.

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ polaczen elektrycznych w obudowie serwomotoru napedu wlotow powietrza. Osadzic¢
pokrywe i sprawdzié, czy otwory odprowadzajace wilgo¢ znajduja si¢ z dolu obudowy. Jezeli nie sa z dotu —
nalezy je trwale zaslepi¢ i wykona¢ dwa nowe (o $rednicy ok. 2 mm) w najnizszym punkcie pokrywy Otwory
powinny by¢ oddalone od siebie o co najmniej 15 mm. Pokrywe dokreci¢ wszystkimi Srubami.

— Sprawdzi¢ poprawno$¢ zamocowania i urzadzen i aparatow (brak poluzowania, itp.).

— Sprawdzi¢ stan obud6éw urzadzen i aparatow (brak uszkodzen mechanicznych, itd.).
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Wykonaé¢ elektryczne badania i pomiary Kkontrolne zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
a w szczegolnoSci:

Sprawdzi¢ ciaglos¢ obwodow ochronnych i potaczen wyréwnawczych.

W przypadku zasilania z sieci typu TN-C-S sprawdzi¢, czy punkt rozdziatu przewodéw N oraz PE jest
skutecznie uziemiony.

Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji.

Wykona¢ pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;j.

A Elektryczne badania i pomiary kontrolne nalezy wykonywaé co rok!

C.

Sprawdzi¢ poprawno$¢ pracy systemu, a w szczegolnosci:

Dziatanie uktadéw pomiaru temperatury i poprawnos¢ wskazan temperatury przez regulatory.

Dziatanie instalacji alarmowe;j i zadziatanie alarmu przy sytuacjach alarmowych. Nalezy wywota¢ te sytuacje
(wylaczenie napigcia zasilania systemu i systemu alarmowego, przekroczenie przez temperaturg progow
alarmowych, pozostate sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzié¢, czy alarm skutecznie
zadziala.

Dziatanie poszczegdlnych sekcji wentylacyjnych.

Dziatanie automatyki podawania paszy (nalezy zwr6ci¢ uwage na kierunek obrotow tzw. ,,zmijek”
paszociagow), sprawdzi¢ dziatanie wytacznikow krancowych w obwodach dozowania paszy.

Pracg zespolu napgdéw wlotow (zaprogramowanie w sterowniku zakresu ruchu wlotdéw, zadziatanie
wylacznikow krancowych w obwodzie serwomotoru, itd.)

Dziatanie nagrzewnic.

Dziatanie oswietlenia.

Dziatanie innych urzadzen i instalacji systemu.

Zmierzy¢ miernikiem cgegowym prad pobierany przez kazdy z wentylatoréw i wykonaé nastawy progéow
zadziatania wytacznikéw termicznych.

Sprawdzi¢ zadziatanie wyltacznikow réznicowo-pradowych poprzez wcisnigcie przycisku TEST na panelu
wylacznika.

if Jezeli jakikolwiek element systemu nie zadziala nalezy go bezwzglednie wymieni¢ na inny,

sprawny i wykonaé ponownie badania i testy.

— Sprawdzi¢ stan ochronnikow przeciwprzepigciowych. Okienko na panelu wktadki ochronnika powinno mie¢

kolor oznaczajacy ,,ochronnik sprawny”; najczesciej jest to kolor zielony. Jezeli kolor okienka oznacza
»ochronnik uszkodzony” (kolor czerwony) nalezy bezwzglednie wymieni¢ wkladke na sprawna.

if Praca systemu bez sprawnych ochronnikéw przeciwprzepigeciowych grozi jego awaria,

a w konsekwencji $miercig zwierzat!

Sprawdzi¢ dziatanie innych elementéw systemu zgodnie z ich szczegétowymi instrukcjami obstugi.
Dokona¢ przeszkolenia Uzytkownika systemu w zakresie uzytkowania i serwisowania.
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Czynnosci okresowe:

Codziennie:

Skontrolowa¢ wzrokowo poprawno$¢ pracy systemu (pracg wentylatorow, wskazania temperatury, itd.)
(UZYTKOWNIK).

Sprawdzi¢ dziatanie instalacji alarmowej i zadziatanie alarmu przy sytuacjach alarmowych. Nalezy wywota¢
te sytuacje (wylaczenie napigcia zasilania systemu i systemu alarmowego, przekroczenie przez temperature
progéw alarmowych, pozostate sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzié, czy alarm
skutecznie zadziata. (UZYTKOWNIK)

Sprawdzi¢ stan ochronnikow przeciwprzepigciowych. Okienko na panelu wkiadki ochronnika powinno mie¢
kolor oznaczajacy ,,ochronnik sprawny’; najczesciej jest to kolor zielony. (UZY TKOWNIK)

Jezeli kolor okienka oznacza ,,ochronnik uszkodzony” (kolor czerwony) nalezy bezwzglednie wymieni¢
wkladke na sprawng. Czynnos¢ tag moze wykona¢é tylko osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia
elektryczne.

Co jeden miesiac:

Sprawdzi¢ zadziatanie wyltacznikow réznicowo-pradowych poprzez wcisnigcie przycisku TEST na panelu
wytacznika. (UZY TKOWNIK)

Jezeli wylacznik nie zadziala nalezy go bezwzglednie wymienié na inny, sprawny i wykona¢ jego
pomiary zgodnie z przepisami. Czynno$¢ ta moze wykonadé tylko osoba posiadajgca wymagane
przepisami uprawnienia elektryczne.

if Praca systemu bez sprawnych ochronnikow grozi jego awaria a w konsekwencji Smiercia

zwierzat!

Wykona¢ wszystkie czynnosci obstugi codziennej

Co jeden rok:

Nalezy wykona¢ wszystkie czynnosci okreslone w punktach A., B., C.
Wykona¢ wszystkie czynnosci obstugi codziennej

Ponadto nalezy szczegodlnie starannie sprawdzi¢ dokrgcenie $rub zaciskow polaczen przewodow i kabli

z urzadzeniami i aparatami elektrycznymi. Ze wzgledu na zjawisko ,,plynigcia” metali nastgpuje samoistne
poluzowanie sig potaczen, ktore nalezy dokrgcic.

Czynnos¢ ta moze wykonac tylko osoba posiadajaca wymagane przepisami uprawnienia elektryczne.
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