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Uwaga !

Przed przystgpieniem do montazu i uzytkowania urzgdzenia nalezy dokiadnie
zapoznadé si¢ z niniejszq instrukcjq i scisle stosowac do jej tresci!

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dolgczone urzgdzenie MUSI POSIADAC
zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony przeciwpo-
razeniowej. Musi posiadaé¢ takze przynajmniej drugi stopier ochrony przeciwprze-
pieciowe.

Urzgqdzenie jest przeznaczone do pracy ciggfej i nie posiada wyfgcznika zasilania.
Jezeli zachodzi potrzeba wyigczania urzgdzenia, nalefy zainstalowaé zewnetrzny
wylqcznik zasilania.

UWAGA I!]

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Jakiekolwiek elektryczne czynnosci {gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzgqdzeniu Z DOLACZONYM ZASILANIEM

S4A NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wykonaé¢ widoczng przerwe w obwodzie elektrycz-
nym zasilania urzgdzenia i upewnié sie o braku napiecia.

I nstalacja elektryczna, do ktorej jest dofgczone urzqdzenie wymaga okresowych
przeglqddw i badan!
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

1. Zastosowanieregulatora

Regulator BITERMO+L stuzy do wspltpracy z systemami dozowania paszy lub wody: moze sterowat
napedem paszociagu albo dektrozaworem w instalacji wodng w celu zadawania i kontroli wydatku (zuzycia) paszy
albo wody na podstawie liczby otrzymywanych z urzadzenia pomiarowego impulsdw (np. z wagi dozujacs,
przeptywomierza elektronicznego, itp.).

Dodatkowo regulator posiada niezalezna funkcje ,timera’, ktéra mozna wykorzystat np. do zataczania
i wytaczania oswietlenia

Regulator moze pracowa¢ w jednym z dwach trybow:

DOZWONIK — stluzy do odmierzenia odpowiednigl porcji masy (objetosci): wyjscie przekaznikowe 1 jest
zataczane o0 zadangj porze dniai wytaczane po zliczeniu zadang masy (objetosci) lub o zadang porze.

LICZNIK — sluzy do zliczania masy (objetosci): regulator moze monitorowa¢ biezacy oraz catkowity
minimalny i maksymalny wydatek paszy (wody), przy przekroczeniu zadanych wartosci regulator powiadamia
alarmem, wyjscie przekaznikowe 1 jest zataczane o zadang porze dnia i wytaczane w przypadku przekroczenia
maksymalnego chwilowego lub catkowitego zuzycia albo o zadang porze.

Regulator BITERMO+L posiada dwa wyjscia sterujace (przekaznikowe), wejscie zliczajace impulsy
(przystosowane do wspétpracy z wytacznikiem eektromechanicznym lub wyjsciem typu OC, NPN) oraz wyjscie
alarmowe. Dzieki odpowiednig nastawie mozna zaprogramowaé przeliczanie impulsow na masg lub objetosé
w zakresie od 0,001 kg (1) do 65,000 kg (1) na jeden impuls.

Wyjscie przekaznikowe 1 jest wykorzystywane do sterowania praca urzadzen systeméw dozujacych,
awyjscie przekaznikowe 2 jest zawsze zataczane i wytaczane o zadanych porach dnia i moze by¢ wykorzystywanie
np. do sterowania oswietleniem.

Regulator zapamigtujei wyswietla zliczone wartosci impulsow i masy (objetosci) w czterech licznikach:

dziennym — kasowany przy kazdorazowym uruchomieniu procesu lub o pétnocy,
hodowli — kasowany przy kazdorazowym uruchomieniu procesu,

catkowitym — nie ma mozliwosci jego skasowania,

kasowalnym — kasowany tylko na zyczenie uzytkownika.

Ponadto regulator prowadzi reestracje dziennego zuzycia, ktore jest zapamietywane wraz z data i godzina.
Regulator moze zapamigta¢ do 1000 wpisow (1000 dni).

Regulator wykrywa réwniez nieprawidtowe sytuacje podczas pracy. Zostat wyposazony w przekaznikowe
wyjscie alarmowe. Wyprowadzone sa trzy zestyki przekaznika: normalnie otwarty (NO), normalnie zamknigty (NC)
oraz wspdlny (COM). Alarm jest uaktywniany w nastepujacych sytuacjach:

wykrycie braku pojawiania si¢ impulsow przez okreslony czas,

dtuzsze, niz zaprogramowane zwarcie na zaciskach wejscia zliczajacego,
wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamieci wewnetrzneg)
brak zasilania regulatora.

2. Wskazowki bezpieczenstwa

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami  bezpieczenstwa.
Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowaé zagrozenie zycia lub zdrowia osob, zwierzat lub straty materialne.
Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne urzadzen i instalacji
eektryczng) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac
eektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowna wiedze i doswiadczenie z
dziedziny eektryki.

— Stosowanie regulatora i modutéw wspdipracujacych w atmosferze zagrozong wybuchem jest zabronione.

— Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji eektryczng), usuwanie awarii, itp.
jest dozwolone przez osoby posiadgjace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac
dektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadagjace stosowna wiedze i
doswiadczenie z dziedziny dektryki.

— Przed rozpoczeciem wszelkich prac zwiazanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

bezwzglednie odtaczy¢ napigcie zasilania od regulatora i innych urzadzen wspétpracujacych i upewni¢ sig, ze
regulator i urzadzenia te nie znajduja Si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie przystapi¢ i prowadzié
prace.

— Zastosowania oraz uzytkowanie regulatoréw niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie gwarancji
producenta i odpowiedzialnos¢ za powstate nastepstwa.

— W cdu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen zewnetrznych
wedtug zalecen ninigjszej dokumentaci.

— Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i modutéw nalezy przestrzega¢c ninigszg dokumentacii,
aw szczegdlnosci danych technicznych.

— Pracaregulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

— Regulator moze stwarzaé niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany niezgodnie z
ninigjsza dokumentacja.

— W sprawach nieuregulowanych ninigisza dokumentacja nalezy kierowat si¢ ogélnymi przepisami z zakresu
prac eektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz innymi przepisami
stosownymi dla ninigszego regulatora w celu zachowania jego poprawng pracy oraz nie stwarzania
zagrozenia dla 0sdb, zwierzat i dobr materialnych.

— Zaleca Si¢ zainstalowanie dodatkowego modutu alarmowego w celu zwigkszenia bezpieczenstwa pracy.

3. Transport, magazynowanie

— Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

— Podczas transportu nie dopuszcza¢ do uderzen i wstrzasdw. Zapobiega¢ uszkodzeniu opakowania lub samego
regulatora.

— Regulator nalezy przechowywaé w suchym migjscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

— Nie dopuszcza¢ do dziatania ekstremalnego ciepta lub chtodu, a takze bezposredniego dziatania promieni
stonecznych, substancji chemicznych, zrodet ciepta i innych czynnikw mogacych mie¢ szkodliwy wptyw na
regulator.

4. Danetechniczne

Napiecie zasilania 230V, 50 Hz
Ilo$¢ wyj$¢ sterujacych 2
Rodzaj wyj$é sterujacych zestyki przekaznika (NO, C)

Maksymalny prad obciazenia zestykow przekaznika 3 A (przy 230 V, 50 Hz)

Minimalny prad zalaczania 10 mA

Minimalny czas stanu aktywnego na wejsciu 0,5s
K lasa ochrony przeciwpor azeniowej Il

Temperatura otoczenia regulator a podczas pracy 5, 40°C
Wilgotnosé¢ wzgledna otoczenia 10, 90%
Pobdr mocy przez regulator (bez dotaczonych odbiornikéw) max. 5 VA
Bezpiecznik w obwodzie przekaznika wktadka topikowa aparatowa, ceramiczna 3,15 A, 250 V
Najwieksze napiecie robocze przekaznika alar mowego 24V, DC
Najwiekszy prad obciazenia przekaznika alar mowego 200 mA
Wartosé rezystoraw obwodzie zestyku COM przekaznika alar mowego 82W
Stopien szczelnosci obudowy regulatora IP55
Wymiary obudowy (szer. X wys. X grub.) 130 x 200 x 85 mm

5. Montaz i dolaczenieregulatora do instalacji elektryczneg

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 5



Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

— Przed przystapieniem do montazu regulatora doktadnie zapozna¢ si¢ z ninigsza dokumentacja i stosowac si¢ do
jg tresci.

— Regulator montowa¢ w migjscu utatwiajacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowaé nie naprezajac obudowy.

— Montaz eektryczny wykona¢ zgodnie ze schematami i opisem w ninigjszg dokumentagi.

— Instalacja dektryczna: zasilajaca i odbiornikbw musi by¢ sprawna technicznie oraz spetniac wymagania
aktualnie obowiazujacych norm i przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciagtg i nie posiada wbudowanego wytacznika zasilania. Do wytaczenia
zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktorym odlegtos¢ pomiedzy
zestykami wszystkich biegunéw wynosi co ngjmnig 3 mm.

— Odtaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwol one!

— Kable dektryczne nalezy wprowadzi¢ do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa sztucznego.
Stosowanie przepustow metalowych jest niedopuszczalne!

— Regulator, instalacja eektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikéw temperatury i same czujniki powinny byé
tak zamontowane, aby nie byto mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzeta, aw szczegélnosci gryzonie (np.
przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegundw instalacji poprzez ciato zwierzecia, itp.)

Regulator jest zabudowany w obudowie dektrotechnicznegj z tworzywa sztucznego do mocowania nasciennego na
ptaszczyznie pionows.

Doprowadzenie przewodow instalacji elektryczng odbywa sie poprzez przepusty kablowe (tzw. , dtawiki”) w
dolng czesci obudowy.

Potaczenia eektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami oraz opisem.

Aby zamocowad regulator na scianie (pfaszczyznie) nalezy:
Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obr6t srub z tworzywa sztucznego na pokrywie wedtug okreslonego na
pokrywie opisu.
Przykreci¢ obudowe do sciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla przewodow w dot.

Aby dofgczyé regulator do instalacji elektryczne i obwodow sterowania nalezy:

- Woprowadzi¢ przewody zasilajace, przewody do zaciskdw wejscia impulsowego oraz przewody urzadzen
sterowanych i dotaczy¢ zgodnie ze schematem.
Przewody doprowadzajace impulsy potaczy¢ z zaciskami In i OV. Opis zaciskéw znajduje si¢ na plytce
drukowang regulatora. W przypadku dotaczenia wytacznika mechanicznego (np. wytacznika krancowego)
biegunowos¢ nie ma znaczenia. W przypadku dotaczenia eektronicznego klucza typu OC, NPN, biegun ujemny
klucza (zacisk — ) nalezy dotaczy¢ do zacisku OV regulatora, biegun dodatni klucza (zacisk OUT lub OC) do
zacisku In regulatora. Jezeli czujnik wymaga zasilania mozna go dotaczy¢ do zacisku U+
Przewody neutralny i fazowy napiecia zasilania 230V, 50Hz dotaczy¢ do zaciskow oznaczonych N, L z
zachowaniem biegunowosci: przewdd neutralny (kolor niebieski) do zacisku oznaczonego N, przewdd fazowy do
zacisku oznaczonego L.
Przekaznik wyjscia sterujacego posiada dostepne na listwie zaciskowg dwa zestyki: wspdlny (C) i normalnie
otwarty (NO). Zestyki przekaznika nie sa galwaniczne potaczone z liniami zasilania oraz wewnetrznymi uktadami
regulatora. Na rysunku 1 przedstawiono schemat potaczen regulatora. Wybdr wyjscia zalezy od zastosowania.
Praca wyjscia 1i 2 zostaty opisane w rozdziale ,, Zastosowanie regulatora’.
W regulatorze zngjduja sie¢ dwa zaciski srubowe oznaczone PE przeznaczone do wykonania potaczenia przewodu
ochronnego PE. Sa one potaczone ze soba, nie sa potaczone z innymi obwodami regulatora.
Zestyki przekaznika alarmowego sa oznaczone NC, COM, NO. Sa separowane galwanicznie od pozostatych
obwoddéw uktadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z zachowaniem dopuszczalnych parametrow (okreslonych w
rozdziale, Dane techniczne’).

UWAGA !l
Po wykonaniu polaczen elektrycznych nalezy sprawdzié ich poprawnosé i zgodnosé
ze schematem elektrycznym. Zalaczenie napiecia zasilania bez sprawdzenia poprawnosci
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

polaczen elektrycznych jest NIEDOPUSZCZALNE!

Groz
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wspdlpracujacych urzadzen, pozarem, por azeniem pradem elektrycznym lub SMIERCI A!

=
]
f Vo '\.I
. E-8 .
1 s
\\.,____, ! | LY i
3,15A 3,154
RGN ORGE SR RGRE
E
. I T
our 1 | ourz |57 |re e TE]

Ot W
slanjjacy odbiomia

NoL

I'. i \ )
Iasilanie
2308, B0Hz

Wigjscke mpuliows

6. Funkcje mikroprzetagcznikow

Mikroprzetaczniki umieszczone sa na ptycie czotowg wewnatrz obudowy. W cdu ich ustawienia nalezy
wylaczy¢ napigcie zasilania regulatora i upewni¢ si¢ 0 jego braku, a nastgpnie otworzy¢ obudowg. Przetaczniki sa
ponumerowane oraz posiadaja wyraznie 0znaczona pozycje zataczenia (ON). W tabeli nr 1 przedstawiono ich

znaczenie.

Rysunek 1
Schemat polqczeni regulatora

OUT 1 —wyjscie licznikowo-
dozujqce, sterujgce np.
urzgdzeniami dozujqcymi
(zestyki NO, C - niezasilane)
OUT 2 —wyjscie, timera”,
sterujgce np. oswietleniem
(zestyki NO, C - niezasilane)

Wejscieimpulsowe: zaciski In
(biegunowos¢ dodatnia) i OV
(biegunowos¢ ujemna). W
przypadku czujnikéw tr6jprzewo-
dowych U+ - zasilanie czujnika

Tabelal Funkcje mikroprzelqcznikow

Numer o rf .
mikr opr zetacznika Polozenie Sl
OFF Regulator pracujejako DOZOWNIK | Potozenie  mikroprzetacznika — jest
1 uwzgledniane tylko w momencie
ON Regulator pracujejako LICZNIK zataczenia zasilania.
2 OFF Jednostka przedliczeniowa sa kilogramy: , kg’
ON Jednostka przdiczeniowa sa litry: ,1”
3.45,6 OFF Potozenie wymagane

7. Przed pierwszym uruchomieniem

— Sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu mechanicznego i elektrycznego, w szczegdlnosci jakos¢ i skutecznosé
eektrycznych potaczen ochronnych PE.
— Sprawdzi¢ zgodnosé¢ potaczen ze schematami

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznikow réznicowo-pradowych

— Zamkna¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatéw eektrycznych (w tym obudowe regulatora)
— Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania spethia wymagane parametry.
— Skonfigurowa¢ mikroprzetaczniki regulatora.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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8. Obstugaregulatora

— Podczas uzytkowania i obstugi stosowa¢ sie do ninigiszg dokumentag;i

— Obudowg regulatora okresowo czysci¢ wilgotna szmatka.

— Nalezy codziennie obserwowa¢ prace regulatora i natychmiast reagowa¢ na wszekie nieprawidtowosci
zwracajac si¢ do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz i uruchomienie regulatora.

— Wszdkie nieprawidtowosci musza zosta¢ usunicte. Uzytkowanie nieprawidtowo dziatgjacego regulatora jest
niedopuszczalne. Jezdi istnigje jakiekolwiek niebezpieczenstwo nalezy odtaczy¢ napiecie zasilania regulatora i
urzadzen wspotpracujacych.

8.1. Zalaczenie zasilania

Po zataczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazuja sie kolgino, w kilkusekundowych odstepach, nastepujace
informacje:
dane producenta:

JOTAFAN
www. | ot af an. pl

zapalaja si¢ lampki nad przyciskiem START i STOP, alarm jest aktywny

typ urzadzenia, wersga oprogramowania:

Bl TERMO+L
wersja L-05

gasna lampki nad przyciskiem START i STOP, alarm jest wytaczany
numer seryjny urzadzenia, data produkcji:

Nuner: 00123/08
Dat a: 05-08-2008

Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji wyswietlacz przechodzi do stanu spoczynkowego.
Wyglad ekranu zalezy od trybu pracy DOZOWNIK lub LICZNIK.

Jezdi przed ostatnim wytaczeniem zasilania lub restartem mikrokontrolera byt zataczony proces sterowania,
zostaje on wznowiony. Zawartosé licznikdw nie zostaje wyzerowana, zliczanie jest kontynuowane. Swiecenie jedng z
lampek LED nad przyciskami START/STOP wskazuje stan procesu regulacji.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 9


http://www.jotafan.pl

Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

W zaleznosci od nastawy ,, Podswietlenie wyswietl.” wytacza si¢ ono automatycznie po ustawiong liczbie
sekund od ostatniego nacisniccia dowolnego przycisku (istnige réwniez mozliwos¢ zataczenia podswietlenia
wyswietlacza na state). Jezdi podswietlenie jest wygaszone to wowczas pierwsze nacisniecie dowolnego przycisku
spowoduje tylko zataczenie podswietlenia (bez Zzadng inng reakcji na nacisnigty przycisk). Wszystkie opisy
w instrukcji odnosza si¢ do sytuacji zataczonego podswietlenia wyswietlacza.

Tabela2 Opis podstawowych funkcji przyciskow

Przycisk Opis
Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi nastawami (oraz wyswietlanymi informacjami).
+, - Zmiana wartosci w trybie edycji nastawy.

W trybie spoczynkowym zmiana Zadanej

| Anulowanie wprowadzonej zmiany.
OPUSC | Powr6t do MENU nadrzednego.
W trybie spoczynkowym wejscie do MENU podgladow.

Przycisk Opis

Wejscie do MENU podrzednego.

Wejscie w tryb edycji nastawy.

Zatwierdzenie wprowadzoneg) zmiany.

Skasowanie/wstrzymanie biezacego alarmu.

Zerowanie wartosci licznika kasowalnego (nalezy przytrzymac wcisnigty przycisk przez
okoto 2 sekundy).

Uruchomienie procesu sterowania (tylko w trybie spoczynkowym).

START | Przy wstrzymanym procesie sterowania (funkcja PAUZA, lampka czerwona miga szybko)
powoduje jego wznowienie.

Jednorazowe, krotkie wcisnigcie powoduje wstrzymanie procesu sterowania (PAUZA).
Wecisnigciei przytrzymanie przez okoto 2 sekundy powoduje zatrzymanie procesu regulacji.

USTAW

STOP

8.3. Zalaczeniei wylaczenie procesu sterowania (zliczania),
funkcja PAUZA

Jezeli proces sterowania jest zatgczony (Swieci Sig zidona lampka LED nad przyciskiem START), to w
celu jego wylaczenia nalezy wcisnaé i przytrzymaé przycisk STOP (okoto 2 sekundy) az pojawi sSig ekran z
zadaniem potwierdzenia zatrzymania procesu. Po wybraniu opcji TAK nalezy potwierdzi¢ to przyciskiem USTAW
lub STOP. Zgaszenie zidong lampki LED i zaswiecenie si¢ czerwong lampki sygnalizuje zatrzymanie procesu.
UWAGA! Po krétkotrwatym nacisnieciu przycisku STOP regulator wstr zyma proces ster owania (PAUZA)

Jezeli proces sterowania jest wylaczony ($wieci sig czerwona lampka LED nad przyciskiem STOP), to w
celu jego zalaczenia nalezy: prze$¢ do trybu spoczynkowego i nacisna¢ przycisk START. Regulator wyswietli
ekran w ktorym mozna poda¢ wiek stada (bedzie on wykorzystywany do automatycznego przeliczenia wieku stada
podczas wyswietlania rgestracji dziennych wag). Ustawiona wartos¢ nalezy potwierdzi¢ przyciskiem USTAW albo
START. Zostanie wyswietlona informacja o postepie kasowania pamieci z dotychczasowymi pomiarami (jezeli
pamieé¢ byta zapetniona w 100% to czas kasowania wynaosi okoto 15 sekund). Zaswiecenie si¢ zielongj lampka LED i
zgaszenie czerwong sygnalizuje uruchomienie procesu sterowania.

Regulator posiada rowniez funkcje PAUZA, poleggjaca na wstrzymaniu procesu sterowania. Aby
wstrzyma¢ proces sterowania nalezy podczas zalaczonego procesu sterowania nacisnaé przycisk STOP. Stan
wstrzymania (PAUZA) sygnalizowany jest szybkim miganiem czerwong lampki, umieszczong nad tym przyciskiem.
Podczas wstrzymania procesu oba wyjscia sa wytaczonei nie sg zliczane impulsy wejsciowe. Ponowne uruchomienie
procesu przyciskiem START nie powoduje skasowania licznikéw.
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UWAGA ! W trybie pracy LICZNIKA stan pauzy diuzszy niz 4 minuty spowoduje ponowne rozpoczecie
odliczania czasu chwilowego zuzycia.

UWAGA ! W trybie pracy DOZOWNIKA po odliczeniu zadang ilosci masy (objetosci) wyswietlany jest
ekran z komunikatem , ODLICZANIE ZAKONCZONE”. Nacisnigcie przycisku USTAW lub pétnoc powoduje
powr6t do trybu spoczynkowego

8.4. Kody dostepu

Nastawy regulatora zostaly podzielone na trzy poziomy dostepu. Na poziomie zerowym (ogdlnodostepnym)
znajduja sie te, ktére nie maja znaczenia na proces kontroli obiektu lub prawidtowe dziatanie regulatora — dostep do
nich nie jest zabezpieczony zadnym kodem. Na poziomie pierwszym i drugim znajduja sie nastawy, do ktérych
dostep powinny miec tylko osoby uprawnione. Poziom drugi moze zosta¢ odblokowany dopiero po odblokowaniu
poziomu 1. Szczegbtowy opis poszczegdlnych nastaw znajduje si¢ w rozdziale ,, Nastawy urzadzenia”.

Kodem dostgpu jest ciag czterech cyfr i/lub liter: A, B, C, D, E, F. Litery pojawiaja si¢ po cyfrze9.

W celu odblokowania lub zmiany dostepu na poziom 1 nalezy:
8 w trybie spoczynkowym nacisnaé przycisk USTAW a nastepnie MINUS, pojawi si¢ ekran:

Pozi om dost epu O
Podaj /zmean  >>

cyfraw gérnym, prawym rogu oznacza biezacy poziom dostepu (0,1,2)

8 nacisna¢ przycisk USTAW, pojawi si¢ ekran: Pozi om 1 zabl ok.

PCDAJ

W zaleznosci od biezacego poziomu dostepu pojawiaja sie napisy: odblok./USTAW jezdi dany poziom jest
odblokowany Iub zablok./PODAJ jezdi dany poziom jest jeszcze nie odblokowany.
Przyciskami PLUS/MINUS odszuka¢ ekran z zadanym kodem.
8 nacisna¢ przycisk USTAW, pojawi Sig ekran:

Pozi om 1 zabl ok.
PCDAJ 0000

Podkreslenie oraz miganie dang cyfry sygnalizuje pozycje kursora. Przyciskami PLUS/MINUS mozna
zmieni¢ warto$¢ dang cyfry. Przyciskiem USTAW zmienia Si¢ pozycje kursora (po wprowadzeniu jednosci
i nacisnieciu USTAW nastepuije sprawdzenie kodu lub akceptacja nowo wprowadzonego).

Jezeli wyswietlany jest napis PODAJ to po poprawnym wprowadzeniu kodu poziom zostanie odblokowany,
ajezei wyswietlany jest napis USTAW to po wprowadzeniu liczby i jg zaakceptowaniu zostanie ustawiona nowa
wartos¢ kodu dostepu. Przycisk OPUSC powoduje anulowanie wszystkich operacji wprowadzania/zmiany kodu
dostepu.

Jezdli podczas odblokowywania zostanie wprowadzony niepoprawny kod to zostanie wyswietlony napis:

KCOD BxeDNY
PCQzZI OM NI EDCST. !

i po okoto 3 sekundach urzadzenie przedzie do ekranu spoczynkowego.

Jezdli Uzytkownik zapomni wprowadzone kodu istnige mozliwos¢ odblokowania poziomu wprowadzajac
tzw. kod fabryczny. W tym cdu, w trakcie wyswietlania zadania podania kodu dostepu, nalezy nacisnaé
i przytrzymaé (przez okoto 3 sekundy) réwnoczesnie przyciski PLUS i MINUS do czasu wyswietlenia napisu
.FABR.”:

Pozi om 1 zabl ok.
PODAJ FABR. 0000
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

Nalezy woéwczas poda¢ odpowiedni kod fabryczny. Wartosci kodéw domysinych i fabrycznych znajduja sie
ponizg, na koncu rozdziatu.

W celu przywr écenia blokady danego poziomu nalezy podczas ustawiania nowego kodu réwnoczesnie
nacisnaé przyciski PLUSi MINUS.

W celu odblokowania lub zmiany dostepu na poziom 2 nalezy najpierw odblokowaé poziom 1,
anastepnie odszukaé¢ ekran z napisem , Poziom 2" i postepowaé identycznie jak podczas odblokowywania
poziomu 1.

W MENU , Ustaw. i odblok. kodow dostepu” mozna réwniez zmieni¢ wartos¢ kodu ZATRZYMANIA
procesu kontrali.

Ustawienie wartosci kodu na 0000 powoduje trwate odblokowanie danego poziomu — dopoki nie
@ zostanie poziom zablokowany recznie pozostaje odblokowany (nawet po wylaczeniu i
powtdr nym zatgczeniu zasilania.

Domyslne/fabryczne wartosci kodéw dostepu:
@ Kod ZATRZYMANIA procesu: 0000/FFFF
Poziom 1: 0000/1725
Poziom 2: 1726/1726

8.5. Zakresi zerowanie licznikow
Regulator posiada wbudowane cztery pary licznikow. Zliczana jest ilos¢ impulsow wejsciowych oraz masa

(objetosc) na podstawie wartosci nastawy ,, Przelicznik”. Sposdb zerowania poszczegdlnych licznikéw podany jest w
tabeli 3.

Tabela 3 Zakres i zerowanie licznikéw

Licznik Zakres Zerowanie
Dzienn 65 535 impulsow - uruchomienie procesu sterowania
Y 16 777,215 kg (1) - przejscie zegara przez potnoc
. 16 777 215 impul sow I ,
Hodowli 4294 967 kg (1) uruchomienie procesu sterowania
, 4 294 967 295 impul sdw , .
Catkowity 1099 511 552 kg (1) nie podlega zerowaniu
K an 65 535 impulsow - przytrzymanie przycisku USTAW przez okoto 3 sekundy
asowamny 16 777,215 kg (1) podczas wyswietlania zawartosci licznika

8.6. Ustawianie zegara

W cdlu ustawienia zegara nalezy najpierw odblokowaé poziom 1 dostepu (patrz rozdziat ,, Kody dostepu”).
Nastepnie w MENU podgladéw odszuka¢ ekran wyswietlajacy czas. Nacisna¢ przycisk USTAW, pojawi Sie znak
edycji przy ,dniu”, przyciskami PLUS/MINUS nalezy ustawi¢ wtasciwa wartosé. Kolgine nacisniecia przycisku
USTAW przechodza do , miesigca’, ,,roku”, ,godziny”, ,minuty”, , sekundy”. Zatwierdzenie ,, sekund’ powoduje
akceptacje ustawiong daty. W kazdym momencie przyciskien OPUSC mozna przywrécié¢ poprzednia date.

UWAGA! W czasie trwania procesu mozna zmienia¢ tylko godziny, minuty, sekundy

12 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.



Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+L

9. MENU regulatora

Ponizeg przedstawiono sposob poruszania sie po MENU regulatora.

LICZNIK MENU podgladéw
10: 18- 21. 3kg/ h | opugé [Li czni ki USTAWID i enny 423i
START _ 63. 450kg >> [e—— 63. 450kg
y OPUSC
+/— ¢+/—
lub | |[Hodow. 1783i
267kg
DOZOWNIK 5;7/‘783_
Biez.  63. 450Kg 2o 167L
Zadana- 100kg o 9
{ - [Kasowal . 12347 | CAkowity
[ka] 63 85 185. 100kg
Dzien 40 39 ¢
Ustaw zmienia
jednostki pomiedzy | [Rej estracja USTAWINK . 40 12- 07- 08 |[PLUSMINUS
[kg ()], a[%] >> [e—— 85. 250k g | Przegladanie kolejnych
i + OPUSC dni rejestragji
05- 08- 2008 ] USTAW, Poziom 1
] 11: 15: 02 «—— Ustawianie daty i godziny
i + USTAW, OPUSC
|[Aarm za: 11nmi5s FSIAY%IZhyt dzugi i np. | Wyswietlanietylko

ALARM JEST >> [«——T{wej sci owy BYz | biezacych lub uspionych
OPUSC A alarmoéw
v '
Zbyt duze chwil.
zuzyci e TAK
LICZNIK MENU nastaw _
10: 18- 21. 3kg/ h PSS Ust awi eni a USTAW/7adana( docel owa) | Poziom O
START 63. 450kg [¢«——Tlalarmdw i reg.>> [«——+{MBSa 100kg | DOZOWNIK
OPUSE OPUSE
lub N {+-
DOZOWNIK +/— Poziom 1 _V\X/j. .2 zalacz?ne Poziom 1.
Biez.  63. 450kg £00= - 19:00 1
Zadana- 100kg +- Poziom 1
| |Czas test.zuzyc. [Dlatrybu DOZOWNIK
t e 7: 00 19: 00 |wyswietlana jest nazwa
[ kgl 63 85 £+/—' _ ,Czas pracy’
Dziea 40 39 | [Dopuszcz. zuzyci € | poziom 1
. 1- kg 200 |L|CzZNIK
Ustaw zmienia £
jednostki pomigdzy Y
[kg(D] a[%] | [Op6zni eni e testu|pgziom 1

bi ez. zuz. 2h00M || |czNIK
F

Maks. czas inp. _

wej sci ow. Onp5s |Poziom 2
fr-

| [IMaks. czas braku )

i mpul su OFF |Poziom2
+/—

| |Czas wstrzymani a _

al ar nu Oh1s5n |Poziom 2
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A i

©
2| [Costuga USTAWIPodswi et | eni e _
S[requl atora >> [e——— wy Sw. ong0s |Poziom0
frim oPUSCE e
= | [Przelicznik Poziom 2
1 inp.= 0.150kg
+/—
| |[Ust awi ¢ nastawy |Poziom 2
donmyslne ? NE Zatrzymany proces
v
[Stan USTAWUszkodzona pam
systenu ! >> AOPUSC nast aw Nl E
+— £+/—

| [Nast awy donysl ne

zestawu 123 N E
-

| |[Zbyt dzugi i np.

wej §ci o NI E

for-

| |[Zbyt rzadko i np.

wej $ci owe Nl E
+/—
| [Zbyt duze cakk.
zuzyci e N E
+/—
| |[Zbyt mate cazk.
zuzyci e N E
+/—

| |[Za duze chw. zuz.
21.3kg/h  NE

o
Za mate chw. zuz.
21. 3kag/ h N E

A

Pozi om dostepu 1 FYS™AY%IBoziom 1 odbl ok.
Podaj / zni ea >> USTAW .-
Fr

_|Pozi om 2 zabl ok.
PODAJ

OPUSE

9.1. Poruszanie si¢ po MENU regulatora

Przyciskami PLUS/MINUS nastepuje zmiana ekranéw na tym samym poziomie MENU. Aby zmieni¢ wartos¢
jakig$ nastawy nalezy nacisna¢ przycisk USTAW, uaktywnia sie¢ wtedy tryb edycji (sygnalizowany symbolem ,, <”
po prawg stronie liczby). Wéwczas przyciskami PLUS/MINUS mozna zmieni¢ dana wartosé. Przyciskiem USTAW
nastepuje zaakceptowanie tg wartosci i od tego momentu bedzie ona uwzgledniana przez regulator. Bedac w trybie
edycji przyciskien OPUSC mozna go porzucié i przywroci¢ poprzednia wartosé nastawy.

Symboal ,,>>" w dolnym prawym rogu sygnalizuje obecnos¢ tzw. PODMENU. Naciskajac przycisk USTAW
Uzytkownik wywotuje dane PODMENU. Powrét do MENU nadrzednego nastepuje po nacisnieciu przycisku
OPUSC.
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9.2. Ekran spoczynkowy

Wyglad ekranu spoczynkowego uzalezniony jest od trybu pracy regulatora: LICZNIK albo DOZOWNIK.
Na ponizszych rysunkach przedstawiono obydwa przypadki.

LICZNIK o o _ o
znacznik biezacego stanu wejscia biezace zuzycie, migajaca wartos¢
biezacy czasgg:mm._ »~ Zwarte, ,~-" rozwarte oznacza, ze nie jest testowane
"D 18? 21 3kg/ 1 minimal ne chwilowe zuzycie
i »START  63. 450kQ ]
Stan procesu sterowania T wartosé licznika dziennego
(START, PAUZA, STOP)
DOZOWNIK o _
/ wartos¢ licznika dziennego
Bi ez. 63. 450kg |
Zadana; 100kg |

T docel owa wartos¢ masy (objetosci)
znacznik biezacego stanu wejscia
" zwarte, ,~-” rozwarte

9.3. Rgestracja dziennego wydatku
Regulator moze zapamieta¢ do 1000 dziennych wydatkéw. Wartos¢ licznika dziennego jest zapamietywana
przed kazdym jego wyzerowaniem.

UWAGA! Uruchomienie procesu powoduj e skasowanie zawar tosci

dotychczasowej rejestraci.

Zapamigtane wyniki mozna przeglada¢ w dwoch migjscach:
w MENU podgladéw znajduje sie PODMENU , rejestracja’, w ktorym wyswietlana jest data zapisu i zmierzona
wtym dniu masa (objetos¢), ,Nr:” oznacza numer kolgnego wpisu, po wejsciu do PODMENU zawsze
wyswietlany jest numer ostatniego wpisu, przyciskami PLUS/MINUS mozna przeglada¢ zawartos¢ kolginych
dni:

Nr: 40 12-07-08
85. 250kg

naciskajac PLUS/MINUS w trybie spoczynkowym wyswietlana jest zapamictana masa (objetos¢) w poréwnaniu
do dnia hodowli, przyciskiem USTAW mozna zmienia¢ wyswietlane jednostki: masa (objgtos¢) bezwzgledna lub
wyrazona w stosunku do dnia wczesnigszg reestracji w procentach, jezeli nie ma dang wartosci (np. dzien
wczesnig przed rozpoczeciem regestracii) wyswietlany jest symbal ,,-----" lub ,,---.-"

waga dziennaw danym dniu odniesiona

Zapami¢tane wagi ; A .
do dniawczesnigjszg rejestradji

dzienne w kazdym z dni

wiek stadaliczony jakoréznica  wiek stadarejestracji z dnia
daty startu rejestracji plus

poczatkowy wiek stada

wczesnigszego

Y\ ¥
[kg] 63 85|  USTAW  [og™ 74.1 115.2
Dziehn 40 39| Dzien 40 39
'
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9.4. Nastawy regulatora

W rozdziale tym zostaty opisane nastawy dostepne w tzw. MENU nastaw. W cdu wejscia do MENU nastaw
nalezy w trybie spoczynkowym nacisna¢ przycisk USTAW. Opis wszystkich nastaw znajduje si¢ w tabdi 4.

Wszystkie nastawy sa zapisywane w pamigci nieulotng i odtwarzane przy kazdym uruchomieniu regulatora.
Dla zwickszenia niezawodnosci oprogramowanie zostato wyposazone w procedury stuzace do kontroli poprawnosci
danych i obstuge btedow pamieci. W momencie stwierdzenia nieprawidtowosci zostaje zgtoszony alarm i

wyswietlony odpowiedni komunikat. Szczeg6towy opis znajduje si¢ w rozdziale ,, Komunikaty alarmowe’.

Tabela 4 Nastawy regulatora

Wyswietlany tekst Poziom dostepu rr:/i\il?rn:glsr?a migr/:r?;]cna ggﬂ;;;; Krok zmiany
Ustaw. regulacji i alarmw >>
Zadana(docel ova 0 1kg (1) 50000 kg (1) 5kg (1) 1kg (1)
) DOZOWNIK g g g g
masa 100kg | Zadana masa (objetos¢) po ktorg zostanie wytaczone wyjscie 1
Wj .2 zataczone 1 | 00:00 | 24:00 | 7200—-19:00 | 10 min
7: 00~ 19: 00 Przedziat czasowy w ktorym zataczone bedzie wyjscie 2
1 | 00:00 | 24:00 | 7200—-19:00 | 10 min
LICZNIK:
Przedziat czasowy w ktorym zostanie zataczone wyjscie OUT 1 oraz sa kontrolowane
alarmy:
- zbyt mate catkowite zuzycie — sprawdzany o koncowsej godzinie (tu: 0 19.00),
lc_:lz g'\" K: - zbyt mate chwilowe zuzycie — rozpoczecie testu nastepuje 0 godzinie zataczenia. Przez
test. zuzyc. czas nastawy ,, Opoznienie testu biezacego zuzycia’ jest zbierana informacja o zu_Zyciu
7: 00 19: 00 i nastepuje poréwnywanie z zadeklarowanym minimalnym dopuszczalnym zuzyciem,
- alarmy zbyt duzego catkowitego zuzyciai zbyt duzego chwilowego zuzycia
DOZOWNI K: monitorowane sa caly czas.
Czas pracy Szczegbtowy opis znajduje sie w rozdziale ,, Ustawienie alarméw procesu sterowania’
7: 00— 19: 00 DOZOWNIK:

Pora zataczeniai ewentualnego wylaczenia wyjscia sterujacego OUT 1

W cdlu utatwienia ustawiania czasu ,,OD — DO” obie nastawy znajduja Sig na jednym
ekranie. Symbol ,, <" oznacza nastawe, ktéra bedzie edytowana po nacisnieciu przycisku
USTAW. Przechodzenie pomigedzy nimi (zmiana potozenia symbolu ,,«<") nastepuje po
nacisnieciu przycisku PLUS/MINUS.

Dopuszcz. zuzyci
e

! Tkg () -
LICZNIK 1kg() 65000ka() | 0014 ) 1kg ()

Minimalne i maksymalne dopuszczalne zuzycie. Na podstawie tych nastaw i nastaw
okreslajacych czas testu zuzycia wyznaczane sa granice minimalnego i maksymalnego

wej sci ow. OmlLOs

1- kg 200
chwilowego zuzycia. Szczegbtowy opis znajduje si¢ w rozdziale ,, Alarmy procesu
sterowania’

f 1 :
93(8) tzﬂl eni e LICZNIK Oh30m 3h00m 2h00m 30 min
bi ez. zuz. 2hoom | Czasliczony od zataczenia wyjscia (nastawa ,, Czas testu zuzycia OD”) po jakim bedzie

monitorowany alarm od minimalnego chwilowego zuzycia.
2 | OFF,0m0ls | 4m00s | OFF | 1s
Maks. czas i np. Maksymalny dopuszczalny czas zwarcia wejscia impulsowego. Jezeli zostanie on

przekroczony to bedzie zgtoszony alarm zbyt dtugiego impulsu wejsciowego (przyczyna
np. uszkodzenie wytacznika lub przewodu w jego torze).
Warto$¢ OFF wytacza monitorowanie tego alarmul.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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. : Wartosé Wartosé Wartosé .
Wyswietlany tekst Poziom dostepu minimalna maksymalna domyélna Krok zmiany
2 OFF, OhO1m 4h00m OFF 1 min

Maksymalny dopuszczalny czas pomiedzy kolgnymi impulsami na wejsciu, po jego
przekroczeniu zostanie zgtoszony alarm zbyt rzadkich impulséw wejsciowych

Maks. czas (przyczyna: np. przerwa w obwodzie wytacznika).

br aku Monitorowany tylko w czasie zataczonego wyjscia OUT 1.

impul su 1h00s | \wartos¢ OFF wytacza monitorowanie tego alarmu. Uzywany raczej w pracy regulatora
jako DOZOWNIK do monitorowania prawidtowego funkcjonowania np. paszociagu (czy
zataczenie pracy powinno skutkowaé cyklicznym pojawianiem si¢ impulsow na wejsciu

regulatora).
2 | oh0Im |  1h0Om | Ohi5m |  1min
Czas Nastawa okresla przez jaki czas nie bedzie powtérnie zataczony alarm potwierdzony juz
wstrzymani a raz przez Uzytkownika. Jezeli pojawi si¢ nowa przyczyna alarmu (do tg pory nie
al armu Oh15m | zgtaszana) to alarm zostanie natychmiast uruchomiony i beda wyswietlone komunikaty 0
wszystkich biezacych alarmach.
Qbstuga regul atora >>
0 | ciagle OM30s | 4m30s | ciagle | 30s
Podswi et | eni e Czas, po jakim podswietlenie wyswietlacza liczone od czasu nacisnigcia ostatniego
Wy SW. OnB0s | Przycisku zostanie wylaczone (oszczednos¢ energii elektryczne)). Jezeli podswietlenie jest

zgaszone, to pierwsze nacisniecie dowolnego przycisku powoduje tylko zataczenie
podswietlenia wyswietlacza

2 | 0,001kg(l) | 65000kg(l) | 1,000kg(l) | 0,001kg ()
Przelicznik Wartosé 0 jaka sa zwickszane liczniki wyrazonew kg (1) przy pojawieniu si¢ impulsu na
1 inp.= 1.000kg |wesciu. Zmianawartosci w trakcie pracy nie spowoduje zmiany zapamictanych wartosci
licznikow.
2 | NIE | TAK | - | -

Ust awi ¢ nasta
dony &l ﬁe 2 N\IMIé Wybraniei potwierdzenie opcji TAK spowoduije przywrdcenie wszystkim nastawom

wartosci domyslnych. Po te operacji zostanie automatycznie ustawiona opcja NIE

MENU stan systemu zostato opisane w rozdziale ,, Komunikaty alarmowe’. MENU pozioméw dostepu
zostato przedstawione w rozdziale ,, Kody dostepu”

10. Komunikaty alar mowe

Regulator jest wyposazony w przekaznikowe wyjscie aarmowe. Wykrycie nieprawidtowosci
w funkcjonowaniu urzadzenia lub przekroczenie zaprogramowanych progéw aarmowych powoduje zgtoszenie
alarmu: zadziatanie przekaznika alarmowego i wyswietlenie komunikatu o alarmie (miga podswietlenie
wyswietlacza).

UWAGA! Przy braku zasilania regulatora komunikaty alarmowe nie sa wyswietlane, pod$wietlenie nie miga
Zadziata jedynie przekaznik alarmowy.

Sytuacje alarmowe mozna podzidi¢ na dwie grupy. Pierwsza zwigzana jest z uszkodzeniem regulatora
(np. uszkodzenie pamieci przechowujacg nastawy), a druga stanowia Sytuacje wynikajace z procesu sterowania
i nastawionymi progami alarmowymi. W obydwu przypadkach nalezy postepowa¢ w podobny sposob.

Potwierdzenie wyswietlanego komunikatu przyciskiem USTAW powoduje wstrzymanie tego alarmu na czas
okreslony nastawa ,, Czas wstrzymania alarmu”. Jezeli wykrytych jest wieceq, niz jedna sytuacja alarmowa, to zostgja
kolgno wyswietlone (i wymagaja potwierdzenia) komunikaty o kazdg z nich, a po potwierdzeniu ostatniego alarmu
regulator powraca do trybu spoczynkowego. Od tego momentu odliczany jest czas wstrzymania alarmu. Jezeli
przyczyna alarmu nie zniknie, to po odliczeniu , czasu wstrzymania’ alarm zostanie powtornie zgtoszony. Jezeli w
trakcie wstrzymania alarmu zostanie wykryta nowa, jeszcze nie zgtoszona sytuacja alarmowa, to zostanie ona
zgtoszona natychmiast, a nastepnie zostana przypomniane wszystkie biezace alarmy. Ich potwierdzenie spowoduje
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rozpoczecie odliczania czasu wstrzymania alarmu jeszcze raz.
W MENU podgladéw znajduja sic ekrany wyswietlajace uptywajacy czas wstrzymania alarmu oraz biezaca
sytuacje dotyczaca wykrytych alarmow:

Alarm za: --m-s | Niejest wykryta zadna sytuacja alarmowa, zaden alarm nie jest wstrzymany.
BRAK ALARM.

Allarm za: 11mil5s | Jest wykryty jakis alarm i caly czas wystgpuje, przyciskienm USTAW mozna sprawdzi¢
ALARM JEST >>]| higzacy stan wykrytych alarméw.

Allarm za: 11ml5s | Byt wykryty jakis alarm ale przyczyna ustapita, odliczany jest czas wstrzymania alarmu,
ALARM BYX  >>| przyciskiem USTAW mozna sprawdzié biezacy stan wykrytych alarmow.

W MENU ,, Stan systemu” mozna sprawdzi¢ stan wszystkich wykrywanych sytuacji alarmowych.
W tabeli 5 przedstawiono wszystkie komunikaty alarmowe oraz sposob postepowania w przypadku ich wystapienia.
W dolnym lewym rogu znajduje sie stan biezacego alarmu:
NIE —w biezacg chwili nie wystepuje dana sytuacja alarmowa i nie jest wstrzymany alarm z nig zwiazany,
TAK —w biezacg chwili wystepuje dana sytuacja alarmowa,
BY1—w biezacg chwili nie wystgpuje dana sytuacja alarmowa ale jest wstrzymany alarm z nig zwiazany (tzn. ze
alarm miat migjsce w czasie okreslonym nastawa ,, Czas wstrzymania alarmu”).

Tabela 5 Komunikaty alarmowe

Wyswietlany tekst | Opis
Alarmy zwigzane z uszkodzeniem regulatora
Uszkodzona pam U;zkod_zona pam_ie;é przecthgjqca nastav_vy._ Nie ma mozliwosci trwalego
nast aw zapamigtania wartosci nastaw. Kazde uruchomienie (restart) regulatora spowoduje
TAK ustawienie wartosci domysinych. Nalezy wytaczy¢ i zataczy¢ powtdrnie zasilanie. Jezeli
alarm wystepuje nadal nalezy odda¢ urzadzenie do serwisu.
Ustawione zostaty wartosci domysine w danym zestawie nastaw.
Jezeli nie towarzyszy temu biad uszkodzenia pamieci nastaw to nalezy:

S‘gﬁ;:;"%e . sprébowagé powtdrnie uruchomié regulator,
Y 103 . ustawi¢ wartosci odpowiednich nastaw lub wybra¢ opcje przywrécenia wartosci
TAK domysInych.

Jednorazowe wystapienie tego btedu moze by¢ spowodowane np. zakidceniami

e ektromagnetycznymi. Przy czestym wystepowaniu nalezy odda¢ urzadzenie do serwisu.
Alarmy zwigzane z procesem ster owania

Impuls wejsciowy (zwarcie na wejsciu) byt aktywny diuzg niz wartos¢ nastawy
Zbyt diugi inp »Maksymalny czas impulsu wejsciowego”. Jezdi urzadzmie_ p(_)prawnie reaguje na stan
wej sci owy " |wejsciowy (w trybie spoczynkowym wyswietlany jest stan wegscia: zwarte albo rozwarte)
TAK sprawdzi¢ poprawno$é generowania impulsu przez dotaczone urzadzenie. Odtaczy¢
urzadzenie od wejscia (np. od zacisku In). Jezeli regulator wykrywa zwarcie wescia
pomimo poprawng pracy odtaczonego urzadzenia nalezy odda¢ regulator do serwisu.

Impulsy wej$ciowe pojawigja Si¢ rzadzig niz wartos¢ nastawy ,,Maksymalny czas

Zbyt rzadko braku impulsu”. Jezeli urzadzenie poprawnie reaguje na stan wesciowy (w trybie
i np. spoczynkowym wyswietlany jest stan wesciac zwarte albo rozwarte) sprawdzi¢
wej sci owe poprawnos¢ generowania impulsu przez dolaczone urzadzenie Zewrzet zaciski
TAK wesciowe (OV z In). Jezdi regulator nie wykrywa zwarcia wescia mimo fizycznego

zwarcia zaciskoéw nalezy oddac regulator do serwisu.
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zuzyci e
TAK

Zbyt duze cazk.

Alarm monitorowany tylko podczas pracy w trybie LICZNIKOWYM

Zuzycie w biezacym dniu przekroczyto wartos¢ nastawy ,, Maksymalne dopuszczalne
zuzyci€’. Alarm ten nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Nalezy sprawdzi¢ przyczyng zbyt duzg ilosci impulsdw wejsciowych wystawionych
przez dotaczone urzadzenie (np. uszkodzenie rurociagu za przeptywomierzem).

zuzyci e
TAK

Zbyt mate catk.

Alarm monitorowany tylko podczas pracy w trybie LICZNIKOWYM

Zuzycie 0 godzinie zadeklarowang w nastawie ,Czas testu zuzycia DO” nie
osiagneto wartos¢ nastawy ,Minimalne dopuszczalne zuzyci€'. (np. brak wody, lub
niedostateczny przeptyw, choroba ptakéw, itp. )

Wyswietlany tekst

Opis

Alarm monitorowany tylko podczas pracy w trybie LICZNIKOWYM

Zﬁwdgai Chwilowe zuzycie przekroczyto wartos¢ wynikajaca w wartosci nastaw ,, Czas testu
21. 3kg/ h zuzycia® i ,Maksymalne dopuszczalne zuzyci€'. Szczegbtowy opis zngduje Sie
TAK w rozdziale ,, Ustawienie alarmow procesu sterowania’. UWAGA! Wyswietlana wartos¢
jest wartoscia biezaca, a niew chwili wystapienia alarmu.
Alarm monitorowany tylko podczas pracy w trybie LICZNIKOWYM
Chwilowe zuzycie byto nizsze niz wartos¢ wynikajaca w wartosci nastaw ,, Czas testu
Za mazte zuzycia’ i ,Minimalne dopuszczalne zuzyci€’. Szczegbtowy opis znajduje si¢ w rozdziale
chw. zuz. , Ustawienie alarméw procesu sterowania’.
TAﬁ 1.3kg/ h Potwierdzenie alarmu powoduje rozpoczecie od nowa odliczania czasu ustawionego

w nastawie ,, Opdznienie testu biezacego zuzycia’.
UWAGA! Wyswietlana warto$¢ jest wartoscia biezaca, a nie w chwili wystapienia
alarmu.

Zatrzymani e
procesu
TAK

Alarm generowany zawsze po zatrzymaniu procesu lub uruchomieniu regulatora
z zatrzymanym procesem regulacji. Potwierdzenie alarmu réwnoczesnie jest jego
skasowaniem.

11. Ustawienie alar mow procesu sterowania
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] Test maksymalnego catkowitego i chwil owg?o zuzycia )
Regulator posiada nastawy umozliwigjace ustawienie progow alarmowych dotyczacych pracy urzadzenia

i procesu sterowania.

Nastawa ,, Maksymalny czas impulsu we$ciowego” okresla najdtuzszy dopuszczalny stan zwarcia zaciskow
wejsciowych. Przekroczenie tego czasu powoduje wygenerowanie odpowiedniego alarmu. Wybierajac opcje ,, OFF”
(wartos¢ domysina) wyltaczone zostaje monitorowanie tego alarmu.

Nastawa ,, Maksymalny czas braku impulsu” okresla najdiuzszy dopuszczalny czas pomigdzy impulsami.
Alarm sprawdzany jest tylko, jesli wyjscie 1 jest zataczone. Uzywane gtéwnie w trybie pracy DOZOWNIKA
do sprawdzenia poprawnosci dziatania urzadzenia dozujacego.

Nastawy ,Czas testu zuzycia’, ,Dopuszczalne zuzycie’ oraz ,,OpoOznienie testu zuzycia® wptywaja na
alarmy dotyczace catkowitego i chwilowego zuzycia. Na rysunku powyze zobrazowano sposob dziatania
poszczegdlnych alarmow.

W cdu wyznaczenia chwilowego zuzycia, przez kazde kolgne 10 minut sumowana jest zliczona masa
(objetosc). 1los¢ takich 10-minutowych licznikbw wyznacza nastawa ,Opoznienie testu biezacego zuzycia'.
Nastepnie na podstawie srednig wartosci z wszystkich aktualnych 10—minutowych licznikéw wyznaczane jest
chwilowe zuzycie i odnoszone jest do zuzycia przypadajacego na jedna godzing. Do momentu aktualizacji wszystkich
10—minutowych licznikbw wartos¢ biezacego zuzycia moze by¢ obarczona wigkszym bigdem, jezdi impulsy
wejsciowe pojawiaja si¢ nierdbwnomiernie. 10-minutowe liczniki sa zerowane o potnocy, przy kazdym zataczeniu
zasilania, zataczeniu procesu regulacji, po pauzie trwajacg ponad 4 minuty, potwierdzeniu alarmu maksymalnego
chwilowego zuzycia.

Maksymalne caskowite i chwilowe zuzycie monitorowane jest przez cata dobe, bez wzgledu na nastawy.
Potwierdzenie alarmu maksymalnego caZkowitego zuzycia powoduje rozpoczecie zliczania masy (objetosci) od nowa
(wyswietlany licznik dzienny nie jest zerowany). Ma to na ceu umozliwienie pracy bez zgtaszania alarmu, jezdi
przyczyna wystapienia przekroczenia dopuszczalng masy (objetosci) zostata usunieta.

Prog aarmu maksymalnego chwilowego zuzycia wyznaczany jest na podstawie nastawy ,Czas testu
zuzycid’ i ,Maksymalnego dopuszczalnego zuzycia® (maksymalne dopuszczalne zuzycie dzidone jest przez czas
testu zuzycia i odnoszone do 1 godziny). Wazne jest aby nastawa ,, Czas testu zuzycia’ byta prawidtowo ustawiona,
poniewaz czas wigkszy od rzeczywistego spowoduje wyliczenie nizszego progu chwilowego zuzycia i moze by¢
zgtoszony niepotrzebny alarm.

Minimalne ca/kowite zuzycie sprawdzane jest po czasie ustawionym w nastawie ,, Czas testu zuzycia DO”.
Potwierdzenie tego alarmu powoduje jego skasowanie, tzn. ze nie bedzie on juz w biezacym dniu zgtaszany (chyba ze
nastapi wytaczeniei powtérne zataczenie zasilania).

Prog minimalnego chwilowego zuzycia wyznaczany jest analogicznie do progu maksymalnego chwilowego
Zuzycia na podstawie nastaw , Czas testu zuzycia’ i ,Minimalne dopuszczalne zuzycie€’. Aby nie byt zgtaszany
niepotrzebnie ustawiane jest opOznienie rozpoczecia monitorowania tego alarmu (nastawa , OpOznienie testu
biezacego zuzycia’). Dgje to czas na zliczenie odpowiednig masy (objetosci) od zataczenia dotaczonego urzadzenia.
Jezdi liczba impulsdow w ciagu 10 minut jest stata i stosunkowo duza mozna skréci¢ czas opoznienia biezacego
zuzycia. Dla matg ilosci lub niesystematycznie pojawigjacych sie impulsow wejsciowych nalezy wydtuzy¢
opdznienie testu biezacego zuzycia aby regulator nie zgtaszat niepotrzebnych alarméw.
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12. Gwarancja

Na urzadzenie producent udzida dwuletnig gwarancji. Warunki gwarancji sa przedstawione w dotaczong do
urzadzenia karcie gwarancyjng. Dane producenta znajduja Sie na stronie tytutowe ninigiszej dokumentagji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktory zostata
udzielona gwarancja, jest dobre jakosci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynosi 24 miesigce od daty sprzedazy wpisang do ninigszg karty

gwarancyjng, nie dtuzg jednak, niz 36 miesiecy od daty produkcji. Gwarancja jest wazna tylko po przedtozeniu

dowodu zakupu.

Wszdkiewady i usterki objete ninigjsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostana usunigte bezptatnie.

Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie znajdowato si¢ w naprawie.

W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na wiasny koszt do gwaranta,

tj. 30-418 Krakéw, ul. Zakopianska 9.

6. Naprawa gwarancyjna obgmuje wylacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obgmuje uszkodzen mechanicznych i eektrycznych wyniklych z zainstalowania i uzytkowania
urzadzenia niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dolaczenia urzadzenia do instalacji
niesprawngj technicznie lub nie spetnigjacg aktualnie obowiazujacych przepisow, nie posiadajacg wymaganych
przepisami okresowych badan kontrolnych. Gwarancja nie obgmuje takze uszkodzen powstatych w wyniku
Zjawisk losowych takich jak: pozar, przepiecia w sieci energetyczneg, wyltadowania atmosferyczne, zalanie,
dziatanie srodkow chemicznych oraz okolicznosci i sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czesci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabywca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek i inng
ingerencji w urzadzenie.

10.Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krétkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty
otrzymania urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono wymienione
nainne, sprawne technicznie.

11.Gwarancja jest wazna wylacznie wéwczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby
posiadajace odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie eekiryki i eektromechaniki, a takze gdy
urzadzenie zostanie dotaczone do sieci dektryczng zgodng z aktualnie obowiazujacymi przepisami, posiadajace
wazne badania i pomiary kontrolne, a takze posiadajacg zabezpieczenia przeciwprzepicciowe (przynajmnig dwa
stopnie zabezpieczen: B i C), przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegGtowymi
dokumentami, np. dokumentacja techniczno —ruchowa urzadzen, zapewnigjace bezpieczenstwo pracy Sieci
elektryczng i dotaczonych urzadzen. Obiekt, w ktérym zostanie zainstalowane urzadzenie musi spetniat
wymagania bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia, np. instalacje ochrony odgromowsj. Nie
spetnienie tych wymogdw zwalnia gwaranta od wszelkig odpowiedzialnosci za urzadzenie i skutki wynikte z jego
pracy.

12.Wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych prawidtows eksploatacja urzadzenia, w tym czynnosci serwisowych
oraz badan kontrolnych instalacji eektryczng przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy do obowiazkdw
Nabywecy i jest przeprowadzane na jego koszt.

13.W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze
wymieni¢ urzadzenie na wolne od wad lub zwrdéci¢ Nabywcy kwote uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.

14.Nabywca ponosi koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktére Gwarant nie
ponosi odpowiedzialnosci.

15.Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymal ninigsza gwarancje oraz instrukcje uzytkowania
urzadzenia, zapoznat sie z nia i zostat poinformowany o koniecznosci stosowania si¢ do nig.

16.Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora
i wymaganych ninigsza instrukcja czynnosci serwisowych przez osobe posiadajaca Stosowne uprawnienia.
Nieokazanie takiego dokumentu powoduje utrate praw gwarancyjnych.

17.We wszdkich sprawach nie uregulowanych powyzg maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

o~ w
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