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Uwaga!

Przed przystqpieniem do montaiu i uiytkowania urzqdzenia nalezy dokladnie
zapoznad sig g niniejszq instrukcjq i scisle stosowac do jej tresci!

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dolqczone urzqdzenie MUSI POSIADAC
zgodne 7 aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony przeciwpo-
razeniowej. Musi posiadac takie przynajmniej drugi stopien ochrony przeciwprze-
pieciowej.

Urzqdzenie jest przeznaczone do pracy ciqglej i nie posiada wylqcznika zasilania.
Jezeli zachodzi potrzeba wylqczania urzqdzenia, naleiy zainstalowaé zewnetrzny
wylqcznik zasilania.

UWAGA!!!

Wszelkie prace zwiqzanie 7 montazem i uruchomieniem urzqdzenia powinna
wykonywaé osoba posiadajqca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Jakiekolwiek elektryczne czynnosci lqczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzqdzeniu Z DOLACZONYM ZASILANIEM

SA NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystqpieniem do prac wykonaé widoczng przerwe w obwodzie elektrycz-
nym zasilania urzqdzenia i upewnic sie o braku napiecia.

Instalacja elektryczna, do ktorej jest dolqczone urzqdzenie wymaga okresowych
przeglqdow i badan!
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Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

1. Opis ogolny

Regulator INLET-010 jest facznikiem elektronicznym przeznaczonym migdzy innymi dla
serwomotoru do otwierania i zamykania okien uchylnych. Poziom otwarcia okien moze by¢ zadawany na
dwa rozne sposoby:

* napieciem analogowym z zakresu od 0V do 10V (uchylenie okien jest proporcjonalne do wielko$ci
napigcia na zaciskach wejsciowych, przy czym mozna wybraé tryb pracy: pelne otwarcie dla napigcia
OV lub 10V — tzw. tryb inwersyjny),

= poprzez interfejs RS485 do wspolpracy m.in. z regulatorami systemu JOTAFAN (poziom otwarcia
okien jest ustalany przez regulator nadrzedny i przesylany do regulatora wlotow INLET-010),
rownocze$nie moze by¢ podiaczonych do czterech regulatorow INLET—010 do jednego regulatora
nadrzednego.

Aktualny poziom otwarcia okien, wyrazony w procentach (0% — zamknigcie, 100% — catkowite
otwarcie), moze by¢ wyznaczany na dwa rézne sposoby:
* polozenie odczytywane jest za pomoca potencjometru serwomotoru,
= polozenie ustalane jest na podstawie czasu przejazdu od krancowki dolnej do krancowki gérnej
oraz od krancowki gornej do krancowki dolnej (czas jazdy od 0% do 100% moze by¢ rézny od
czasu jazdy od 100% do 0%)

Urzadzenie posiada zestaw nastaw w celu latwego dostosowania do wspotpracy z rédznymi
regulatorami nadrzgdnymi (zadajacymi poziom otwarcia okien) oraz potencjometrami serwomotorow.
Migdzy innymi mozna:

= zapamigta¢ pozycje potencjometru serwomotoru dla zamknigcia okien,

= zapamigta¢ pozycje potencjometru serwomotoru dla calkowitego otwarcia okien,

= ustawi¢ histereze, tzn. warto$¢ o jaka musi si¢ rézni¢ zadany poziom otwarcia od biezacego
polozenia aby regulator zataczyt silnik serwomotoru,

= ustawi¢ filtracje zmian napigcia na wejsciu 0..10V, tzn. czas przez ktdry jest mierzone i usredniane
napigcie na zaciskach INO-IN10,

= ustawi¢ warto$¢ napigcia zadanego, dla ktorego regulator ustawi calkowite otwarcie okien,

= ustawi¢ warto$¢ napigcia zadanego, dla ktérego regulator wlotow INLET—010 zamknie okna,

= wybrac tryb pracy wejscia 0..10V (calkowite otwarcie dla napigcia OV lub 10V)

= zaprogramowac czas jazdy od krancowki dolnej do krancowki gorne;j,

= zaprogramowac czas jazdy od krancowki gérnej do krancéwki dolnej,

» ustawi¢ czas autopozycjonowania przy pracy z krancéwkami 0% i 100%,

= ustawi¢ maksymalny dopuszczalny czas jazdy przy pracy z krancowkami 0% i 100%,

= wybra¢ numer sektora przy wspotpracy z regulatorem COMBO-8.

Maksymalny prad obciazenia wyjscia dla serwomotoru wynosi 1,5A (~230V, 50Hz). Regulator jest
zabezpieczony bezpiecznikiem aparatowym topikowym 1,6A o zdolnosci faczeniowej co najmniej 1500A
(wkifadka ceramiczna).

W urzadzeniu zastosowano reczny przelqcznik serwomotoru umieszczony na zewnatrz, z boku
obudowy, umozliwiajacy reczne sterowanie praca serwomotoru (przelqcznik umozliwia pracg rgczna,
automatyczna lub wylaczenie zasilania serwomotoru).
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Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

2. Dane techniczne i wymagania sprze¢towe

Dane techniczne

Napigcie zasilania ~230V, 50 Hz
Rodzaj wyjscia sterujacego zestyki przekaznika oraz tacznik elektroniczny
Maksymalny prad obciazenia zestykow przekaznika 1,5 A (przy ~230 V, 50 Hz)
Klasa ochrony przeciwporazeniowej I
Temperatura otoczenia regulatora podczas pracy 0+50°C
Wilgotno$¢ wzgledna otoczenia 0 + 95 % (bez kondensacji)
Typ regulacji dwupotozeniowa (zatacz/wylacz)
Zakres wejsciowego napigcia sterujacego 0+10V
Pobo6r mocy przez regulator (bez dofaczonych odbiornikow) max. 4.0 VA
Bezpiecznik wkladka topikowa aparatowa, ceramiczna 1.6 A, 250 V (IL>1500A)
Typ wejscia komunikacji szeregowej RS-485
Stopien szczelnosci obudowy IP 44
Wymiary obudowy (szer. x wys. x grub.,

bez przepustow i recznego przetqcznik serwomotoru) 160 x 200 x 90 mm

3. Montaz i dolaczenie regulatora do instalacji elektrycznej

UWAGA! Regulator wlotow INLET-010 jest przeznaczony do montaiu przez osobe posiadajgcq sto-
sownq wiedze i doswiadczenie w zakresie prac elektrycznych i mechanicznych, a takie formalne
uprawnienia w zakresie elektryki.

UWAGA! Przed przystqpieniem do prac wylqciyé napiecie zasilania, wykonaé widoczng przerwe
w obwodzie elektrycznym zasilania urzqdzenia i upewnic si¢ o braku napiecia!

= Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechnicznej z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na plaszczyznie pionowe;.

» Doprowadzenie przewodéw instalacji elektrycznej odbywa si¢ poprzez przepusty kablowe
(tzw. ,,dtawiki”’) w dolnej czg$ci obudowy.

= Polaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami
oraz opisem.

Aby zamocowac regulator na Scianie (plaszczyznie) nalezy:

=  Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obrot srub z tworzywa sztucznego na pokrywie wedhg
okreslonego na pokrywie kierunku.

»  Przykrecic obudoweg do $ciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla przewo-
dow w dot.

= UWAGA! Podczas prac montazowych mozna odiaczy¢ przewod tasmowy, laczacy uklady
elektroniczne w obydwu czgsciach obudowy. W tym celu nalezy wyja¢ wtyk przewodu z gniazda na
plytce ukladu elektronicznego mocowanego do pokrywy obudowy. Po zakonczeniu czynnosci
montazowych, przed zalozeniem pokrywy nalezy wpia¢ wtyk przewodu taSmowego, nalezy zwrocié
uwage na wzajemne polozenie wypustu na wtyku oraz przeznaczonego dla niego wycigcia
w gniezdzie.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 5



Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

Aby dotgczvé regulator do instalacji elektrycznej i obwodow sterowania nalezy:

Wprowadzi¢ przewody zasilajace 1 dolaczy¢ zgodnie ze schematem ponizej. Przewody fazowy
ineutralny dotaczy¢ do zaciskow oznaczonych N, L z zachowaniem biegunowosci: przewod
neutralny (kolor niebieski) do zacisku oznaczonego N. przewod fazowy do zacisku oznaczonego L.
Ié_r)zewody ochronne PE (powinny by¢ koloru Zotto-zielonego) dolqczy¢ do zaciskow oznaczonych
Wprowadzi¢ przewody urzadzenia sterowanego i dolaczyé zgodnie ze schematem ponize;j.
M.N przewo6d wspolny dla obu kierunkéw jazdy, M.L2 przewdd umozliwiajacy otwarcie okien,
M.L1 przewod umozliwiajacy zamknigcie okien

Wprowadzi¢ kable urzadzenia pozwalajacego na okreslanie aktualnego polozenia zaluzji.

o

Pozycja okien wyznaczana za pomoca potencjometru serwomotoru — suwak potencjometru
wprowadzi¢ do zacisku oznaczonego POT2. Pozostale dwa wprowadzi¢ do zaciskow POT1 i
POT3. Jezeli po zalaczeniu =zasilania regulatora wlotow podczas otwierania okna na
wyswietlaczu liczby beda si¢ zmniejszaly nalezy zamieni¢ polozenie kabli w zaciskach POT1 i
POT3.

Pozycja okien wyznaczana za pomoca krancéwek 0% i 100% — kable krancowki 100%
dofaczy¢ do zaciskow ,—KR.K+” (para polozona nizej), kable krancéwki 0% dotaczyé do
zaciskow ,—KR.0+” (para polozona wyzej). Wymagane jest stosowanie krancowek
,hormalnie zwartych” (wéwczas uszkodzenie kabla polaczeniowego zostanie uznane za
zadzialanie krancowki i jeden z kierunkéw jazdy zostanie zablokowany a w przypadku
dojechania do drugiej — sprawnej — krancowki zostanie wykryty blad sygnatu z dwoch
krancéwek 1 wyjscie sterujace zostanie wylaczone do czasu ingerencji Uzytkownika).

Wprowadzi¢ kabel urzadzenia zadajacego potozenie wlotow.

o

Jezeli zadawanie ma odbywa¢ si¢ za pomoca napigcia analogowego to nalezy wprowadzi¢ do
zacisku INO nizszy potencjal i do zacisku IN10 wyzszy potencjal. Réznica potencjalow
pomigdzy wejsciem INO a IN10 nie moze przekroczy¢ 10V.

W przypadku zadawania warto$ci uchylenia okien za pomoca komunikacji szeregowej RS485
nalezy podlaczy¢: do zacisku NET- lini¢ B (—), do zacisku NET+ lini¢ A (+), do zacisku OV linig
masy. Podlaczenie linii +12V do zacisku +12V nie jest wymagane. Jezeli odleglo$¢ pomigdzy
regulatorem nadrzednym a regulatorem wlotow INLET-010 jest duza do polaczenia nalezy
zastosowac kabel ekranowany i odlaczy¢ ekran do zacisku EKR.

Niewykorzystywane zaciski nalezy pozostawi¢ niepodlaczone.

Rysunki od 1 do 4 przedstawiaja wszystkie sposoby podlaczenia regulatora wlotow INLET-010 do

instalacji elektrycznej, serwomechanizmu uchylania okien i regulatora nadrzgdnego.
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Rysunek 1 Opis zaciskow regulatora wlotow INLET-010 przy zadawaniu poziomu otwarcia okien napieciem
analogowym 0 .. 10V i wyznaczania aktualnej pozycji okien za pomocq potencjometru serwomechanizmu.
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Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010
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Rysunek 2 Opis zaciskow regulatora wlotow INLET-010 przy zadawaniu poziomﬁ otwarcia okien za pomocq
interfejsu RS-485 i wyznaczania aktualnej pozycji okien za pomocq potencjometru serwomechanizmu.
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Rysunek 3 Opis zaciskow regulatora
interfejsu RS-485 i wyznaczania aktualnej pozycji okien za pomocq pomiaru czasu przejazdu pomiedzy krancokami

0% i 100%.
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Rysunek 4 Opis zaciskow regulatora wlotow INLET-010 przy zadawaniu poziomu otwarcia okien napieciem

analogowym 0 .. 10V i wyznaczania aktualnej pozycji okien za pomocq pomiaru czasu przejazdu pomiedzy
krancokami 0% i 100%.
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Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

UWAGA! Po wykonaniu polgczen elektrycznych naleiy sprawdzi¢ ich poprawnosé izgodnosé
ze schematem elektrycznym. Zalqczenie napiecia zasilania bez sprawdzenia poprawnosci polqczen
elektrycznych jest NIEDOPUSZCZALNE! Grozi uszkodzeniem regulatora, wspolpracujqcych
urzqdzen, poiarem, porazeniem prqdem elektrycznym lub SMIERCIA!

4. Funkcje mikroprzelacznikow

Przed przystapieniem do pracy nalezy odpowiednio skonfigurowaé¢ mikroprzetaczniki znajdujace si¢
wewnatrz regulatora na plycie pulpitu. W tabeli 1 przedstawiono znaczenie poszczegdlnych
mikroprzelacznikow.

Tabela nr 1 Funkcje mikroprzetqcznikow

Numer Polozenie Opis
mikroprzelacznika
Wybér numeru regulatora INLET-010:
OFF, OFF — numer 1
ON, OFF — numer 2
OFF, ON — numer 3
ON, ON — numer 4
1,2 Potozenie tych mikroprzetacznikow ma znaczenie tylko podczas
pracy z zadawaniem sterowania za pomoca interfejsu RS-485
(mikroprzetacznik nr 3 w pozycji ON).
Wymagane jest ustawienie kolejnych numerow (np. przy pracy
z dwoma regulatorami nalezy zadeklarowa¢ numery 11 2)
Wybér sposobu zadawania potozenia okien uchylnych:
OFF — za pomoca analogowego napigcia 0-10V
ON — za pomoca komunikacji w standardzie RS-485 (wymaga takze
3 ustawienia odpowiedniego numeru na mikroprzetacznikach 112
oraz ustawienia numeru odpowiedniego sektora podczas
wspotpracy z COMBO-8)
Wybér sposobu odczytu aktualnej pozycji okien uchylnych:
4 OFF — za pomoca potencjometru serwomechanizmu
ON — za pomoca czasu przejazdu pomigdzy krancéwkami 0% i 100%

5. Zalaczenie zasilania i obsluga regulatora

Po sprawdzeniu poprawno$ci polaczen w instalacji elektrycznej regulatora oraz ich zgodno$ci ze
schematem elektrycznym oraz ustawieniu mikroprzelacznikow w odpowiedniej pozycji mozna zalaczy¢
napigcie zasilania. Na wyswietlaczu ukazuja si¢ kolejno, nastepujace informacje:

* Typ urzadzenia — INL: INLET

= Numer wersji oprogramowania r.12

= Sposob odezytu aktualnej pozycji okien uchylnych: POT (mikroprzetacznik nr 4 w pozycji OFF)
rAN (mikroprzetacznik nr 4 w pozycji ON)

* Sposob zadawania poziomu otwarcia okien: 0.10 (mikroprzetacznik nr 3 w pozycji OFF)
485 (mikroprzetacznik nr 3 w pozycji ON)

= Jezeli wybrano opcje zadawania za pomoca komun. SA.1 lub SA.2 lub SA.3 lub SA.4

RS-485, to zostaje rowniez wyswietlony nr urzadzenia:  (stan mikroprzetacznikéw nr 11 2)

8 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.



Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

Po zakofczeniu prezentacji powyzszych informacji wySwietlacz przechodzi do stanu
spoczynkowego, w ktorym wyswietlane jest biezace polozenie okien uchylnych. Zapalona, czerwona
lampka LED znajdujaca si¢ z prawej strony wyswietlacza sygnalizuje, ze regulator jest skonfigurowany
poprawnie i bedzie sterowal praca serwomotoru, o ile pozycja recznego przelqcznika serwomotoru
znajdujacego si¢ z lewej strony wskazuje cyfre 2 (przefqcznik w potozeniu: AUTOMAT). Szczegotowy
opis sposobu pracy i zadawania polozenia okien uchylnych przez regulator nadrzedny znajduje sig
w rozdziale ,,Zasada pracy regulatora INLET-010".

Jezeli jest to pierwsze zalaczenie urzadzenia po zainstalowaniu, to w celu poprawnej pracy nalezy
przeprowadzi¢ proces kalibracji serwomotoru sprz¢zonego z oknami lub czasu przejazdu pomigdzy
krancéwkami 0% i 100%. Szczegodtowy opis znajduje si¢ w nastgpnych rozdzialach.

Ustawienia recznego przelgcznika serwomotoru (na zewnatrz, Zz boku obudowy):

0. Odlaczenie napigcia z zaciskoOw sterujacych serwomotorem okien uchylnych
1. Reczne zamykanie okien

2. Praca automatyczna (steruje regulator)

3. Reczne otwieranie okien

UWAGA!

W celu umozliwienia regulacji polozenia okien uchylnych przez regulator INLET-010 nalezy
ustawic reczny przelqcznik serwomotoru w pozycje 2. W przeciwnym wypadku urzadzenie nie bedzie
w stanie zmieni¢ polozenia okien uchylnych.

Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

Trzypozycyjny wyswietlacz, umieszczony na plycie czolowej regulatora, stuzy do wskazywania
biezacego poziomu otwarcia okien uchylnych, a podczas zmiany nastaw do wyswietlania ich nazw i warto-
$ci. Zapalona, czerwona lampka LED z prawej strony wyswietlacza sygnalizuje, ze regulator jest w stanie
pracy (realizuje sterowanie serwomotorem). Lampka ta cyklicznie przygasa co czas ustawiony w nastawie
,dt.r” sygnalizujac uaktualnienie docelowej pozycji okien uchylnych (szczegdétowy opis znajduje si¢ w
rozdziale ,,Zasada pracy regulatora INLET-010"). Wylaczona lampka oznacza, ze regulator nie moze
realizowaé¢ sterowania serwomotorem okien (uzytkownik przeglada nastawy, brak transmisji od
sterownika nadrzednego przy wybranym zadawaniu za posrednictwem lacza RS-485). Migajaca lampka
informuje, ze regulator jest w trybie zmiany nastawy lub podgladu zadanego poziomu otwarcia okien.

Ponizej opisano podstawowe funkcje przyciskow.

PLUS, MINUS
» Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi nastawami.
= Zmiana warto$ci w stanie po wybraniu nastawy.
= Podglad ustawionej w nastawach pozycji potencjometru serwomotoru dla catkowitego otwarcia
(PLUS) i zamknigcia (MINUS) okien uchylnych lub wymuszenie pozycjonowania okien

SET
= Przejscie do trybu przegladania nastaw
=  Wybdr biezacej nastawy do zmiany
= Zatwierdzenie zmiany aktualnie zmienianej nastawy

ESC
= W stanie spoczynkowym wyswietlacza: podglad przez okoto 1 sekunde zadanej wartosci uchylenia
okien
* Anulowanie edycji wybranej nastawy (przywrocona warto$¢ nastawy sprzed edycji, o ile nie zostata
zapisana przyciskiem SET)
= Powrdt z przegladania nastaw do stanu spoczynkowego
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Oprocz stanu spoczynkowego wszystkie stany pracy wyswietlacza sa chwilowe. Po dziesigciu
sekundach od czasu ostatniego naci$ni¢cia dowolnego przycisku nastgpuje samoczynny powr6t do stanu
spoczynkowego wyswietlacza. W wypadku powrotu z edycji nastawy nastgpuje jej anulowanie
1 przywrocenie poprzedniej warto$ci.

Jezeli regulator wyswietla biezaca pozycje okien uchylnych i nastapi potrzeba ich skorygowania to
w czasie wykonywania ruchu w kierunku zamknigcia okien $wieci si¢ dolna, pionowa ,kreseczka” na
pierwszym od lewej segmencie wyswietlacza, natomiast jesli okna si¢ otwieraja zostaje zaswiecona gorna
pionowa , kreseczka” na tym segmencie.

Migajaca warto$¢ 0% lub 100% oznacza, ze odczytana pozycja z potencjometru serwomotoru jest
poza kalibracja ustawiona w nastawach ,,P.G” i ,,P.d” (praca z potencjometrem serwomechanizmu) lub
wedlug skalibrowanych czaséw przejazdu pomigdzy krancoéwkami 0% i 100% okna powinny znajdowac
si¢ na ktorej$ z krancowek, a zadna krancowka nie jest w stanie aktywnym.

W stanie spoczynkowym wyswietlacza mozna podgladna¢ aktualnie zadane potozenie okien przez
nacisnigcie przycisku ESC (wyswietlane przez okoto sekundg po nacisnigciu przycisku).

Podczas pracy z potencjometrem serwomechanizmu przyciskiem PLUS lub MINUS mozna
podgladna¢ ustawiong w nastawach pozycje dla catkowicie otwartych (PLUS) lub zamknigtych (MINUS)
okien uchylnych (wartos$ci wyrazone sa w procentach i odnosza si¢ do catkowitego zakresu pomiarowego
zastosowanych uktadow elektronicznych). Podczas pracy z krancowkami 0% i 100% przytrzymanie przycisku
PLUS prze okoto 2 sekundy (do czasu wyswietlenia napisu POC) powoduje wymuszenie przejazdu do
krancowki 100% w celu pozycjonowania polozenia okien. Analogicznie przyciskiem (MINUS) mozna
wymusi¢ pozycjonowanie okien w odniesieniu do krancowki 0%. Po dojechaniu do odpowiedniej
krancéwki regulator ustawi si¢ ponownie zgodnie z biezaca zadana.

6. Zasada pracy — nastawy regulatora

Dla zabezpieczenia nastaw regulatora przed osobami postronnymi lub przypadkowymi zmianami,
bezposredni dostep do nastaw jest zablokowany. Regulator posiada dwa poziomy dostgpu do nastaw:
= poziom 1 (SET) — nastawy dostepne po odblokowaniu przyciskiem SET (w celu odblokowania
poziomu nalezy go nacisna¢ i przytrzymac¢ do wyswietlenia komunikatu SET — okoto 5 sekund),
= poziom 2 (CAL) — nastawy dostepne po odblokowaniu przyciskami PLUS i MINUS (w celu
odblokowania poziomu nalezy najpierw odblokowa¢ poziom 1 a nastgpnie réwnocze$nie nacisnaé
i przytrzymac¢ przyciski PLUS i MINUS do wyswietlenia komunikatu CAL — okoto 20 sekund),

Ponadto dostepne sa tylko nastawy wykorzystywane w trybie pracy ustawionym odpowiednimi
mikroprzelacznikami (np. jezeli mikroprzelacznik 4 jest w potozeniu OFF — praca z potencjometrem
serwomechanizmu — to nie sa dostgpne nastawy dotyczace pracy z krancowkami 0% i 100%)

W celu przegladania nastaw nalezy nacisna¢ przycisk SET. Pojawi si¢ trzyliterowy skrot pierwszej
dostepnej nastawy. Opis nastaw (ich skroty literowe, poziom dostepu, zakres zmian, warto$ci domyslne)
znajduje si¢ w tabeli ponizej. Przyciskami PLUS/MINUS przechodzi si¢ pomigdzy nastawami. Powr6t do
trybu spoczynkowego nastgpuje po naci$nigciu przycisku ESC lub po 10 sekundach liczonych od
ostatniego naci$ni¢cia dowolnego przycisku. Nacisnigcie przycisku SET powoduje wejscie do trybu edycji
(zaczyna szybko miga¢ czerwona lampka). Wowczas przyciskami PLUS/MINUS mozna zmienia¢ warto$¢
danej nastawy. Po ustawieniu zadanej wartosci nalezy nacisnaé przycisk SET w celu zapisania jej do
pamigci lub przycisk ESC w celu przywrocenia poprzedniej wartosci (jezeli nowa warto$¢ nie zostanie
potwierdzona przyciskiem SET w ciagu 10 sekund to regulator automatycznie przywroci poprzednia
wartosc).
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UWAGA! Zapis nastaw do pamigci wewnetrznej urzadzenia nastepuje dopiero w momencie
przejscia do stanu spoczynkowego. Jezeli wczeSniej nastapi zanik zasilania regulatora wlotéow —
nastawy moga nie zosta¢ zapisane. W przypadku wystapienia tej sytuacji nalezy jeszcze raz
zweryfikowa¢ nastawy i zapisa¢ je w pamigci wewnetrznej urzadzenia poprzez przejscie do stanu
spoczynkowego wyswietlacza.

UWAGA'! Po wykonaniu doboru nastaw zaleca si¢ ich zapisanie w celu pézniejszego ewentualnego
odtworzenia.

UWAGA! Po doborze nastaw zaleca si¢ zablokowanie dost¢pu do nich. W tym celu nalezy wylaczy¢
i ponownie zalaczy¢ zasilanie regulatora lub wymusi¢ jego restart poprzez jednoczesne wciSnigcie
i przytrzymanie przyciskéw PLUS i MINUS (przez ok. dwadziescia pig¢ sekund). Zostaje wowczas
wySwietlony napis rSt, po czasie okolo dwoch sekund nastgpuje restart (zachowanie regulatora
identyczne, jak podczas zalaczenia zasilania).

W tabeli nr 2 przedstawiono nastawy wspolne dla wszystkich trybow pracy. Nastawy dostepne
w zaleznosci od ustawionego trybu pracy (mikroprzetaczniki nr 3 i 4) przedstawione sa w rozdziatach
oplsujqcych funkcjonowanie regulatora w danym trybie. Dostepne sa nastepujace tryby pracy:
ustalanie biezacej pozycji okien na podstawie potencjometru serwomechanizmu — zadawanie potozenia
okien za pomoca komunikacji w standardzie RS-485,
= ustalanie biezacej pozycji okien na podstawie potencjometru serwomechanizmu — zadawanie polozenia
okien za pomoca analogowego napigcia 0..10V,
= ustalanie biezacej pozycji okien na podstawie czasu przejazdu pomigdzy krancoéwkami 0% i 100% —
zadawanie polozenia okien za pomoca komunikacji w standardzie RS-485,
= ustalanie biezacej pozycji okien na podstawie czasu przejazdu pomigdzy krancoéwkami 0% i 100% —
zadawanie polozenia okien za pomoca analogowego napigcia 0..10V.

Tabela nr 2 Nastawy wspolne dla wszystkich trybow pracy regulatora

Wyswietlany Nazwa Poziom Warto$é Warto$é Warto$é Krok zmian
tekst dostepu minimalna maksymalna domyslna y
HlStereza SET 2% 20% 5% 1%

Warto$¢ ta okresla o ile musi si¢ r6zni¢ zadany poziom otwarcia okien od biezacego aby regulator
uruchomit procedure zmiany potozenia okien uchylnych.

UWAGA! Podczas pracy z krancéwkami 0% i 100% zaleca si¢ ustawienie wigkszej wartosci aby
regulator ograniczyt liczbg uruchamiania i zatrzymywania okien. Pozycja okien wyliczana jest na
podstawie przejazdu od krancoéwki do krancowki. Fizyczne ruszenie okna (zmiana potozenia o 1%)
moze trwa¢ dhuzej niz wynikaloby to z przeprowadzonej kalibracji. Po pewnym czasie rzeczywiste
potozenie okna mogloby sig rozni¢ od wyliczonego przez regulator.

HIS
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6.1. Wspolpraca z potencjometrem serwomotoru

W tabeli 3 przedstawione sa nastawy dotyczace wspdlpracy z potencjometrem serwomotoru.

Tabela nr 3 Nastawy dotyczqce wspolpracy z potencjometrem serwomotoru

Wyswietlany Nazwa Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok zmian
tekst dostepu minimalna maksymalna domyslna y
Polozenie SET
= 1 kot 1
Gorne DIP.4=OFF 0 00 okolo 75

Pozycja potencjometru serwomotoru dla wartosci 100% otwarcia.

UWAGA! Przycisk PLUS powoduje rozpoczecie otwierania okien a przycisk MINUS zamykania
okien. Nie mozna zamkna¢ okien bardziej niz warto$¢ ustawiona w nastawie P.d

UWAGA! Wyswietlana warto$¢ nie jest wartos$cia zapamigtana jako catkowite otwarcie lecz jest
to biezaca pozycja okien uchylnych w odniesieniu do catkowitego zakresu pomiarowego
zastosowanych uktadoéw elektronicznych.

W celu ustawienia tej nastawy nalezy przyciskami PLUS i MINUS ustawi¢ calkowite otwarcie
okien i potwierdzi¢ to przyciskiem SET.

UWAGA! Przypadkowe wejscie do tej nastawy moze uniemozliwi¢ lub znacznie ograniczy¢
zakres sterowania oknami. Jezeli uzytkownik chce zrezygnowac ze zmian tej nastawy nalezy
nacisna¢ przycisk ESC.

Polozenie SET
dolne DIP.4=0OFF

J.w. tylko dotyczy pozycji potencjometru serwomotoru dla warto$ci 0% otwarcia.

0 100 okolo 25 1

UWAGA! Przycisk PLUS powoduje rozpoczecie otwierania okien a przycisk MINUS zamykania
okien. Nie mozna zamkna¢ okien bardziej niz warto$¢ ustawiona w nastawie P.d.

Podczas pracy odczytywane jest polozenie potencjometru serwomotoru. Na podstawie nastaw P.G
(okreslajacej 100% otwarcia okien) i P.d (okreslajacej 0% otwarcia okien) wyliczana jest biezaca pozycja
okien. Jesli r6znica biezacej pozycji okien a zadanej pozycji okien bedzie wigksza niz wartos¢ nastawy HIS
to regulator uruchomi jazde w kierunku warto$ci zadanej. Zatrzymanie nastapi po osiagnigciu zadanej (ze
wzgledu na niedokladno$¢ potencjometru moze si¢ zdarzyé, ze zatrzymanie nastapi po przekroczeniu
zadanej, jezeli przekroczenie bedzie wigksze niz warto$¢ nastawy HIS regulator uruchomi jazd¢ powrotna,
jezeli regulator nie bedzie mogt ustabilizowac pozycji nalezy zwigkszy¢ warto$¢ nastawy HIS).

Jezeli z jakiS powoddéw regulator odczyta pozycje potencjometru spoza zakresu skalibrowanego
w nastawach P.G lub P.d to bedzie migata odpowiednia warto$¢ na wyswietlaczu.
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6.2. Wspolpraca z krancowkami 0% i 100%

UWAGA! Podczas pracy z krancowkami 0% i 100% wymagane jest zastosowanie krancowek
awaryjnych, wylaczajacych prace serwonapedu, na wypadek uszkodzenia krancowek 0% i 100%.

W tabeli 4 przedstawione sa nastawy dotyczace wspolpracy z krancowkami 0% i 100%.

Tabela nr 4 Nastawy dotyczqce wspolpracy z krancowkami 0% i 100%

Wyswietlany Nazwa Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok zmian
tekst dostepu minimalna maksymalna domyslna y

czas (t) Jazdy SET

od 0% do 100% | DIP.4=ON 10s 10min 2min Is

Czas przejazdu od krancowki 0% do krancowki 100%.

Wartos¢ tej nastawy nie jest wpisywana przez Uzytkownika tylko jest odliczana w czasie przejazdu
kalibracyjnego.

Naciskajac przycisk SET podczas wyswietlania skrétu t J’ wyS$wietlony zostaje aktualnie
zapamigtany czas przejazdu. Naciskajac przycisk PLUS lub MINUS nastepuje wymuszenie
przejazdu kalibracyjnego: jezeli nie znajduje si¢ na krancowce 0% to uruchamia jazde w jej
kierunku (wyswietla biezace potozenie jak w trybie spoczynkowym), po dojechaniu na krancowki
dolna uruchamiany jest przejazd do krancowki 100% (wys$wietlany jest czas przejazdu w
sekundach). Po dojechaniu do krancowki gérnej, na podstawie odliczonego czasu, wyliczany jest
czas zmiany potozenia wlotow o 1% w gore.

tJ’

czas (t) Jazdy SET
od 100% do 0% | DIP.4=ON
tJ, Czas przejazdu od krancowki 100% do krancowki 0%.
Nastawa analogiczna jak t J’ tylko dotyczy zmiany potozenia wlotow o 1% w dot. Podczas
kalibracji najpierw jedzie do krancowki 100% a nastepnie zjezdza do krancowki 0% odliczajac
czas przejazdu
Automatyczne SET OFF,
Pozycjonowanie | DIP.4=0ON 1godz
Jezeli przez dtuzszy czas regulator INLET-010 nie dostanie sterowania wymuszajacego zjazd na
ktoras z krancowek moze dojs¢ do rozbieznosci pomigdzy fizycznym polozeniem wlotow a
potozeniem, ktére uznaje regulator. W tym celu mozna zaprogramowac czas, co jaki bedzie
Au.P wymuszany zjazd na ktoras z krancowek (jezeli biezace potozenie w chwili rozpoczegcia
autopozycjonowania bedzie z przedziatu od 1% do 50% to regulator pojedzie na krancowke 0%,
dla przedziatu od 51% do 99% regulator pojedzie na krancowke 100%).
Po dojechaniu na krancéwke regulator powréci do ustawienia wlotow wynikajacych z zadanej
Kazde zjechanie na dowolng krancéwke powoduje rozpoczecie odliczania czasu
autopozycjonowania (rozpoczecie odliczanie nastapi po zjezdzie z krancowki). Kazda zmiana
wartoS$ci tej nastawy takze powoduje odliczanie czasu od poczatku.
Wybranie opcji OFF powoduje wytaczenie funkcji autopozycjonowania.
Maks. (F) SET

czas (t) Jazdy | DIP.4=ON

Maksymalny czas jazdy przez jaki regulator moze jecha¢ w jednym kierunku. Jezeli przez zadany
czas regulator nie dojedzie do zadanej albo krancoéwki zatrzyma si¢ zgltaszajac btad nr 4.

Po dokonaniu kalibracji czasow przejazdu nalezy ustawi¢ warto$¢ tej nastawy na trochg wigksza w
stosunku do dtuzszego z czasow kalibracyjnych.

10s 10min 2min 1s

7dni OFF lgodz

1min 10min 10min 1min

Ft.Jd
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Regulator na podstawie czasow przejazdu od krancéwki 0% do 100% i od krancowki 100% do 0%
wylicza czas przejazdu o 1% w gorg¢ lub w dot. Jezeli zachodzi konieczno§¢ zmiany potozenia wlotéw
o zadang warto$¢, regulator uruchamia przejazd w odpowiednia strong na czas wynikajacy z powyzszych
nastaw. W trybie spoczynkowym wyswietlana jest biezaca pozycja wlotow jaka przyjmuje regulator.
Na skutek pewnych opoznien podczas rozpoczynania i zatrzymywania jazdy fizyczna pozycja wlotow
moze odbiegaé od tej, jaka przyjmuje regulator. Dlatego mozna zaprogramowaé czas autopozycjonownia
(patrz opis nastawy Au.P) lub wymusi¢ pozycjonowanie r¢czne (naciskajac przycisk PLUS lub MINUS
przez czas okoto 2 sekund, do momentu wyswietlenia napisu POC, Uzytkownik moze wymusi¢ przejazd
serwonapgdu do krancowki 100% (+) lub 0% (-), ewentualnie za pomoca przetacznika recznego
samodzielnie najecha¢ na odpowiednia krancowke).
Jezeli regulator podczas jazdy do 0% lub 100% napotka na odpowiednia krancoéwke automatycznie
dokona pozycjonowania i korekty swojego wyliczonego potozenia. W przypadku sytuacji odwrotne;j, tj
regulator wyliczyt pozycje 0% lub 100% a nie ma sygnatu z krancowki bedzie kontynuowat jazde w danym
kierunku do czasu otrzymania sygnalu z odpowiedniej krancowki (lub zadziatania zabezpieczenia zbyt
dhugiej jazdy.
Po kazdorazowym zalaczeniu zasilania regulator automatycznie pozycjonuje si¢ w stosunku do
krancowki 0%.
Regulator wykrywa nastgpujace bledy krancéwek (szczegdlowy opis i sposdb postgpowania znajduje
si¢ w rozdziale ,, Komunikaty awaryjne”):
= roéwnoczesny sygnat z obu krancoéwek rownoczesnie (Er.1),
= podczas otwierania okien napotkat sygnat z krancowki dolnej (monitorowanie uaktywniane dopiero jak
podczas otwierania nie ma sygnatu z krancowki dolnej aby da¢ czas na zjazd z pozycji 0%; Er.2),

= podczas zamykania okien napotkat sygnatl z krancowki gornej (monitorowanie uaktywniane dopiero jak
podczas zamykania nie ma sygnatu z krancowki gornej aby dac czas na zjazd z pozycji 100%; Er.3),

= przekroczony czas jazdy w jednym kierunku wynikajacy z nastawy Ft.J (Er.4),

= dojechat do zadanej pozycji (r6znej od 0% i 100%) a przez caly czas byt aktywny (i jest dalej) sygnat
z krancowki 0% lub 100% (Er.5).

UWAGA! Jezeli w ciggu 5 minut od wySwietlenia alarmu nie zostanie on potwierdzony to
urzadzenie automatycznie si¢ zresetuje i rozpocznie prace tak, jak po zalaczeniu zasilania.

6.3. Zadawanie polozenia okien za pomoca komunikacji w standardzie RS485

W tabeli 5 przedstawione sa nastawy dotyczace zadawanie polozenia okien za pomoca komunikacji w
standardzie RS485.

Tabela nr 5 Nastawy dotyczqce zadawanie potozenia okien za pomocq komunikacji w standardzie RS485

Wyswietlany Nazwa Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok zmian
tekst dostepu minimalna maksymalna domyslna y
. CAL
1
wSPOlpraca DIP 3=ON 0 8 0
SPO Wybor regulatora nadrzednego:
0 — COMBO+, COMBO-M, TERMISTAT-485
1-8 — numer sektora przy wspotpracy z COMBO-8

Oprocz wyboru odpowiedniego regulatora nadrzednego i ewentualnie numeru sektora nalezy takze
pamigta¢ o odpowiednim ustawieniu mikroprzetacznikow nr 1 1 2.
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6.4. Zadawanie polozenia okien za pomocg wejscia 0..10V

W tabeli 6 przedstawione sa nastawy dotyczace zadawanie polozenia okien za pomoca
wejscia 0..10V.

Tabela nr 6 Nastawy dotyczqce zadawanie potozenia okien za pomocq wejscia 0..10V

Wyswietlany Nazwa Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok zmian
tekst dostepu minimalna maksymalna domyslna y
czas (dt) SET
. 2 30 10 1
dt.r reakcji | DIP.3=OFF S S s s

Wartos¢ okreslajaca co jaki czas uaktualniana jest zadana pozycja okien (przez ustawiony czas jest
mierzone i usredniane napigcie wejSciowe do obliczenia docelowego potozenia okien).

Nieczulo$¢ SET
Gorna DIP.3=OFF

8,0V 10,0V 9,5V 0,1V

Warto$¢ zadanego napigcia analogowego dla ktorej (i powyzej ktorego) regulator przyjmie zadana
100% (otworzy okna na skalibrowane 100%) w trybie normalnym i 0% w trybie inwersyjnym.

Nieczulo$¢ SET
N.d dolna DIP.3=0OFF
Warto$¢ zadanego napigcia analogowego dla ktorego (i ponizej ktdrego) regulator przyjmie zadana
0% (zamknie okna na skalibrowane 0%) w trybie normalnym i 100% w trybie inwersyjnym

. SET
INWersja DIP 3=OFF 0.10 10.0 0.10 -
Wybor trybu pracy wejscia 0..10V. Deklaracja dla jakiego napigcia ma by¢ catkowite

zamknigcie/otwarcie wlotdw: 0.10 (normalne) <> 0V/10V, 10.0 (inwersyjne) <> 10V/0V.

0,0V 2,0V 0,5V 0,1V

InU

Kalibr.
.. CAL
Napigcia DIP 4=OFF ov okoto 11V - 0,01V
Analogowego

Nastawa ta stuzy do kalibracji pomiaru napigcia wejsciowego tak, aby przykladajac zadane
napigcie analogowe 10,0V regulator pokazal rowniez 10,0V (patrz: rozdziat 9. ,,Kalibracja okien
NA uchylnych i regulatora™). Jezeli napigcie na zaciskach INO-IN10 znacznie przekracza dopuszczalne
napigcie wejsciowe to miga wyswietlana liczba.

UWAGA! Regulator wlotow jest fabrycznie skalibrowany. Nie zaleca si¢ uzytkownikowi
dokonywania zmian wartosci tej nastawy! Jej zmiana powinna by¢ przeprowadzona tylko

w sytuacji awaryjnej. Nalezy do wejscia 0..10 V przytozy¢ napigcie od 9,0 do 10,0 V (z
zachowaniem biegunowosci) i przyciskami PLUS i MINUS ustawi¢ taka wartos¢, aby
wyswietlana byla warto§¢ odpowiadajaca napigciu wejsciowemu.

Poziom napigcia sterujacego mierzony jest na zaciskach INO — IN10. Nastawa ,,dt.r” okresla czas
pomiaru i u§redniania napigcia wejSciowego, po czasie tym nast¢puje obliczenie nowego poziomu otwarcia
okien. Proporcjonalnie do usrednionej wartosci napigcia sterowane sa okna uchylne. Calkowite otwarcie
okien jest ustawiane dla napigcia wigkszego lub réwnego zdefiniowanego w nastawie ,,N.G” (w trybie
normalnym) natomiast zamknigcie dla napigcia mniejszego lub rownego w nastawie ,N.d” (jezeli
N.G=10,0, a N.d=0,0 to uchylenie okien bgdzie odpowiadalo bezposrednio napigciu wejSciowemu, np.
Uwi=3,2V spowoduje otwarcie okien na poziomie 32%). W trybie inwersyjnym catkowite zamknigcie
nastepuje dla napigcia rownego lub wigkszego od ,,N.G”, a catkowite otwarcie dla napigcia mniejszego lub
rownego wartosci nastawy 0-..20V

Zaleca sig, aby nastawa ,,dt.r”” miata warto$¢ co najmniej 10 sekund.
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7. Kalibracja okien uchylnych i regulatora

7.1. Kalibracja sterowania serwomotoru przy wspoélpracy z potencjometrem

10.

serwomotoru

Dotaczy¢ urzadzenie zgodnie z opisem w rozdziale ,Montaz i dotaczenie regulatora do instalacji
elektrycznej”.

Ustawi¢ sposob zadawania poziomu otwarcia okien za pomoca mikroprzelacznika nr 3 (patrz rozdziat
,Funkcje mikroprzetacznikow”), zamkna¢ pokrywe regulatora, ustawi¢ reczny przelqcznik
serwomotoru w pozycje 0 1 zalaczy¢ zasilanie. UWAGA! Zalaczenie zasilania i praca zasilanego
regulatora przy otwartej pokrywie s3a niedopuszczalne! Groza porazeniem pradem
elektrycznym, kalectwem lub Smiercia!

Ustawi¢ reczny przelqcznik serwomotoru w pozycje 1 1 sprawdzi¢, czy okna zaczynaja si¢ zamykaé
1w pozycje 3 czy okna zaczynaja si¢ otwieraé. Jezeli dzialanie bedzie odwrotne, to zamieni¢ miejscami
przewody w zaciskach ML.1, ML.2.

UWAGA! Wszystkie czynnosci, ktorym musi towarzyszy¢ otwarcie pokrywy regulatora nalezy
wykonywac¢ po odlaczeniu napigcia zasilania regulatora!

Jesli okna poruszaja si¢ poprawnie powtorzy¢é czynnosci z punktu 3 i obserwowaé wyswietlane na
wyswietlaczu regulatora liczby. Jezeli podczas otwierania okien liczby si¢ zmniejszaja nalezy zamieni¢
miejscami przewody w zaciskach POT1 i POT3. Po zakonczeniu ustawi¢ reczny przetqcznik
serwomotoru W pozycje 2.

Odblokowa¢ poziom SET przez trzymanie przycisku SET do czasu wyswietlenia napisu SET (okoto
5 sekund). Odczeka¢ okoto 3 sekund az napis zniknie.

Wejs¢ do nastawy ,,P.G” (nacisna¢ przycisk SET, przyciskami PLUS/MINUS odszuka¢ napis P.G,
nacisna¢ przycisk SET). Przyciskami PLUS 1 MINUS (lub przelqcznikiem - wybierajac pozycije 3)
ustawi¢ okna w pozycji catkowicie otwartej. Potwierdzi¢ potozenie przyciskiem SET.

Wejs¢ do nastawy ,,P.d”. Postgpowaé analogicznie jak w punkcie piatym lecz zamkna¢ okna.

Dobra¢ nastawe ,,HIS” w zaleznosci od potrzeb.

Ustawi¢ nastawy dotyczace zadawania poziomu sterowania (opisane w kolejnych rozdziatach).

Wymusi¢ zmiany napigcia zadawanego przez regulator nadrzedny i sprawdzi¢, czy okna uchylne
ustawiaja si¢ zgodnie z oczekiwaniami.

7.2. Kalibracja sterowania serwomotoru przy wspoélpracy z krancowkami 0% i 100%

I.

Dotaczy¢ urzadzenie zgodnie z opisem w rozdziale ,Montaz i dotaczenie regulatora do instalacji
elektrycznej”.

Ustawi¢ sposob zadawania poziomu otwarcia okien za pomoca mikroprzelacznika nr 3 (patrz rozdziat
,Funkcje mikroprzetacznikow”), zamkna¢ pokrywe regulatora, ustawi¢ reczny przelqcznik
serwomotoru w pozycje 0 1 zalaczy¢ zasilanie. UWAGA! Zalaczenie zasilania i praca zasilanego
regulatora przy otwartej pokrywie s3 niedopuszczalne! Groza porazeniem pradem
elektrycznym, kalectwem lub Smiercia!

Ustawi¢ reczny przelqcznik serwomotoru w pozycje 1 1 sprawdzi¢, czy okna zaczynaja si¢ zamykaé
1w pozycje 3 czy okna zaczynaja si¢ otwieraé. Jezeli dzialanie bedzie odwrotne, to zamieni¢ miejscami
przewody w zaciskach ML.1, ML.2. Ustawi¢ reczny przelqcznik serwomotoru w pozycje 2

UWAGA! Wszystkie czynnosci, ktorym musi towarzyszy¢ otwarcie pokrywy regulatora nalezy
wykonywac¢ po odlaczeniu napigcia zasilania regulatora!
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10.

Odblokowa¢ poziom SET przez trzymanie przycisku SET do czasu wyswietlenia napisu SET (okoto
5 sekund). Odczeka¢ okoto 3 sekund az napis zniknie.

Wejs¢ do nastawy ,,tJ” 7 (nacisnaé przycisk SET, przyciskami PLUS/MINUS odszuka¢ napis tJ’,
nacisna¢ przycisk SET) i nacisnaé¢ przycisk PLUS lub MINUS. Uruchomi si¢ procedura kalibracji
czasu przejazdu od 0% do 100% (jezeli nie jest na krancéwce 0% to okna zaczng si¢ zamykacé do
momentu uaktywnienia krancowki 0% a nastgpnie zaczna si¢ otwiera¢ do krancowki 100%
wyswietlajac czas przejazdu). Poczekaé na zakonczenie odliczania czasu ipowr6t do trybu
spoczynkowego.

Wejs¢ do nastawy ,.tJ, 7. Postgpowaé analogicznie jak w punkcie czwartym, uruchomi si¢ procedura
kalibracji czasu przejazdu od 100% do 0%.

Dobraé¢ nastawe ,HIS” w zaleznosci od potrzeb. Zaleca si¢ ustawienic wigkszej wartosci aby
regulator ograniczyt liczb¢ uruchamiania i zatrzymywania okien. Pozycja okien wyliczana jest na
podstawie przejazdu od krancéwki do krancoéwki. Fizyczne ruszenie okna (zmiana polozenia o 1%)
moze trwaé¢ dhizej niz wynikatoby to z przeprowadzonej kalibracji. Po pewnym czasie rzeczywiste
potozenie okna mogloby si¢ r6zni¢ od wyliczonego przez regulator.

W razie potrzeby dobra¢ nastawy Au.P i Ft.J. Znaczenie tych nastaw opisano w rozdziale 6.2.
Ustawi¢ nastawy dotyczace zadawania poziomu sterowania (opisane w kolejnych rozdziatach).

Regulator wlotéw jest gotowy do pracy. Wymusi¢ zmiany napigcia zadawanego przez regulator
nadrzedny i sprawdzi¢, czy okna uchylne ustawiaja si¢ zgodnie z oczekiwaniami.

7.3. Przygotowanie regulatora do pracy z komunikacja w standardzie RS-485

I.
2.

Wykona¢ kalibracje sterowania serwomotoru zgodnie z rozdzialami 7.1 lub 7.2

Pamigta¢ o prawidlowym ustawieniu mikroprzetacznikéw nr 1 i 2 (mikroprzelacznik nr 3 musi by¢
w pozycji ON)

Jezeli nastawy sa fabryczne i regulator INLET-010 ma wspdlpracowaé z regulatorami COMBO+,
COMBO-M lub TERMISTAT-AL-485 mozna pomina¢ dalsze ustawianie nastaw.

Odblokowa¢ poziom SET przez trzymanie przycisku SET do czasu wyswietlenia napisu SET (okoto
5 sekund). Odczeka¢ okoto 3 sekund az napis zniknie.

Odblokowaé¢ poziom CAL przez réwnoczesne trzymanie przyciskow PLUS i MINUS do czasu
wyswietlenia napisu CAL (okoto 5 sekund). Odczeka¢ okoto 3 sekund az napis zniknie.

Wejs¢ do nastawy ,,SPO’ ™ (nacisnaé przycisk SET, przyciskami PLUS/MINUS odszuka¢ napis SPO,
nacisna¢ przycisk SET). Przyciskami PLUS/MINUS wybra¢ model urzadzenia nadrzgdnego:

= ( dla wspotpracy z COMBO+, COMBO-M lub TERMISTAT-AL-485,

= 1-8 dla wspotpracy z COMBO-8 — wybra¢ numer sektora w jakim ma pracowaé regulator
INLET-010

Wymusi¢ zmiany napigcia zadawanego przez regulator nadrzedny i sprawdzi¢, czy okna uchylne
ustawiaja si¢ zgodnie z oczekiwaniami.

7.4. Przygotowanie regulatora do pracy z zadawaniem pozycji okien uchylnych

za pomoca analogowego napigcia 0..10V

Wykona¢ kalibracje sterowania serwomotoru zgodnie z rozdziatami 7.1 lub 7.2. Pamigta¢ o
ustawieniu mikroprzetacznika nr 3 w pozycji OFF.

Odblokowa¢ poziom SET przez trzymanie przycisku SET do czasu wyswietlenia napisu SET (okoto
5 sekund). Odczeka¢ okoto 3 sekund az napis zniknie.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 17



Regulator wlotow JOTAFAN — INLET-010

3. Punkt ten nalezy wykonaé¢ tylko w przypadku uszkodzenia zapamigtanych nastaw lub gdy
istnieje podejrzenie, ze regulator wlotow nieprawidlowo mierzy warto$¢ napigcia wejsciowego
(sterujacego).

Odblokowa¢ poziom dostepu do nastaw poziomu drugiego ,,CAL” (patrz rozdziat ,Zasada pracy —
nastawy urzadzenia”). Ustawi¢ na wejsciu napigcie z przedzialu od 9,0V do 10,0V. Przejs¢ do
wyswietlana nastawy ,,NA” (kalibracja napigcia wejsciowego). Jesli wartos¢ tam wyswietlana jest
zgodna z warto$cia przylozonego napigcia z doktadnoscia 0,1 V (zweryfikowaé napigcie sprawnym
woltomierzem) to znaczy, ze kalibracja jest poprawna. W przeciwnym wypadku przyciskami PLUS
albo MINUS ustawi¢ zadang warto$¢

(UWAGA! moze si¢ zdarzy¢, ze jednokrotne naci$nigcie przycisku nie spowoduje zmiany warto$ci lub
spowoduje zmiang o dwie jednostki — jest to normalne zachowanie regulatora). Kalibracje zatwierdzi¢
przyciskiem SET.

4. Odblokowaé poziom dostepu do nastaw poziomu drugiego ,,CAL” (patrz rozdziat ,,Zasada pracy —

nastawy urzadzenia”). Jezeli wejScie ma pracowa¢ w trybie inwersyjnym (catkowite
zamknigcie/otwarcie wlotow dla napigcia 10V/0V) ustawi¢ w nastawie ,,InU” wartos¢ 10.0.

b

Dotaczy¢ regulator nadrzedny i ustawic stan jego wyjscia odpowiadajacy zamknigciu okien. Zmierzy¢
woltomierzem rzeczywiste napigcie na zaciskach INO — IN10 (mozna wykorzysta¢ wewngtrzny
pomiar regulatora wlotow; w tym celu nalezy wej$¢ do nastawy ,,NA” — opis w punkcie 3 — i odczytaé
wyswietlana warto$¢; NIE NACISKAC PRZYCISKOW PLUS I MINUS oraz opusci¢ nastawe
przyciskiem ESC). Odczytang warto$¢ wpisa¢ do nastawy ,,N.d”.

6. W regulatorze nadrzednym ustawi¢ stan odpowiadajacy catkowitemu otwarciu okien. Postapi¢ jak
w punkcie 4, lecz odczytana warto$¢ wpisa¢ do nastawy ,,N.G”.

7. Wymusi¢ zmiany napigcia zadawanego przez regulator nadrzedny i sprawdzi¢, czy okna uchylne
ustawiaja si¢ zgodnie z oczekiwaniami.

8. Kontrola bledow pracy, komunikaty awaryjne

Regulator wlotow INLET-010 prowadzi ciagla autokontrole poprawno$ci pracy. Wystapienie
nieprawidlowosci wykrytej przez ukiad kontroli regulatora jest sygnalizowane komunikatem bledu
na wyswietlaczu. W tabeli 7 zostal przedstawiony wykaz bledow oraz sposoby postgpowania w przypadku
ich wystapienia.

Nacisnigcie przycisku SET w trakcie wyswietlania komunikatu bledu od E1.1 do E4.4 umozliwia
warunkowa prace regulatora.

Pojawienie si¢ bledu od Er.1 do Er.6 powoduje zatrzymanie regulacji okien uchylnych. Do czasu
usunigcia przyczyny awarii proces regulacji potozenia okien jest niemozliwy. Przyciskiem SET kasuje si¢
wyswietlanie danego btedu. Jezeli btad wystepuje dalej skasowanie go jest niemozliwe (w wypadku bledow
kontrolowanych w czasie jazdy zawsze istnieje mozliwos$¢ ich skasowania, poniewaz po ich pojawieniu si¢
nastapito awaryjne zatrzymanie serwonapedu i dane sytuacje nie sa sprawdzane podczas braku pracy
serwonapedu).

Brak transmisji z regulatorem nadrzednym (,to”) powoduje ustawienic okien w pozycji
odpowiadajacej ostatnio otrzymanej zadanej lub w 0% jezeli od momentu zalaczenia regulatora nie zostato
przestane zadne sterowanie. Komunikat o bledzie miga naprzemiennie z aktualng pozycja okien. Obshuga
regulatora nie ulega zmianie.

Blad potencjometru Er.P jest wyswietlany zamiast biezacej pozycji wlotow, poniewaz ta jest
niemozliwa do okreslenia. Obstuga regulatora nie ulega zmianie.
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Tabela nr 7 Wykaz bledow sygnalizowanych przez regulator

Symbol bledu Sposob postepowania
Brak komunikacji z regulatorem nadrzednym. Sprawdzi¢ potaczenie kablowe i poprawno$¢
to ustawienia numeru regulatora wlotdow na mikroprzetacznikach nr 1 i 2 i w nastawie SPO.
Sprawdzi¢, czy regulator nadrzedny wysyta sterowanie.
Sprawdzi¢, czy wartos$ci wskazywane przez regulator wlotow dla otwierania okien rosna. Jesli
Er.P nie, to zamieni¢ podlaczenie zaciskow POT1 i POT3, jesli tak to powtornie skalibrowac
potozenie okien dla pelnego otwarcia i zamknigcia
E1.1 lub E1.2 | Sprawdzi¢ nastawe HIS
E1.3 Przywroci¢ wlasciwa warto$¢ nastawy HIS (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
E1.4 Odesta¢ regulator do naprawy (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
E2.1 lub E2.2 Sprgwdzié ’czy okna uchylne calkowicie si¢ zamykaja i otwieraja (ewentualnie powtornie je
skalibrowa¢ — nastawy P.G, P.d)
E2.3 Powtornie skalibrowa¢ calkowite zamknigcie i otwarcie okien (regulator pracuje z nastawami
) domysinymi)
E2.4 Odesta¢ regulator do naprawy (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
E3.1 lub E3.2 | Sprawdzi¢ nastawy: N.G, N.d, NA
E3.3 Przywroci¢ wihasciwe wartosci parametrow N.G, N.d , sprawdzi¢, czy regulator wlotow
) poprawnie rozpoznaje warto$¢ napigcia zadanego (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
E3.4 Odesta¢ regulator do naprawy (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
E4.1 lub E4.2 | Sprawdzi¢ nastawy: tJ', tJ,, Au.P, Ft.J
Przywroci¢ wihasciwe wartosci parametrow tJ’, tJ,, Au.P, Ft.J , sprawdzi¢, czy regulator
E4.3 wlotow poprawnie odlicza czas jazdy od krancowki do krancowki (regulator pracuje z
nastawami domysinymi)
E4.4 Odesta¢ regulator do naprawy (regulator pracuje z nastawami domysinymi)
Er.1 Réwnoczesna aktywnosé krancowek 0% i 100%. Sprawdzi¢ poprawnos$¢ polaczenia (przerwa
) w polaczeniu jest rownoznaczna z aktywnym stanem krancowki)
Podczas otwierania okien pojawit si¢ sygnat z krancéwki 0%. Test tego bledu rozpoczyna si¢ w
momencie otwierania okien i braku sygnalu z krancowki 0%. Jezeli uszkodzeniu ulegnie
Er.2 polaczenie z krancowka 0% lub sama krancowka to zostanie zgloszony btad ER.1 (jak dojedzie
do krancowki 100% Iub Er.5 (jak wloty ustawia si¢ w pozycji zadanej). Pojawienie si¢ tego
btedu wskazuje najprawdopodobniej na nieprawidlowy kierunek jazdy serwomechanizmu
Er.3 Jak blad Er.2 tylko podczas zamykania okien pojawit sie sygnat z krancowki 100%.
E Przekroczony limit czasu na jazde w jednym kierunku. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dzialania
r.4 L7 -y 0 . o
napedu. Jezeli wloty dziataja poprawnie zwigkszy¢ warto$¢ parametru Ft.J
Er.5 Regulator ustawit si¢ w pozycji zadanej (roznej od 0% 1 100%) i aktywny jest sygnal krancowki
) 0% 1 100%. Sprawdzi¢ poprawno$¢ potaczenia z krancowka 0% lub 100%
Wystapita jakas nieprawidlowos¢ w czasie kalibracji czaséw przejazdu od krancowki do
Er.6 krancowki i nowy czas nie zostat wpisany do pamigci (przejazd krotszy niz 10s lub diuzszy niz

10min, btad w dziataniu krancowek)

9. Gwarancja

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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Na urzadzenie producent udziela dwuletniej gwarancji. Warunki gwarancji sa przedstawione w dotaczonej do
urzadzenia karcie gwarancyjnej. Dane producenta znajduja si¢ na stronie tytutlowej niniejszej dokumentacji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktory zostata udzielona
gwarancja, jest dobrej jakosci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynosi 24 miesiace od daty sprzedazy wpisanej do niniejszej karty
gwarancyjnej, nie dtuzej jednak, niz 36 miesigcy od daty produkcji. Gwarancja jest wazna tylko po przedtozeniu dowodu
zakupu.

3. Wszelkie wady i usterki objete niniejsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostang usunigte bezptatnie.

4. Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie znajdowato si¢ w naprawie.

5. W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na wlasny koszt do gwaranta,
tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

6. Naprawa gwarancyjna obejmuje wytacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i elektrycznych wyniktych z zainstalowania i uzytkowania urzadzenia
niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dotaczenia urzadzenia do instalacji niesprawnej technicznie lub
nie spelniajacej aktualnie obowiazujacych przepiséw, nie posiadajacej wymaganych przepisami okresowych badan
kontrolnych. Gwarancja nie obejmuje takze uszkodzen powstalych w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar,
przepigcia w sieci energetycznej, wytadowania atmosferyczne, zalanie, dzialanie srodkéw chemicznych oraz okolicznosci
i sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czg$ci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabywca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerdbek i innej ingerencji
w urzadzenie.

10. Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krotkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty otrzymania
urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono wymienione na inne, sprawne
technicznie.

11. Gwarancja jest wazna wylacznie wowczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie elektryki i elektromechaniki, a takze gdy urzadzenie zostanie
dotaczone do sieci elektrycznej zgodnej z aktualnie obowiazujacymi przepisami, posiadajacej wazne badania i pomiary
kontrolne, a takze posiadajacej zabezpieczenia przeciwprzepigciowe (przynajmniej dwa stopnie zabezpieczen: B i C),
przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegélowymi dokumentami, np. dokumentacja techniczno —
ruchowa urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo pracy sieci elektrycznej i dolaczonych urzadzen. Obiekt, w ktorym
zostanie zainstalowane urzadzenie musi spelnia¢ wymagania bezpieczenstwa oraz posiadac¢ stosowne zabezpieczenia,
np. instalacj¢ ochrony odgromowej. Nie spelnienie tych wymogoéw zwalnia gwaranta od wszelkiej odpowiedzialnosci
za urzadzenie i skutki wynikle z jego pracy.

12. Wykonanie wszelkich czynno$ci zwigzanych prawidlowa eksploatacja urzadzenia, w tym czynnosci serwisowych oraz
badan kontrolnych instalacji elektrycznej przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy do obowiazkoéw Nabywcy i jest
przeprowadzane na jego koszt.

13. W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze wymienié¢
urzadzenie na wolne od wad lub zwréci¢ Nabywcy kwote uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.

14. Nabywca ponosi koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktore Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci.

15.Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymal niniejsza gwarancj¢ oraz instrukcj¢ uzytkowania urzadzenia,
zapoznal si¢ z nia i zostal poinformowany o koniecznoS$ci stosowania si¢ do niej.

16. Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora i wymaganych
niniejsza instrukcja czynnosdci serwisowych przez osobg posiadajaca stosowne uprawnienia. Nieokazanie takiego
dokumentu powoduje utratg praw gwarancyjnych.

17. We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.
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