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Uwaga !

Przed przystgpieniem do montazu i uzytkowania urzgdzenia nalezy dokfadnie
zapoznadé si¢ z ninigjszq instrukcjq i scisle stosowacé do jg tresci!

Instalacja elektryczna, do ktorej jest dolgczone urzgdzenie MUSI POSIADAC
zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony przeciwpo-
razeniowej. Musi posiada¢ takze przynajmniej drugi stopier ochrony przeciwpr ze-
pigciowe.

Urzgdzenie jest przeznaczone do pracy ciggle] i nie posiada wyfgcznika zasilania.
Jezeli zachodzi potrzeba wylgczania urzgdzenia, naleiy zainstalowaé zewnetrzny
wylqcznik zasilania.

UWAGA !!!

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢é osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Jakiekolwiek elektryczne czynnosci #gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzgdzeniu Z DO£4CZONYM ZASILANIEM

S4 NIEDOPUSZCZALNE.

GROZ4 PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wykonaé widoczng przerwe w obwodzie elektrycz-
nym zasilania urzgdzenia i upewni¢ si¢ o braku napigcia.

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dofgczone urzqdzenie wymaga okresowych
przeglqdow i badasn!
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+ z wejsciem Ziczajgcym impulsy, werga L - 01

1. Zastosowanieregulatora

Regulator BITERMO+ w wergi L-01 jest urzadzeniem stuzacym do sterowania typu ,zalacz-
wylacz” wyjsciem przekaznikowym na podstawie stanu licznika zliczajacego impulsy: po uruchomieniu
procesu regulator zatacza przekaznik (zestyki NO i C zostaja zwarte), zliczaimpulsy podawane do wejscia
(wejscie przystosowane do wspotpracy z wytacznikiem mechanicznym lub wyjsciem typu OC, NPN) i
jezdi liczba zliczonych impulsdw jest rowna zadang] — przekaznik zostaje wylaczony (zestyki NO i C
zostaja rozwarte). Jako impuls traktowane jest krotkotrwate zwarcie zaciskOw oznaczonych BIAL | EKR.

Jedna z mozliwosci wykorzystania regulatora jest sterowanie praca paszociagu z ukladem
wazacym: uruchomienie procesu zatacza paszociag, ktory jest zatrzymywany automatycznie po odwazeniu
zadangj liczby porcji.

Regulator zapamictuje i wyswietla zliczone wartosci impulsdw w dwdch licznikach: od poczatku
pracy regulatora, ktory jest niekasowany oraz w liczniku kasowanym, ktory mozna wyzerowaé np. przy
rozpoczeciu cyklu produkcyjnego. Dodatkowo wprowadzono zapamigtywanie wartosci odwazonej masy,
Uzytkownik moze ustawi¢ wartosé¢ wspéitczynnika przeliczeniowego z impulsdw na masg porgji.

Regulator obstuguje réwniez niektore nieprawidtowe sytuacje podczas pracy, zostat wyposazony w
przekaznikowe wyjscie aarmowe. Wyprowadzone sa trzy zestyki przekaznika: normalnie otwarty (NO),
normanie zamknigty (NC) oraz wspdlny (COM). Stan alarmowy stanowi potozenie spoczynkowe prze-
kaznika, co umozliwia m.in. wygenerowanie alarmu w wypadku wylaczenia zaslania regulatora. Ponadto
alarm jest rowniez uaktywniany w nastepujacych sytuacjach:

wykrycie braku pojawiania si¢ impulsdw przez okreslony czas,
diuzsze, niz zaprogramowane zwarcie na zaciskach wejscia zliczajacego,
wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamigci wewnetrzne).

2. Wskazéwki bezpieczenstwa

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami bezpieczenstwa.
Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowaé zagrozenie zycia lub zdrowia 0sdb, zwierzat lub straty
materialne. Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne
urzadzen i instalacji elektryczng)) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy
panstwowe uprawnienia do prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz
posiadajace stosowna wiedzg i doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Stosowanie regulatora i modutdw wspotpracujacych w atmosferze zagrozonej wybuchem jest
zabronione.

— Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektrycznej), usuwanie
awarii, itp. jest dozwolone przez osoby posiadaace wymagane przez przepisy panstwowe
uprawnienia do prac eektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace
stosowna wiedzg i doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Przed rozpoczgciem wszelkich prac zwiazanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
bezwzglednie odtaczy¢ napigcie zaslania od regulatora i innych urzadzen wspotpracujacych i
upewni¢ sig, ze regulator i urzadzenia te nie znajduja Si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie
przystapic i prowadzi¢ prace.

— Zastosowania oraz uzytkowanie regulatorow niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie
gwarancji producentai odpowiedzialnos¢ za powstate nastgpstwa.

— W celu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen
zewngtrznych wedtug zalecen niniejszej dokumentacji.

— Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i modutow nalezy przestrzegac niniejszej dokumentacii,
aw szczegolnosci danych technicznych.
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+ werga L - 01

— Pracaregulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

— Regulator moze stwarza¢ niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany
niezgodnie z ninigjsza dokumentacja.

— W gprawach nieuregulowanych ninigsza dokumentacja nalezy kierowa¢ si¢ ogolnymi przepisami
z zakresu prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz
innymi przepisami stosownymi dla ninigjszego regulatora w celu zachowania jego poprawnej pracy
oraz nie swarzania zagrozenia dla 0sob, zwierzat i dobr materialnych.

— Zadleca Si¢ zainstalowanie dodatkowego modutu alarmowego w celu zwigkszenia bezpieczenstwa

pracy.

3. Transport, magazynowanie

— Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

— Podczas transportu nie dopuszczaé do uderzen i wstrzasdw. Zapobiega¢ uszkodzeniu opakowania
lub samego regulatora.

— Regulator nalezy przechowywac w suchym migjscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

— Nie dopuszcza¢ do dziatania ekstremalnego ciepta lub chtodu, a takze bezposredniego dziatania
promieni  stonecznych, substancji chemicznych, zrodet ciepta i innych czynnikbw mogacych mie¢
szkodliwy wptyw naregulator.

4. Danetechniczne

Napiecie zasilania 230V, 50 Hz
[losé wyjs¢é sterujacych 1
Rodzaj wyj$¢ sterujacych zestyki przekaznika (NO, C)
M aksymalny prad obciagzenia zestykow przekaznika 3 A (przy 230V, 50 Hz)
Minimalny prad zalaczania 10 mA
Klasa ochrony przeciwporazeniowej Il
Temperatura otoczenia regulatora podczas pracy 5, 40°C
Wilgotnosé wzgledna otoczenia 10, 90 %
Pobor mocy przez regulator (bez dotaczonych odbiornikéw) max. 5 VA
Bezpiecznik w obwodzie przekaznika wktadka topikowa aparatowa, ceramiczna 3,15 A, 250 V
Naj wigksze napigcie robocze przekaznika alar mowego 24V, DC
Najwigkszy prad obcigzenia przekaznika alarmowego 200 mA
Wartos¢ rezystora w obwodzie zessyku COM przekaznika alarmowego 82W
Stopien szczelnosci obudowy regulatora IP55
Wymiary obudowy (szer. x wys. x grub.) 120 x 160 x 80 mm

5. Montaz i dolaczenie regulatora do instalacji elektryczne

— Przed przystapieniem do montazu regulatora dokladnie zapozna¢ Si¢ z ninigsza dokumentacja
i stosowac Si¢ do jg tresci.

— Regulator montowa¢ w migjscu utatwiagiacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowac nie naprezajac obudowy.

— Montaz eektryczny wykona¢ zgodnie ze schematami i opisem w ninigjszej dokumentacji.
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Mikroprocesorowy Regulator BITERMO+ z wejsciem Ziczajgcym impulsy, werga L - 01

— Instalacja elektryczna: zasilajaca i odbiornikbw musi by¢ sprawna technicznie oraz spetniac
wymagania aktualnie obowiazujacych norm i przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciagtej i nie posiada wbudowanego wytacznika zasilania. Do
wylaczenia zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktérym
odlegtos¢ pomigdzy zestykami wszystkich biegundw wynosi co najmnigl 3 mm.

— Odfaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

— Kable elektryczne nalezy wprowadzi¢ do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa
sztucznego. Stosowanie przepustow metalowych jest niedopuszczalne!

— Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikbw temperatury i same czujniki
powinny by¢ tak zamontowane, aby nie bylo mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzgta,
aw szczegolnosci gryzonie (np. przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegundéw
instalacji poprzez ciato zwierzecia, itp.)

Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechniczng z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na plaszczyznie pionowsy.

Doprowadzenie przewoddw instalacji elektrycznegl odbywa si¢ poprzez przepusty kablowe (tzw.
»dtawiki”) w dolngj czesci obudowy.

Potaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami oraz
opisem.

Aby zamocowac regulator na scianie (pfaszczyznie) nalezy:
Otworzy¢é pokrywe obudowy poprzez obr6t srub z tworzywa sztucznego na pokrywie wedtug
okreslonego na pokrywie opisu.
Przykreci¢ obudowg do $ciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla przewoddw
w dot.

Aby dofgqczyé regulator do instalacji elektrycznej i obwodow sterowania nalezy:

- Wprowadzi¢ przewody zasilgjace, przewody do zaciskOw wescia impulsowego oraz przewody
urzadzen sterowanych i dotaczy¢ zgodnie ze schematem.
Przewody doprowadzajace impulsy potaczy¢ do zaciskéw BIAL i EKR. Opis zaciskdéw znajduje si¢ na
ptytce drukowang regulatora. W przypadku dofaczenia wytacznika mechanicznego (np. wylacznika
krancowego) biegunowos¢ nie ma znaczenia. W przypadku dotaczenia elektronicznego kluczatypu OC,
NPN, biegun ujemny klucza (zacisk — ) nalezy dotaczy¢ do zacisku EKR. regulatora, biegun dodatni
klucza (zacisk OUT lub OC) do zacisku BIAL regulatora.
Przewody neutralny i fazowy napigcia zasilania 230V, 50Hz dotaczy¢ do zaciskdw oznaczonych N, L z
zachowaniem biegunowosci: przewdd neutralny (kolor niebieski) do zacisku oznaczonego N,
przewdd fazowy do zacisku oznaczonego L.
Przekaznik wyjscia sterujacego posiada dostepne na listwie zaciskowe dwa zestyki: wspolny (C)
i normalnie otwarty (NO). Zestyki przekaznika nie sa galwaniczne polaczone z liniami zasilania oraz
wewngtrznymi uktadami regulatora. Ponizej podano przyktady schematéw potaczenia regulatora. Na
rysunku 1 przedstawiono schemat potaczen regulatora.
W regulatorze zngjduja S¢ dwa zaciski srubowe oznaczone PE przeznaczone do wykonania potaczenia
przewodu ochronnego PE. Sa one potaczone ze soba, nie sa potaczone z innymi obwodami regulatora.
Zestyki przekaznika alarmowego sa oznaczone NC, COM, NO. Sa separowane gawanicznie od
pozostatych obwoddw ukiadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z zachowaniem dopuszczalnych
parametrow (okreslonych w rozdziae ,,Dane techniczne”).

UWAGA !l

Po wykonaniu polaczen elektrycznych nalezy sprawdzié ich poprawnosé i zgodnosé

ze schematem elektrycznym. Zalaczenie napiecia zaslania bez sprawdzenia poprawnosci

polaczen elektrycznych jest NIEDOPUSZCZALNE! Grozi uszkodzeniem regulatora,

8 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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wspOtpr acujacych urzadzen, pozar em, por azeniem pradem eektrycznym lub SMIERCIA!
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6. Wyjasnienie niektorych pojeé¢ zastosowanych w instrukcji

Proces sterowania zalqczony — stan pracy regulatora w ktoérym jest zalaczone dterujace wyjscie
przekaznikowe

Proces sterowania wy/qczony — stan pracy regulatora w ktdrym jest wylaczone sterujace wyjscie
przekaznikowe

Zadana — liczba impulsow ustawiana przez Uzytkownika, po ktorel nastapi zatrzymanie procesu
sterowania (wylaczenie przekaznika).

Biezgca — liczba impulsdow zliczana od Zadaneg do zera, zmnigjszana 0 jeden po kazdorazowym
pojawieniu si¢ impulsu. Impulsy sa zliczane gdy jest zataczony proces sterowania

San spoczynkowy, tryb spoczynkowy — stan pracy regulatora w ktorym wyswietlana jest biezaca i zadana
liczba impul sdw.

Nastawa — wartos¢ ustawiana przez uzytkownika, ktora ma bezposredni wplyw na pracg regulatora,
zapamigtywana jest w pamigci nieulotne.

Tryb edycji, edycja — stan pracy regulatoraw ktorym jest mozliwa zmiana wartosci jakiej$ nastawy.

Wstrzymanie alarmu — stan regulatora w ktérym po zgtoszeniu alarmu na zadanie Uzytkownika zostat
wylaczony przekaznik adarmowy, jezeli powdd zgtoszenia alarmu nie zniknat jest odliczany
nastawiony czas do ponownego zataczenia przekaznika alarmowego.

7. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

Do pokazywania informacji dla Uzytkownika zastosowano wyswietlacz LCD i dwie lampki nad
przyu iskami START i STOP, ktére stuza do sygnalizagji stanu procesu sterowania:
Lampka zielona (nad przyciskiem START) $wieci — proces sterowania uruchomiony,
Lampka czerwona (nad przyciskiem STOP) $wieci — proces sterowania zatrzymany,
Lampka czerwona (nad przyciskiem STOP) miga szybko — proces sterowania wstrzymany
(funkcja PAUZA)
Lampka czerwona (nad przyciskiem STOP) miga powoli — jest wybierana funkcja PAUZA albo

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 9
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zatrzymania procesu sterowania

Miganie podswietlenia wyswietlacza sygnalizuje zgtoszenie komunikatu alarmowego (patrz
rozdziat ,Komunikaty awaryjne’)
Ponizel opisano podstawowe funkcje przyciskéw. W pewnych specyficznych sytuacjach ich
znaczenie moze by¢ inne od podstawowego. Wszystkie wyjatki zostaty opisane w dalszej czgsci instrukcji.
START — wecisnigcie i przytrzymanie (az zapai si¢ zielona lampka) w trybie spoczynkowym
powoduje uruchomienie procesu sterowania,
— przycisnigcie przy wstrzymanym procesie sterowania (lampka czerwona miga szybko)
powoduje jego wznowienie,
STOP — wecisnigcie i przytrzymanie (az bedzie $wieci¢ ciagle czerwona lampka) w kazdym
momencie powoduje zatrzymanie procesu sterowania,
— jednorazowe przycisnigcie w kazdym momencie powoduje wstrzymanie procesu
sterowania (PAUZA),

USTAW — w trybie spoczynkowym nacisnigcie powoduje zatwierdzenie (oraz zapamigtanie) nowej
wartosci zadang liczby impulsdw lub jesli zadana nie byta zmieniana — wejscie do trybu
przegladania grup nastaw (wejscie do ,menu” nastaw),

— gdy wyswietlany jest symbol ,>>" nacisni¢gcie powoduje wejscie do nastaw wybrane
grupy (, podmenu” nastaw),

— gdy wyswietlana jest nazwa nastawy nacisniccie powoduje wejscie w tryb edycji
(zmiany) nastawy,

— gdy wyswietlany jest symbol ,<” przy wartosci nastawy nacisniccie powoduje
zatwierdzenie (a nastgpnie zapamigtanie) wprowadzone wartosci,

— podczas wyswietlania komunikatu awaryjnego nacisnigcie powoduje wytaczenie alarmu i
jego wstrzymanie na okreslony odpowiednia nastawa czas.

— W trybie przegladania stanu regulatora i podgladu wartosci licznikbw kasowalnych
wcisnigcie i przytrzymanie powoduje skasowanie tych licznikow

OPUSC - w trybie spoczynkowym jesli byla zmieniana zadana liczba impulsbw — nacisnigcie

powoduje przywrécenie poprzednig wartosci, jesli zadana nie byta zmieniana — wejscie
do trybu przegladania stanu regulatora,
— powro6t z ,podmenu” do ,,menu”,
— kiedy wyswietlany jest symbol ,,<” nacisnigcie powoduje wyjscie z trybu edycji nastawy
(oraz przywrocenie poprzednigl wartosci, o ile byta zmieniana, symbol ,,<” znika),
PLUS/MINUS - w trybie spoczynkowym zmiana zadang liczby impulsdw do zliczenia,
— W trybie przegladania nastaw lub przegladania stanu regulatora zmiana kolegnych
wyswietlanych ekrandw,
— kiedy wyswietlany jest symbol ,,<” (tryb edycji) zmiana wartosci danej nastawy.

8. Zalaczenie zasilaniaregulatora

Po sprawdzeniu poprawnosci polaczen w instalacji elektryczne regulatora i czujki temperatury
oraz ich zgodnosci ze schematem elektrycznym mozna zataczy¢ napigcie zasilania.
Na wyswietlaczu ukazuja Si¢ kolgino nastgpujace informacje:

_ _ JOTAFAN
Informacja o producencie: www. j ot af an. pl
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. y Bl TERVO*
Nazwa i numer wergl regulatora_' wer Sj a L-01

W celu sprawdzenia poprawnego funkcjonowania obwoddw regulatora podczas wyswietlania
informacji o producencie wyjscie darmowe przyjmuje stan aktywny oraz zapaaja S¢ lampki nad
przyciskami START i STOP.

Po zakonczeniu wyswietlania informacji startowych wyswietlacz przechodzi do stanu spoczyn-
kowego. W goérng linii wyswietlacza jest wskazywana biezaca liczba impulsdw (stan sprzed
wylaczenia urzadzenia), a w dolng linii wartos¢ zadana (ilos¢ impulsow do zliczenia, po ktore
wyj §cie sterujace zostanie wylaczone). Symbol ,,i” przy liczbie oznacza ,,impulsy”.

Bi ezaca Oi
Zadana 50i

Jezeli przed ogtatnim wylaczeniem zaslania lub restartem mikrokontrolera byt zataczony proces
sterowania, zostgie on wznowiony.

8.1. Zmiana zadang liczby impulséw

W celu zmiany zadang liczby impulsdw do zliczenia ndezy w trybie spoczynkowym, przy
zatrzymanym procese, naciskgjac przycisk PLUS lub MINUS wybra¢ Zadana wartos¢. Nacisnigcie
przycisku OPUSC lub nie potwierdzenie nowej wartosci przyciskiem USTAW w ciagu 30 sekund
spowoduje przywrdcenie poprzednig] wartosci.

8.2. Nastawy regulatorai zmiana wartosci dowolnej nastawy

Naciskajac przycisk USTAW w trybie spoczynkowym Uzytkownik przechodzi do trybu
przegladania grup nastaw (menu nastaw), natomiast przyciskiem OPUSC do trybu przegladania stanu
urzadzenia (menu podglqgdéw). W menu nastaw Uzytkownik moze ustawi¢ wszystkie parametry pracy
regulatora natomiast menu podglqdéw stuzy tylko do wyswietlania biezacego stanu regulatora (zawartosci
licznikéw, stan przekaznika, alarmu, itd.).

W celu przgscia do koleing/poprzednigy nastawy badz podgladu nalezy nacisnaé przycisk
PLUS/MINUS. Jezeli w dolnym prawvym rogu widnigie symbol ,,>>" oznacza to, ze naciskajac USTAW
mozna wejs¢ do menu podrzednego. Przyciskiem OPUSC mozna wyjsé¢ z menu podrzednego.

Rysunek 2 przedstawia schemat menu nastaw i menu podglqdow. Szczegbtowy opis
poszczeg6lnych ekrandw zostat opisany w kolejnych rozdziatach.

8.3. Zerowanie licznikow kasowalnych

Regulator posiada dwa liczniki, ktore mozna skasowaé (wyzerowacd): licznik impulsow i
kilogramow. Aby je skasowac nalezy wejs¢ do trybu przegladania stanu regulatora, przyciskiem PLUS lub
MINUS wybra¢ jeden z licznikéw kasowalnych (na wyswietlaczu pokazywany napis ,,Od skasowania kg”
lub ,Od skasowania impulsdw) i wcisnac¢ i przytrzymaé przycisk USTAW az licznik przyjmie wartosé
zero.

UWAGA! Skasowanie jednego z tych licznikbéw automatycznie kasuje drugi licznik.
UWAGA! Liczniki kasowalne mozna skasowa¢ w dowolng chwili, nawet podczas zataczonego procesu
sterowania, dlatego zaleca Si¢ ostroznosé¢ przy korzystaniu z funkcji kasowania

OPUSC / OPUSCIBi ezaca 0i JUSTAW /OPUSC
Zadana 50i
Stan wyj sci a Obs tuga < JPodswi etl eni e
Wy one requl atora >>1"  “luwewi ot 30s

A
Systemy Kontr omrerowe oo S-C. Przelicznik 1

i mpul sow  123456] | 1 inp. = 10.0ka
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Rys. 2. Schemat menu regulatora

Jezeli w menu nastaw nie ma symbolu ,,>>" to oznacza, ze dany ekran wyswietla grupg zawierajaca
tylko jedna nastawg i jest ona dostgpna zmiany (edycji). Wéweczas przycisk USTAW umozliwia wejscie do
trybu edygji (zmiany) nastawy. Po jego nacisnigciu pojawia si¢ symbol ,,<” w lewym dolnym rogu ekranu.
Witedy przyciskami PLUS/MINUS mozna zmieni¢ dana nastawe. Kolejne nacisnigcie przycisku USTAW
mozna przywroci¢ poprzednia warto$¢ i opusci¢ tryb edycji bez zapisywania wartosci w pamigci
nieulotng.

8.4. Uruchomieniei zatr zymanie procesu sterowania, funkcja PAUZA

W celu uruchomienia procesu sterowania nalezy w_trybie spoczynkowym nacisnaé i
przytrzymac¢ przycisk START az do chwili zaswiecenia si¢ zielong lampki nad tym przyciskiem.
Zogtanie zataczone wyjscie przekaznikowe, do wartosci Bi ezaca zostanie przepisanawartos¢ Zadana,
licznik zacznie odlicza¢ zadana ilos¢ impulsdw, na wyswietlaczu w prawym gornym rogu pojawi si¢ znak
symbolizujacy stan wejsciaimpulsowego (— wejscie zwarte, -~ wejscie rozwarte).

W celu zatrzymania procesu sterowania nalezy w_dowolnym trybie nacisnaé i przytrzymaé
przycisk STOP az do chwili ciagtego swiecenia si¢ czerwone) lampki nad tym przyciskiem. Wyjscie
przekaznikowe zostanie wylaczone, regulator przestanie zlicza¢ impulsy przychodzace do wejscia
impulsowego.

Regulator posiada rowniez funkcje PAUZA, polegajaca na wstrzymaniu procesu sterowania. Aby
wstrzymac proces sterowania nalezy w_dowolnym trybie, podczas zalaczonego procesu sterowania
przycisna¢ przycisk STOP. Stan wstrzymania (PAUZA) sygnalizowany jest szybkim miganiem
czerwong lampki, umieszczongl nad tym przyciskiem. Wyjscie przekaznikowe zostanie natychmiast
wylaczone, regulator bedzie nadal zliczat impulsy przychodzace do wejscia impulsowego. W celu
zataczenia wyjscia przekaznikowego nalezy w trybie spoczynkowym przycisnaé przycisk START (zostanie
zapaonazidonalampkai zataczony przekaznik sterujacy).

9. Nastawy regulatora

W rozdziale tym zostaly opisane nastawy dost¢pne w tzw. menu nastaw. W celu wejscia do menu
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nastaw nalezy w trybie spoczynkowym nacisna¢ przycisk USTAW. Opis wszystkich nastaw znajduje sig¢ w
tabeli 1.

Wszystkie nastawy sa zapisywane w pamigci nieulotngj i odtwarzane przy kazdym uruchomieniu
regulatora. Dla zwigkszenia niezawodnosci oprogramowanie zostalo wyposazone w procedury stuzace do
kontroli poprawnosci danych i obstuge bledéw pamigci. W momencie stwierdzenia nieprawidtowosci
zostaje zgtoszony aarm i wyswietlony odpowiedni komunikat. Szczeg6towy opis znajduje sig¢ w rozdzide
»Komunikaty awaryjne”.

Tabela 1 Nastawy regulatora

Wartosé

Wyswietlany tekst | Wartos¢ minimalna | Wartos¢ maksymalna .
domysina

Krok zmiany

hstuga regul atora
10s | 240s, ciagte | 30s | 1s

Kazdorazowe naci $nigcie dowolnego przycisku powoduje zataczenie podswietlenia wyswietlacza.
na czas zadeklarowany w tej nastawie. Jezeli nie zachodzi taka koniecznosé nie zaleca sig
stosowania ciagtego zataczenia podswietlenia ze wzgledu na zwigkszony pobdr pradu i szybsze
zuzycie si¢ wyswietlacza.

Podswi et | eni e
wyswi et | . 30s

0.1kg | 25.2kg | 10.0kg | 0.1kg
Przelicznik o, . . ., . . .
1 inp. = 10.0kg Wart0sg p_rzez_Ja,kac Sa mnozone War_t0s0| licznikow wyrazonych w impulsach, w celu otrzymania
wartosci licznikow wyrazonych w kilogramach.
1s | 240s, OFF | OFF | 1s

Maksymalny czas pomiedzy impulsami, powyzej ktdrego brak impulsu zostanie uznany za
nieprawidtowa prace urzadzen dostarczajacych impulsy. Przekroczenie tego czasu spowoduje
wygenerowanie alarmu ,,Brak impulsu”. Czasten jest odliczany tylko przy uruchomionym
procesie, wartos¢ OFF powoduje wytaczenie tego alarmu.

1s | 240s, OFF | OFF | 1s
Ma : Maksymalny czas zwarcia linii wejsciaimpulsowego, powyzej ktdrego stan ten zostanie uznany

X czas zwarcia . : X - . ;

krancowki OFF za nieprawidtowa prace urzadzen dostarczajacych impulsy. Przekroczenie tego czasu spowoduje
wygenerowanie alarmu ,, Zwarta krancowka” . Czas zwarcia linii jest odliczany tylko przy
uruchomionym procesie, wartos¢ OFF powoduje wytaczenie tego alarmu.

Max czas braku
i mpul su OFF

Al ar ny

1 min | 60 min | 15 min | 1 min
Po zgtoszeniu alarmu Uzytkownik moze przyciskiem USTAW wytaczy¢ przekaznik alarmowy
na czas ustawiony w tej nastawie. Odliczanie czasu wstrzymania zostaj e wyzerowane w
przypadku zaniku wystapienia przyczyny alarmu lub pojawienia si¢ inngj nowej sytuacji
wymagajacegj podniesienia alarmu.

Czas wstrzynmani a
al arnu 15nmi n

10. Komunikaty awaryjne

Regulator BITERMO+ jest wyposazony w przekaznik alarmowy ktory jest zataczany

w nastepujacych sytuacjach:

1. Brak inpul su — brak pojawienia si¢ impulsu przez czas okreslony nastawa ,Max czas braku
i mpul su”,

2. Zwarta krancowka — zwarcie krancdwki przez czas okreslony nastawa ,Max czas zwarcia
krancowki ”,

3. Btad Pami eci: DBO - nieprawidtowy odczyt niektorych nastaw z pamigci nieulotnd, litera,, O’
oznacza poprawny odczyt, litera,, D’ podstawienie wartosci domysinych,
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litera,,B” podstawienie wartosci domyslnych i trwate uszkodzenie pamigci.

Réwnoczesnie z zataczeniem przekaznika alarmowego miga podswietlenie wyswietlacza LCD i na
ekranie pojawia S¢ w gérnym wierszu napis ,ALARM ZAr.aCZONY!” a w dolnym przyczyna alarmu).
Przekaznik alarmowy zostanie zataczony rowniez przy braku zasilania regulatora

Mozliwe przyczyny i sposob postgpowaniaw przypadku zgtoszenia darmu zostaty opisane ponize.

W celu wylaczenia przekaznika alarmowego nalezy nacisna¢ przycisk USTAW. Jezeli wystapita
tylko jedna przyczyna alarmu to regulator przejdzie do trybu spoczynkowego. Jezeli sa tez inne przyczyny
alarmu to zostang wyswietlone kolejne napisy z informacja o przyczynie, ktére mozna wytaczy¢ koleinymi
nacisnigciami przycisku USTAW az regulator przejdzie do trybu spoczynkowego. Przekaznik zostgje
wylaczony do chwili odliczenia czasu ustawionego w nastawie ,,Czas wstrzymania alarmu” lub pojawienia
Si¢ inngj przyczyny alarmu. Jezeli zniknie przyczyna alarmu juz zgtoszonego to licznik wstrzymania czasu
zostaje wyzerowany (ponowne pojawienie si¢ tego samego bigdu spowoduje natychmiastowe zataczenie
przekaznika alarmowego).

W kazdg chwili mozna sprawdzi¢ kiedy ewentualnie moze zostac ponownie zataczony przekaznik
alarmowy. W menu podglqdéw (patrz rozdziat ,menu regulatora i zmiana wartosci dowolngj nastawy”)
znajduje sig ekran wyswietlgacy parametry zwiazane z alarmem. Jezeli regulator pracuje poprawnie oraz
nie zaden alarm nie zostat wstrzymany, jest wyswietlane:

W przeciwnym wypadku odmierzany jest czas (wyswietlany w minutach ANarmza --m-s
i sekundach) do powtornego zataczenia przekaznika alarmowego | BRAK AL ARMU !
i w dolnym wierszu wyswietlana jest przyczyna zgtoszenia larmu.

Ad 1. Brak impulsu

Brak pojawiania si¢ impulsbw moze by¢ spowodowany uszkodzeniem urzadzen dostarczajacych
impulsy, odtaczeniem ich od regulatora badz uszkodzeniem kabla faczacego, a takze wejscia impulsowego
regulatora. Alarm ten jest niekasowalny - po usunigciu uszkodzenia nalezy regulator zrestartowac
(wytaczy¢ i ponownie zataczy¢ zasilanie regulatora).

Ad 2. Zwarta krancowka

Wystapienie komunikatu $wiadczy o uszkodzeniu urzadzen dostarczajacych impulsy lub
zwarciu uszkodzeniem kabla taczacego lub wejscia impulsowego regulatora. Alarm ten jest niekasowalny -
po usunigCiu uszkodzenia nalezy regulator zrestartowaé (wylaczy¢ i ponownie zataczy¢é zaslanie
regulatora).

Ad 3. Blad pamigci nastaw regulatora

Jezeli na ktérymkolwiek migscu pojawita sig litera ,B” oznacza to najprawdopodobnigj trwate
uszkodzenie pamigci nieulotngj i zapamigtanie nastaw nie bedzie mozliwe (beda one pamigtane do czasu
wylaczenia zasilania). Regulator bedzie pracowat na nastawach domysinych. Nalezy woéwczas
skontaktowaé Se z serwisem.

UWAGA! Praca z tak uszkodzona pamiecCia jest niedopuszczalna, poniewaz w wypadku
przypadkowego restartu regulatora utraci on wszystkie nastawione przez Uzytkownika wartosci
nastaw i nie bedzie mogt pracowaé zgodnie z jego oczekiwaniami.

Litera, D’ oznacza, ze pewna grupa nastaw zostata ustawiona na wartosci domyslne ale pamigé ma
dalej mozliwos¢ zapisu. Jedna z przyczyn mogto by¢ zaburzenie elektromagnetyczne lub przepigcie seci
zasilgiace. W takim wypadku nalezy sprébowac wytaczy¢ i po okoto 20 sekundach zataczy¢ regulator
ponownie. Jezeli blad pojawialby si¢ czesto nalezy odseparowac regulator od innych urzadzen
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(ewentualnie odtaczy¢ sterowane urzadzenia) i zaobserwowac czy regulator dalgj zgtasza stany zaburzenia
pamigci. Jezeli tak to nalezy skontaktowac si¢ z serwisem.

11. Tryb przegladania stanu regulatora

Przyciskiem OPUSC w trybie spoczynkowym Uzytkownik moze wejs¢ do trybu przegladania
stanu regulatora, tzw. menu podglqgddéw. Mozna tam sprawdzi¢ biezacy stan pracy regulatora (przyciski
PLUS i MINUS zmienigja kolegjne ekrany):

Stan wyj éci a Stan wyjscia przekaznikowego OUT1: zataczone lubwy taczone

Wy taczone
Catkowi ta |iczba] Liczbaimpulsdw zliczona od wyprodukowania urzadzenia
i mpul séw__ 123456
Od skasowani a Liczba impulsow zliczona od ostatniego skasowania
i npul séw 9876
Catkowi ta masa W Wartos¢ catkowite liczby kilograméw (liczba impulsdw przemnozona przez nastawe
kg 1234560] ,Przelicznik”)
Od skasowani a Wartos¢ liczby kilograméw od ostatniego skasowania (liczba impulséw od ostatniego
kg 98760. 0] skasowania przemnozona przez nastawe ,Pr zel i czni k")

Alarm za: --m-s| Stanwstrzymania alarmu. Opisane w rozdziale komunikaty awaryjne
| _BRAK ALARMJ !
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~w

OGOLNE WARUNKI GWARANCJI

Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (producent) udziela na urzadzenie BITERMO+
dwunastomiesigczneg gwarancji liczong od daty sprzedazy, nie diuzszg jednak, niz osiemnascie
miesigcy od daty produkgji.

Gwarancja obgmuje nieodptatna naprawe lub wymiang urzadzenia niesprawnego z przyczyn
zaleznych od producenta.

Urzadzenia nalezy dostarczy¢ do firmy, w ktorg zostato zakupione.

Gwarancja nie sa objgte szkody powstate na skutek:

— uzytkowania urzadzenia niezgodnie z instrukcja i przeznaczeniem

— uszkodzen elektrycznych i mechanicznych dokonanych przez Uzytkownika

— zdarzen losowych (powddz, burza, pozar, itp.)

Numer seryjny:

Data produkgji:

Data sprzedazy, pieczeé i podpis sprzedawcy
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